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Informacién de seguridad Médulos de entrada/salida binaria

Informacion de seguridad

Informacién importante

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con
el dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento.
Los mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo
largo de la documentacioén o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o
para ofrecer informacién que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

2 La inclusién de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

: Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
o moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafios en el equipo.

Tenga en cuenta

La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos
deberan ser realizados solo por personal cualificado. Schneider Electric no se
hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos
relativos a la construccion, el funcionamiento y la instalaciéon de equipos
eléctricos, y que ha sido formada en materia de seguridad para reconocer y evitar
los riesgos que conllevan tales equipos.

Antes de empezar

No utilice este producto en maquinaria sin protecciéon de punto de funcionamiento.
La ausencia de proteccién de punto de funcionamiento en una maquina puede
provocar lesiones graves al operador de dicha maquina.

35012477.18 9



Moédulos de entrada/salida binaria

Informacién de seguridad

Iniciar y probar

A ADVERTENCIA

EQUIPO SIN PROTECCION

* No utilice este software ni los equipos de automatizacion relacionados en
equipos que no dispongan de proteccion de punto de funcionamiento.

* Nointroduzca las manos u otras partes del cuerpo dentro de la maquinaria
mientras esta en funcionamiento.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Este equipo de automatizacion y el software relacionado se utilizan para controlar
diversos procesos industriales. El tipo o modelo del equipo de automatizacion
adecuado para cada uso varia en funcion de factores tales como las funciones de
control necesarias, el grado de proteccion requerido, los métodos de produccion,
la existencia de condiciones poco habituales, las normativas gubernamentales,
etc. En algunos usos, puede ser necesario mas de un procesador, como en el
caso de que se requiera redundancia de respaldo.

Solamente el usuario, el fabricante de la maquina o el integrador del sistema
conocen las condiciones y los factores presentes durante la configuracion, el
funcionamiento y el mantenimiento de la maquina y, por consiguiente, pueden
decidir el equipo asociado y las medidas de seguridad y los enclavamientos
relacionados que se pueden utilizar de forma adecuada. Al seleccionar los
equipos de automatizacion y control, asi como el software relacionado para un
uso determinado, el usuario debera consultar los estandares y las normativas
locales y nacionales aplicables. La publicacion National Safety Council's Accident
Prevention Manual (que goza de un gran reconocimiento en los Estados Unidos
de América) también proporciona gran cantidad de informacion de utilidad.

En algunas aplicaciones, como en el caso de la maquinaria de embalaje, debe
proporcionarse proteccién adicional al operador, como la proteccion de punto de
funcionamiento. Esta medida es necesaria si existe la posibilidad de que las
manos y otras partes del cuerpo del operador puedan introducirse y quedar
atrapadas en areas o puntos peligrosos, lo que puede provocar lesiones graves.
Los productos de software por si solos no pueden proteger al operador frente a
posibles lesiones. Por este motivo, el software no se puede sustituir por la
proteccion de punto de funcionamiento ni puede realizar la funcién de esta.

Asegurese de que las medidas de seguridad y los enclavamientos mecanicos/
eléctricos relacionados con la proteccidn de punto de funcionamiento se hayan
instalado y estén operativos antes de que los equipos entren en funcionamiento.
Todos los enclavamientos y las medidas de seguridad relacionados con la
proteccion de punto de funcionamiento deben estar coordinados con la
programacion del software y los equipos de automatizacién relacionados.

NOTA: La coordinacion de las medidas de seguridad y los enclavamientos
mecanicos/eléctricos para la proteccion de punto de funcionamiento esta
fuera del ambito de la biblioteca de bloques de funciones, la guia de usuario
del sistema o de otras instalaciones mencionadas en esta documentacion.

Antes de utilizar los equipos eléctricos de control y automatizacién para su
funcionamiento normal tras la instalacion, es necesario que personal cualificado
lleve a cabo una prueba de inicio del sistema para verificar que los equipos
funcionan correctamente. Es importante realizar los preparativos para una
comprobacion de estas caracteristicas y disponer de suficiente tiempo para llevar
a cabo las pruebas de forma completa y correcta.
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A ADVERTENCIA

PELIGRO DE FUNCIONAMIENTO DEL EQUIPO

» Compruebe que se hayan seguido todos los procedimientos de instalacion y
configuracion.

* Antes de realizar las pruebas de funcionamiento, retire de todos los
dispositivos todos los bloqueos u otros medios de sujecion temporales
utilizados para el transporte.

» Retire del equipo las herramientas, los medidores y el material de desecho
que pueda haber.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Realice todas las pruebas de inicio recomendadas en la documentacion del
equipo. Guarde la documentacion del equipo para consultarla en el futuro.

Las pruebas del software deben realizarse tanto en un entorno simulado
como en un entorno real.

Verifique que no existen cortocircuitos ni conexiones a tierra temporales en todo
el sistema que no estén instalados segun la normativa local (de conformidad con
National Electrical Code de EE. UU., por ejemplo). Si fuera necesario realizar
pruebas de tensién de alto potencial, siga las recomendaciones de la
documentacion del equipo para evitar dafiar el equipo fortuitamente.

Antes de dar tension al equipo:

* Retire del equipo las herramientas, los medidores y el material de desecho
que pueda haber.

» Cierre la puerta de la carcasa del equipo.

» Retire todas las conexiones a tierra temporales de las lineas de alimentacién
de entrada.

* Realice todas las pruebas iniciales recomendadas por el fabricante.

Funcionamiento y ajustes

Las siguientes precauciones son de NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995:

(En caso de divergencia o contradiccion entre cualquier traduccién y el original en
inglés, prevalecerd el texto original en inglés).

* Aunque se ha extremado la precaucion en el disefio y la fabricacion del
equipo o en la seleccion y las especificaciones de los componentes, existen
riesgos que pueden aparecer si el equipo se utiliza de forma inadecuada.

« En algunas ocasiones puede desajustarse el equipo, lo que provocaria un
funcionamiento incorrecto o poco seguro. Utilice siempre las instrucciones
del fabricante como guia para realizar los ajustes de funcionamiento. El
personal que tenga acceso a estos ajustes debe estar familiarizado con las
instrucciones del fabricante del equipo y con la maquinaria utilizada para los
equipos eléctricos.

» El operario solo debe tener acceso a los ajustes operativos que necesita. El
acceso a los demas controles debe restringirse para evitar cambios no
autorizados en las caracteristicas de funcionamiento.

35012477.18
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Moédulos de entrada/salida binaria

Acerca de este libro

Acerca de este libro

Ambito del documento

En este manual se describe la instalacidon de hardware y software de los médulos

binarios Modicon X80.

Campo de aplicacion

Esta documentacion es valida para EcoStruxure™ Control Expert16.0.

Las caracteristicas de los productos descritos en este documento tienen como
objetivo coincidir con las caracteristicas disponibles en www.se.com. Como parte
de nuestra estrategia corporativa de mejora constante, podemos revisar el
contenido con el tiempo con el fin de elaborar documentos mas claros y precisos.
Si ve una diferencia entre las caracteristicas de este documento y las
caracteristicas que aparecen en www.se.com, tenga en cuenta que www.se.com

contiene la informaciéon mas reciente.

Documentos relacionados

Titulo de la documentacion

Numero de referencia

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones

EI00000002726 (inglés), EIO0000002727
(francés), EIO0000002728 (aleman),
EI00000002730 (italiano), EI0O0000002729
(espaiiol), EIO0000002731 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de
funcionamiento

33003101 (inglés), 33003102 (francés),
33003103 (aleman), 33003104 (espafiol),
33003696 (italiano), 33003697 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Lenguajes y
estructura del programa, Manual de referencia

35006144 (inglés), 35006145 (francés),
35006146 (aleman), 35013361 (italiano),
35006147 (espafiol), 35013362 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Comunicacion,
Biblioteca de bloques

33002527 (inglés), 33002528 (francés),
33002529 (aleman), 33003682 (italiano),
33002530 (espafiol), 33003683 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Gestién de E/S,
Biblioteca de bloques

33002531 (inglés), 33002532 (francés),
33002533 (aleman), 33003684 (italiano),
33002534 (espafiol), 33003685 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Convertidor de
aplicaciones Concept, Manual de usuario

33002515 (inglés), 33002516 (francés),
33002517 (aleman), 33003676 (italiano),
33002518 (espafiol), 33003677 (chino)

Para consultar documentos en linea, visite el centro de descargas de Schneider

Electric (www.se.com/ww/en/download/).
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Acerca de este libro

Modulos de entrada/salida binaria

Informacion relacionada con el producto

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

» La aplicacion de este producto requiere experiencia en el disefio y la
programacion de sistemas de control. Solo las personas con dicha
experiencia deben estar autorizadas a programar, instalar, modificar y
aplicar este producto.

» Siga todos los codigos y normativas de seguridad locales y nacionales.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.
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Finalidad de este apartado

En esta seccion se presenta la gama de los modulos de E/S binarias Modicon
X80.
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Presentacion general

Presentacion general

Contenido de este capitulo

Descripcion general de mOdUIOS...........cooviiiiiiiiiiiii e 17
Conexion del bloque de terminales de 20 PiNS .......ooeviiiiiieiiiieee e 18
Conexion del bloque de terminales de 40 PiNS ..........cooevvvieiiiiiiiiiiecie e 19
Médulos de entrada/salida binarios con conexion de 40 pins ...........ccoveevevvnnnnee. 20
Catélogo de los médulos de entradas binarias..............ccoooiiiiiiiiiiiiee 21
Catalogo de modulos de salidas binarias ..........ccooovveiiiiiiiiiiie e 24
Catalogo de los médulos mixtos de entradas/salidas binarios...............cc.......... 27
Dimensiones de los mddulos de E/S binarios X80..........ccccoviiiiiiiiiiiiiiieeean. 29
Descenso de temperatura...........ccoooiiiiiiiiiii e 32
NOrmas y CertifiCacioNes ... .......uiiiiiiiiiii e 34

Objeto de este apartado

En este capitulo se proporciona una introduccion general sobre los médulos de
entradas/salidas binarias.
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Presentacion general Médulos de entrada/salida binaria

Descripcién general de médulos

Resumen
Los médulos de entradas/salidas binarias de la gama Modicon X80 son médulos
de formato estandar (ocupan una sola posicién) y estdn equipados con uno de los
elementos siguientes:
* Un bloque de terminales de 20 pins o
* Un bloque de terminales de 40 pins o
* 102 conectores de 40 pins.
En el caso de los médulos equipados con salidas de conector de 40 pins, hay
disponible una serie de productos conocidos como TELEFAST 2 que permiten
habilitar la conexién rapida de los médulos de entradas/salidas binarias a los
componentes operativos.
Existe un amplio rango de entradas y salidas binarias que permite responder a las
siguientes necesidades:
» Funcional: entradas/salidas continuas o alternas, con l6gica positiva o
negativa
* Modularidad: 8, 16, 32 0 64 canales por médulo
Entradas

Las entradas reciben las sefiales procedentes de los sensores y realizan las
funciones siguientes:

+ Adquisicion

+ Adaptacién

« Aislamiento galvanico

» Filtrado

» Proteccion contra las interferencias en las sefiales

Salidas

Las salidas almacenan las 6érdenes del procesador para controlar los
preactuadores mediante circuitos de desacoplamiento y de amplificacion.

35012477.18 17



Maodulos de entrada/salida binaria Presentacion general

Conexion del bloque de terminales de 20 pins

Introduccion

Los médulos de entradas/salidas binarias se alojan en cajas de plastico que
garantizan una proteccion IP20 para sus componentes electronicos.

llustracion

El diagrama siguiente muestra un modulo binario de 20 pins y un bloque de
terminales de 20 pins.

Elementos

En la tabla siguiente se describen los elementos de los médulos de entradas/
salidas binarias con conexiones a bloques de terminales de 20 pins.

Nuamero Descripcion
1 Estructura rigida que soporta y protege la tarjeta electrénica
2 Etiqueta de referencia del médulo

Nota: Existe una etiqueta visible en la parte derecha del modulo.

3 Panel de visualizacion de estado del canal
4 Conector que aloja el bloque de terminales de 20 pins
5 Blogue de terminales de 20 pins (utilizado para conectar sensores o preactuadores)

NOTA: Los bloques de terminales se proporcionan por separado.
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Presentacion general

Modulos de entrada/salida binaria

Conexion del bloque de terminales de 40 pins

Introduccion

Los médulos de entradas/salidas binarias se alojan en cajas de plastico que
garantizan una proteccion IP20 para sus componentes electronicos.

llustracion

El diagrama siguiente muestra un médulo binario de 40 pins y un bloque de
terminales de 40 pins.

Elementos
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En la tabla siguiente se describen los elementos de los médulos de entradas/
salidas binarias con conexiones a bloques de terminales de 40 pins.

NuUmero

Descripcién

1

Estructura rigida que soporta y protege la tarjeta electrénica

2

Etiqueta de referencia del médulo

Nota: Existe una etiqueta visible en la parte derecha del médulo.

Panel de visualizacién de estado del canal

Conector que aloja el bloque de terminales de 40 pins

Bloque de terminales de 40 pins (utilizado para conectar sensores o preactuadores)

NOTA: Los bloques de terminales se proporcionan por separado.

35012477.18
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Maodulos de entrada/salida binaria Presentacion general

Mdédulos de entrada/salida binarios con conexion de 40
pins

Introduccioén

Los médulos de entradas/salidas binarias se alojan en cajas de plastico que

garantizan una proteccion IP20 para sus componentes electronicos.
llustracion

El siguiente diagrama muestra un médulo binario de 40 pins.
Elementos

En la tabla siguiente se describen los elementos de los médulos de entradas/
salidas binarias con conexion de 40 pins.

Nuamero Descripcion
1 Estructura rigida que soporta y protege la tarjeta electrénica
2 Etiquetas de referencia del médulo

Nota: Existe una etiqueta visible en la parte derecha del médulo.

3 Panel de visualizacion de estado del canal

4 Conector de 40 pins (utilizado para conectar sensores o preactuadores)
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Presentacion general

Modulos de entrada/salida binaria

Catalogo de los médulos de entradas binarias

Resumen

En las tablas siguientes se presentan los dos catalogos de mdédulos de entradas
binarias:

Con conectores de 40 pins

Con bloques de terminales de 20 y de 40 pins

Catalogo de moédulos de entradas de bloque de terminales

Catalogo de modulos de entradas binarias con conexion a terminales de 20 pins

Tipo de Médulo de entrada binaria/bloque de terminales de 20 pins
moédulo/
interfaz
llustracion

;‘.

3

N

B

B

B

3

3
Numero de 16 entra- 16 entra- 16 entra- 16 entradas 16 entra- 16 entra- 8 entradas | 8 entradas
canales das das das das das
Rango 24 VCC 48 VCC 125VCC 24 VCA 24 VCC 48 VCA De 100 a De 100 a De 200 a

120 VCA 120 VCA 240 VCA
Aislamiento Entradas Entradas Entradas Entradas aisladas Entradas Entradas entradas Entradas
aisladas aisladas aisladas aisladas aisladas aisladas de | aisladas
canal a
canal
Conformidad Tipo 3 Tipo 1 N/A Tipo 1 N/A Tipo 3 Tipo 3 Tipo 3 Tipo 2
con IEC 61131-
2
Légica Positiva Positiva Positiva N/A Positiva o N/A N/A N/A N/A
negativa
Compatibili- Sensor de proximidad de 2 conductores de CC y N/A Sensor de proximidad de 2 conductores de CCy
dad con sensor de proximidad PNP de 3 conductores sensor de proximidad PNP de 3 conductores
sensor de (segun el estandar IEC 60947-5-2) (segun el estandar IEC 60947-5-2)
proximidad
Tiempo de 4 ms 4ms 5ms 15 ms 10 ms 10 ms 10 ms 10 ms
respuesta
Referencia BMX DDI BMX DDI BMX DDI BMX DAI 1602 BMX DAI BMX DAI BMX DAI BMX DAI
1602 1603 1604T 1603 1604 0814 0805

35012477.18
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Presentacion general

Catalogo de médulos de entradas binarias con conexion a terminales de 40 pins

Tipo de Médulo de entrada binaria/bloque de terminales de 40 pins

maédulo/

interfaz

llustracion

Ndamero de 16 entradas 16 entradas 32 entradas 32 entradas

canales

Rango De 100 a 120 VCA De 200 a 240 VCA 48 VCC 12/24 VCC
Aislamiento entradas aisladas de canal | entradas aisladas de canal Entradas aisladas por Entradas aisladas por

a canal a canal grupo de 16 canales grupo de 16 canales
Conformidad Tipo 1 Tipo 1 Tipo 3 Tipo 3 (entrada de 24 VCC)
con IEC 61131-
2
Légica N/A N/A Positiva Positiva o negativa
Compatibili- Sensor de proximidad de 2 y 3 conductores (segun el Sensor de proximidad de N/A
dad con estandar IEC 60947-5-2) dos conductores
sensor de
proximidad Sensor de proximidad de

tres conductores PNP

Tiempo de 10 ms 10 ms 4ms 4 ms
respuesta
Referencia BMX DAI 1614 BMX DAl 1615 BMX DDI 3203 BMX DDI 3232

22
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Modulos de entrada/salida binaria

Catalogo de moédulos de entradas de conector de 40 pins

Catalogo de modulos de entradas binarias con conectores de 40 pins.

Tipo de Médulo de entrada binaria/conectores de 40 pins
moédulo/
interfaz
llustracion
Médulo de entradas binarias
Numero de 32 entradas 64 entradas
canales
Rango 24\ CC 24\VCC
Aislamiento Entradas aisladas por grupo de 16 canales Entradas aisladas por grupo de 16 canales
Conformidad Tipo 1 Sin tipo
con IEC 61131-
2
Légica Positiva Positiva
Compatibili- Sensor de proximidad de dos conductores Sensor de proximidad de tres conductores PNP
dad con
sensor de Sensor de proximidad de tres conductores PNP
proximidad
Tiempo de 4 ms 4 ms
respuesta
Referencia BMX DDI 3202 K BMX DDI 6402 K
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Moédulos de entrada/salida binaria

Presentacion general

Catalogo de médulos de salidas binarias

Resumen

Catalogo de moédulos de salidas

Las tablas siguientes presentan los catalogos de mddulos de salidas de relé y

estaticas.

Catalogo de médulos de salidas estaticas binarias con conexiéon mediante
bloques de terminales de 20 pins y conectores de 40 pins.

Tipo de moédulo

Salidas estaticas con conexiones a
terminales de 20 pins

Salidas estaticas
con conexiones a
terminales de

Salidas estaticas con conexiones de 40 pins

40 pins
llustracion
Modulo de salidas binarias Moédulo de salidas Modulo de salidas Modulo de salidas
binarias binarias binarias
(WS
Nuamero de 16 salidas 16 salidas 32 salidas 32 salidas 64 salidas
canales
Rango 24 VCC 24\VCC 12/24 VCC 24 VCC 24 VCC
Aislamiento Salidas aisladas Salidas aisladas Salidas aisladas por | Salidas aisladas por grupo de 16 canales
grupo de 16 canales
Corriente 0,5A 0,5A 0,5A 0,1A 0,1A

Proteccion de

Salidas protegidas contra cortocircuitos y sobrecargas, con reactivacion automatica o controlada y con circuito de

sobrecarga desmagnetizacion electromagnética rapida.

Légica Positiva Negativa Positiva Positiva Positiva

Tiempo de 1,2ms 1,2 ms 0,3 ms 1,2 ms 1,2ms

respuesta

Tipo de interfaz Bloque de Bloque de Bloque de 1 conector de 2 conectores de
terminales de terminales de terminales de 40 pins 40 pins
20 pins 20 pins 40 pins

Reemplazable BMX DDO 1602 BMX DDO 1612 BMX DDO 3202 BMX DDO 3202K BMX DDO 6402 K

Catalogo de modulos de salidas de relé

Catalogo de médulos de salidas binarias de relé con conexion a bloque de
terminales de 20 y 40 pins.

24
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Presentacion general

Modulos de entrada/salida binaria

Tipo de médulo

Salidas de relé con conexiones a bloque de terminales de 20 pins

Salidas de relé con
conexiones a bloque de
terminales de 40 pins

llustracion
Médulo de salidas binarias Médulo de salidas
binarias
N

Numero de 8 salidas 8 salidas 8 salidas 16 salidas 8 salidas NA/NC
canales
Rango 125VvCC 24VCCode24a De5a125VCCo De 24 a48VCCo De5a125VCCode 24

240 VCA de 24 a 240 VCA de 24 a 240 VCA a240VCA
Aislamiento Salidas aisladas Salidas aisladas Salidas aisladas Salidas aisladas Salidas aisladas desde

desde tierra

desde tierra

desde tierra

desde tierra

tierra

Tipo de contacto

8 canales aislados

8 canales aislados

8 canales aislados

1 comun por grupo
de 8 canales

8 canales aislados

Corriente térmica
por canal

3A

3A

2A

2A

4A

Proteccion de

Sin proteccién

Sin proteccién

Sin proteccién

Sin proteccién

Sin proteccion

sobrecarga
Légica Positiva/negativa Positiva/negativa Positiva/negativa Positiva/negativa Positiva/negativa
Tiempo de Maximo 10 ms Maximo 10 ms Maximo 13 ms Maximo 10 ms Maximo 13 ms
respuesta
Tipo de interfaz Bloque de Bloque de Bloque de Bloque de Bloque de terminales de
terminales de terminales de terminales de terminales de 40 pins
20 pins 20 pins 20 pins 20 pins
Reemplazable BMX DRA 0804T BMX DRA 0805 BMX DRA 0815 BMX DRA 1605 BMX DRC 0805

Catalogo de médulos de salidas triac

Catalogo de médulo de salidas triac binarias con conexion mediante bloques de
terminales de 40 y 20 pins.

Tipo de médulo

de 20 pins

Salidas triac con conexiones a bloque de terminales

Salidas triac con conexiones a bloque de terminales
de 40 pins

llustracion

Modulo de salidas binarias

Modulo de salidas binarias

JE=2
Numero de canales 16 salidas 16 salidas
Rango De 100 a 240 VCA De 24 a 240 VCA

35012477.18
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Maodulos de entrada/salida binaria Presentacion general

Aislamiento Salidas aisladas por grupo de 4 canales Salidas aisladas individualmente
Corriente max.: 0,6 A/puntos (con descenso) max.: 3 A por canal (con descenso)
Proteccion de Circuito de supresion y varistor Circuito de supresion y varistor
sobrecarga
Légica - -
Tiempo de respuesta 1ms +0,5x (1/F) Max.: 0,5 x (1/F)

(donde F = frecuencia en Hz) (donde F = frecuencia en Hz)
Tipo de interfaz Bloque de terminales de 20 pins Bloque de terminales de 40 pins
Reemplazable BMX DAO 1605 BMX DAO 1615
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Modulos de entrada/salida binaria

Catalogo de los médulos mixtos de entradas/salidas

binarios

Presentacion

Catalogo

En la tabla siguiente se presenta el catalogo de médulos de entradas/salidas
binarios con conexiones por bloque de terminales de 20 pins y conectores de 40

pins.

Catalogo de médulos mixtos de entradas/salidas binarias con conexion mediante
bloques de terminales de 20 pins y conectores de 40 pins.

Tipo de médulo

Entradas/salidas mixtas con conexiones de bloque de

terminales de 20 pins

Entradas/salidas mixtas con
conexiones de bloque de
terminales de 40 pins

llustracion

Modulos mixtos de entradas/salidas binarios

Médulos mixtos de entradas/
salidas binarios

Numero de canales 8 entradas 8 entradas 16 entradas
8 salidas 8 salidas 16 salidas
Entradas Rango 24V CC 24V CC 24V CC
Aislamiento Entradas aisladas Entradas aisladas Entradas aisladas
Conformidad con Tipo 3 Tipo 3 Tipo 1
IEC 61131-2
Légica Positiva Positiva Positiva
Tiempo de respuesta | 4 ms 4 ms 4 ms
Salidas Rango Salidas estaticas Salidas de relé Salidas estaticas
24V CC 24V CCo 24V CC
24..240V CA
Aislamiento Salidas aisladas desde Salidas aisladas desde Salidas aisladas desde tierra
tierra tierra
1 comun por grupo de 8
canales
Corriente 0,5A 2A 0,1A
Conformidad con Si Si Si
IEC 61131-2
Proteccion ante Las salidas disponen de N/A Las salidas disponen de
sobrecarga proteccion ante proteccion ante sobrecargas y
sobrecargas y cortocircuitos.
cortocircuitos.
Légica Positiva N/A Positiva
Tiempo de respuesta | 1,2 ms Maximo 10 ms 1,2ms

Conexiones

Bloque de terminales de 20
pins

Bloque de terminales de 20
pins

1 conector de 40 pins

35012477.18
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Presentacion general

Referencia

BMX DDM 16022

BMX DDM 16025

BMX DDM 3202 K

28
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Presentacion general Médulos de entrada/salida binaria

Dimensiones de los médulos de E/S binarios X80

Presentacién general de los médulos de E/S binarios X80

Moédulo de E/S binario X80 con bloque de terminales extraible de 20 pins
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32 mm (1.26in.) 19 mm 86 mm (3.391n.) 335 mm
(0.75in.) (1.31in.)

a Profundidad del segmento DIN: el valor dependera del tipo de segmento DIN
que se utilice en la plataforma.

Modulo de E/S binario X80 con bloque de terminales extraible de 40 pins
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32mm (1.26in.) 19 mm 86 mm (3.39in.) 33.5mm
(0.75in.) (1.3in.)

a Profundidad del carril DIN: el valor dependera del tipo de carril DIN que se
utilice en la plataforma. Consulte Montaje de los bastidores (consulte, Modicon
X80, Bastidores y fuentes de alimentacion, Manual de hardware de referencia).
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Médulo de E/S binario X80 con conectores de tipo FCN de 40 pins
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32 mm (1.26 in.) 19 mm 86 mm (3.391in.) 405 mm
(0.751in.) (157 1in.)

a Profundidad del segmento DIN: el valor dependera del tipo de segmento DIN
que se utilice en la plataforma.

Dimensiones de los moédulos binarios X80

Referencia del médulo Dimensién del médulo (I?)rofundidad de instalaciéon

Anchura ‘ Altura ‘ Moédulo solo

Moédulos de E/S binarios X80 con bloque de terminales extraible de 20 pins

BMXDDI1602(H)

BMXDDI1603(H)

BMXDDI1604T
BMXDAI1602(H)

BMXDAI1603(H)

BMXDAI1604(H)

BMXDAI0805(H)

BMXDAI0814
BMXDDO1602(H) 32mm (1,26 in.) 103,7 mm (4,08 in.) 86 mm (3,39in.) 119,5 mm (4,69 in.)("

BMXDDO1612(H)

BMXDRAO0804T
BMXDRAO0805(H)

BMXDRAO0815(H)

BMXDRA1605(H)

BMXDAO1605(H)

BMXDDM1622(H)

BMXDDM1625(H)

Modulos de E/S binarios X80 con bloque de terminales extraible de 40 pins
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Referencia del médulo Dimension del médulo ﬁ)rofundidad de instalacion
Anchura Altura Médulo solo
BMXDDI3232(H) 32 mm (1,26 in.) 134,6 mm (5,30 in.) 86 mm (3,39in.) 119,5 mm (4,69 in.)("

BMXDDI3203(H)

BMXDAI1614(H)

BMXDAI1615(H)

BMXDRC0805(H)

BMXDAO1615(H)

BMXDDO3202(H)

Modulos de E/S binarios X80 con 1 o 2 conectores de tipo FCN de 40 pins

BMXDDI3202K

BMXDDI3202K(H)

BMXDDO3202K

BMXDDO3202K(C)

BMXDDM3202K 32 mm (1,26 in.) 103,7 mm (4,08 in.) 86 mm (3,39in.) 126,5 mm (4,96 in.)M

BMXDDI6402K

BMXDDI6402K(H)

BMXDDO6402K

BMXDDO6402(KC)

(1) No se incluye la profundidad del segmento DIN (a).

NOTA: Los conectores que se entregan con los moédulos de E/S binarios X80
(bloques de terminales extraibles de 20 y 40 pins) y los correspondientes
juegos de cables preinstalados (BMXFTW**1 y BMXFTW**5) presentan las
mismas dimensiones.

NOTA: Procure un espacio prudencial para la instalacién de los cables y
alrededor de los bastidores.
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Descenso de temperatura

Resumen

Las caracteristicas se especifican para una tasa de carga del 60 % de los
canales.

AATENCION

PELIGRO DE SOBRECALENTAMIENTO

Tenga en cuenta el descenso de temperatura de los médulos de E/S binarias
durante la instalacion para evitar el sobrecalentamiento y el deterioro del
dispositivo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dainos
en el equipo.

Si la velocidad es superior al 60 %, confirme que se tiene en cuenta la siguiente
curva de descenso.

Corriente total por médulo

A
100 %

80 %

60 %

40 %

20 %

[} [, °

0 /00 10 20 30 20 50 50> Temperatura (°C)
NOTA: No existe descenso de temperatura para los médulos de relé.
Compruebe que el consumo global de la fuente de alimentacién de 24 VCC
resulta suficiente.

NOTA: Para las salidas estaticas, el descenso de la temperatura dependera
de la corriente maxima producida por las salidas activas.

Condiciones de funcionamiento en altitud

El descenso de temperatura se aplica a los médulos para su uso en altitudes de
hasta 2000 m. Cuando utilice los médulos por encima de los 2000 m (6560 ft),
aplique un descenso adicional. Si desea informacion detallada, consulte el
capitulo Condiciones de funcionamiento y almacenamiento (consulte
Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 I/O).

32 35012477.18



Presentacion general

Modulos de entrada/salida binaria

Ejemplos

BMX DDO 1602

Supongamos que el médulo BMX DDO 1602 con 16 salidas de 24 VCC/0,5 A
produce 0,5 A por canal. Para una temperatura ambiente de entre 0 °C y 40 °
C, la corriente maxima admisible del moédulo es igual a 16 x 0,5 = 8 A. Por
encima de 40 °C, confirme que se aplica la curva de descenso. A 60 °C,
confirme que la corriente maxima de 24 VCC no supera los 8 x 60 % = 4,8 A.
Este valor corresponde a 10 salidas a 0,5 A, a 16 salidas a 0,3 A 0 a otras
combinaciones.

BMX DDO 6402 K

Supongamos que el médulo BMX DDO 6402 K con 64 salidas de 24 VCC/
0,1 A produce 0,1 A por canal. Para una temperatura ambiente de entre 0 °C
y 40 °C, la corriente maxima admisible del médulo es igual a 64 x 0,1 = 6,4 A.
Por encima de 40 °C, confirme que se aplica la curva de descenso. A 60 °C,
confirme que la corriente maxima de 24 VCC no supera los 6,4 x 60 % = 3,8
A. Este valor corresponde a 38 salidas a 0,1 A, a 64 salidas a 0,05 A o0 a otras
combinaciones.

BMX DAO 1605

Supongamos que el médulo BMX DAO 1605, con 16 salidas de 220 VCA
produce 0,3 A por canal. Para una temperatura ambiente de entre 0 °C y 40 °
C, la corriente maxima admisible del médulo es iguala 16 x 0,3 A=4,8 A
(2,4 A como maximo para un grupo de ocho canales). Por encima de 40 °C,
confirme que se aplica la curva de descenso. A 60 °C, confirme que la
corriente maxima en 220 VCA no supera los 4,8 Ax 0,6 =2,9 A (1,5 A como
maximo para un grupo de ocho canales). Este valor corresponde a 10 salidas
a0,3Ao0a16salidasa0,18 A.

35012477.18
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Normas y certificaciones

Descargar

Haga clic en el enlace correspondiente al idioma que prefiera para descargar las
normas y las certificaciones (formato PDF) aplicables a los mddulos de esta linea

de productos:

Titulo

Idiomas

Plataformas Modicon M580, M340 y X80
I/0, Normas y certificaciones

Inglés: EIO0000002726
Francés: EIO0000002727
Alemén: EIO0000002728
Italiano: EIO0000002730
Espafiol: EIO0000002729
Chino: EIO0000002731

34
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Reglas generales para la instalacion de médulos

Modulos de entrada/salida binaria

Reglas generales para la instalacion de moédulos

Contenido de este capitulo

Ajuste de [0S MOAUIOS..........i i
Bloques de terminales de 20 pins: BMX FTB 20¢0.........cccoiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeen
Terminales de 40 pins: BMX FTB 4000 .......ccciiiiiiiiiiee e
1071 o] L= =] 1Y D ol LT L N
Cable BMXFTWeeS .t e e e e e e e e eennns
Ajuste de un bloque de terminales de 20 pinsa un modulo..........c...ccoiiieennene.
Ajuste de un bloque de terminales de 40 pinsaun modulo............ccceiveeeeennnn...
Incorporacién de un conector de tipo FCN de 40 pins en un médulo..................
Presentacion de la seleccion de fuentes de alimentacion de sensores y
PrEACIUATOIES ...t ettt et et
Precauciones de cableadO..........o. i
Conexién de médulos de entradas/salidas binarios: conexion de médulos

€ON CONECLOr A 40 PINS .. .iiiiiiieieiii et e et e eeeeaens
Conexién de modulos de entradas/salidas binarios: conexién de médulos

con conector de 40 pins a interfaces TELEFAST.........coooviiiiiiiiiii e
Compatibilidad entre sensores y entradas y entre preactuadores y

7= |10 =T SRR

Objeto de esta seccion

En este capitulo se presentan las reglas generales para la instalacion de los
modulos de entradas/salidas binarias.

35012477.18
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Ajuste de los médulos

Resumen

El bus del bastidor alimenta con tension los médulos de entradas/salidas binarias.
Los modulos pueden manipularse sin necesidad de cortar la fuente de
alimentacion del bastidor, sin que existan riesgos de dafos o interrupciones del
PLC.

A continuacion, se describen las operaciones de ajuste (instalacion, montaje y
desmontaje).

Precauciones para la instalacion

Los modulos binarios Modicon X80 pueden instalarse en cualquier posicion del
bastidor, excepto:

* Las posiciones reservadas para los médulos de alimentacion del bastidor
(marcadas como PS, PS1y PS2)

» Las posiciones reservadas para los médulos de ampliacién (marcadas como
XBE)

» Las posiciones reservadas para la CPU en el bastidor local principal
(marcadas como 00 o como 00 y 01, en funcién de la CPU)

» Las posiciones reservadas para el médulo adaptador (€)X80 en la estacion
remota principal (marcada como 00)

El bus situado en la parte inferior del bastidor suministra la alimentacién (3,3 Vy
24 V).

Antes de instalar un modulo, debe quitar la tapa protectora del conector del
modulo situado en el bastidor.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la alimentacion a los sensores y preactuadores, y desconecte el
bloque de terminales para efectuar el montaje y desmontaje de los médulos.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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Instalacion

En el diagrama siguiente se muestran algunos médulos de entradas/salidas
binarias montados en el bastidor.

En la tabla siguiente se describen los distintos elementos que componen el

conjunto.
Numero Descripcion
1 Médulo de bloque de terminales de 20 pins
2 Médulo de conector de 40 pins
3 Modulo de 2 conectores de 40 pins
4 Bastidor estandar

Instalacion del médulo en el bastidor

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento de montaje de los médulos de
entradas/salidas binarias en el bastidor:

Pa-
so

Accion

1

Extraiga la cubierta protectora del conector del slot del médulo en el bastidor Modicon X80.

2

Coloque los pins de posicion situados en la parte
posterior del moédulo (en la parte inferior) en el slot
correspondiente del bastidor.

Incline el médulo hacia la parte superior del bastidor,
de modo que coincida también con la parte posterior
del bastidor.

Apriete el tornillo de montaje en la parte superior del
madulo para colocarlo en su sitio en el bastidor.

Par de sujecion: De 0,4 a 1,5 Nem (de 0,30 a 1,10 Ib-
ft).

35012477.18
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A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Compruebe que el tornillo de montaje esté bien apretado para garantizar que el

modulo esté fijado firmemente al bastidor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafios en el equipo.

38
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Bloques de terminales de 20 pins: BMX FTB 20-0

Resumen

Existen tres tipos de bloques de terminales de 20 pins:

* Bloques de terminales con tornillo de presion BMX FTB 2010

» Bloques de terminales con compartimento BMX FTB 2000
* Bloques de terminales de resorte BMX FTB 2020

Extremos y contactos de los cables

Cada bloque de terminales admite:

e cables sin revestimiento

e cables con:

> Extremos de cable de tipo DZ5-CE (casquillo): ==

o Extremos de cable de tipo AZ5-DE (casquillo doble): [>:

NOTA: Si se usa un cable flexible, Schneider Electric recomienda
encarecidamente utilizar casquillos de cable que vengan equipados con una
crimpadora adecuada.

Descripcion de los bloques de terminales de 20 pins

En la tabla siguiente se describe el tipo de cables que se pueden colocar en cada
bloque de terminales y el calibre, las limitaciones de cableado y el par de apriete

correspondiente:

bloques de terminales con
tornillo de presion

BMX FTB 2010

bloques de terminales con
compartimento

BMX FTB 2000

bloques de terminales de
muelle

BMX FTB 2020

llustracion

| -

SO ELELE®E®®

= == = ‘: = ‘:‘) ‘:‘) ‘;) = =
I | W O |

—
—_

1 conductor rigido

@

« AWG:De?22a16
« mm2De0,34a1,5

« AWG:De22a18
« mm2De0,34a1

AWG: De 22 a 18
mm2: De 0,34 a 1

2 conductores rigidos

o0

2 conductores del mismo tamafrio:
« AWG:2xde22a16
e mm22xde0,34a1,5

Solo es posible con un casquillo
doble:

e AWG:2xde24a20
« mm22xde0,24a0,75

Solo es posible con un casquillo
doble:

e AWG:2xde24a20
*« mm2:2xde0,24a0,75

35012477.18

39



Moédulos de entrada/salida binaria

Reglas generales para la instalacion de médulos

bloques de terminales con
tornillo de presion

BMX FTB 2010

bloques de terminales con
compartimento

BMX FTB 2000

bloques de terminales de
muelle

BMX FTB 2020

1 cable flexible

@

* AWG:De22a16
e mm2De0,34a1,5

« AWG:De22a18
« mm2De0,34a1

« AWG:De22a18
* mm2 De0,34a1

2 cables flexibles

&S

2 conductores del mismo tamafio:
* AWG:2xde22a16
e mm2:2xde0,34a1,5

Solo es posible con un casquillo
doble:

e AWG:2xde24a20
*« mm22xde0,24a0,75

Solo es posible con un casquillo
doble:

« AWG:2xde24a20
* mm2:2xde0,24a0,75

1 cable flexible con
casquillo

[ =

+ AWG:De?22a16
« mm2De0,34a1,5

+ AWG:De22a18
« mmzDe0,34a1

+ AWG:De22a18
* mm2De0,34a1

2 cables flexibles con
casquillo doble

e

*« AWG:2xde24a18
e mm2:2xde0,24a1

« AWG:2xde24a20
e mm22xde0,24a0,75

* AWG:2xde24a20
* mm2:2xde0,24a0,75

Tamafio minimo del
conductor individual en
cables flexibles cuando
no se usa el casquillo.

&

+ AWG: 30
* mm2 0,0507

+  AWG: 30
* mm2 0,0507

+ AWG: 30
*  mm2 0,0507

Limitaciones de cableado

Los tornillos de presion disponen
de slots que aceptan:

» Destornilladores de punta
plana con un didametro de 5
mm.

* Destornilladores de punta de
estrella Pozidriv PZ1 o
Philips PH1.

Los bloques de terminales con
tornillos de presion tienen tornillos
de retencion. Los bloques se
entregan con los tornillos
aflojados.

Los bloques de terminales con
compartimento disponen de slots
que aceptan:

« Destornilladores de punta
plana con un diametro de 3
mm.

Los bloques de terminales con
compartimento tienen tornillos de
retencion. Los bloques se
entregan con los tornillos
aflojados.

Los cables se conectan pulsando
el botén de color naranja situado
junto a cada pin.

Para pulsar el boton, debe utilizar
un destornillador de punta plana
con un diametro maximo de 3 mm.

Par de apriete del tornillo

0,5 Nm (0,37 Ib-ft)

0,4 Nem (0,30 Ib-ft)

No aplicable

Conexion de bloques de terminales de 20 pins

AAPELIGRO

muerte.

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacién al sensory a los dispositivos del preactuador
antes de conectar o desconectar el bloque de terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la

40
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En el diagrama siguiente se muestra el método de apertura de la compuerta del
bloque de terminales de 20 pins para el cableado:

NOTA: El cable de conexién se instala y se fija mediante una abrazadera para
cables, situada por debajo del bloque de terminales de 20 pins.

Etiquetado de bloques de terminales de 20 pins

Las etiquetas de los bloques de terminales de 20 pins se suministran con el
modulo. El cliente debera encargarse de insertarlos en la cubierta del bloque de
terminales.

Cada etiqueta tiene dos lados:

* Uno que esta visible desde el exterior, cuando la cubierta esta cerrada. Este
lado muestra las referencias comerciales de producto y una descripcién
abreviada del modulo, asi como una seccion en blanco para las etiquetas o
notas del cliente.

* El otro lado esta visible desde el interior, cuando la cubierta esta abierta. Este
lado muestra el diagrama de conexiones del bloque de terminales.

35012477.18
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Terminales de 40 pins: BMX FTB 400

Resumen

Existen dos versiones, disponibles en dos tipos de terminales de 40 pins:

Version estandar » Terminales con compartimento BMX FTB 4000
Terminales de tipo resorte BMX FTB 4020

Version endurecida * Terminales con compartimento BMX FTB 4000H recubiertos de oro
Terminales de tipo resorte BMX FTB 4020H recubiertos de oro

Tanto la version estandar como la endurecida de los terminales son aplicables
para el médulo endurecido. Sin embargo, los terminales endurecidos podrian
proporcionar una mejor proteccién a los terminales en un entorno dificil debido a
su revestimiento de oro.

Existen también juegos de cables preinstalados con terminales BMX FTB 4020 en
un extremo y conexiones aéreas en el otro extremo. Los juegos de cables estan
disponibles con la referencia BMX FTW ¢<5.

Extremos y contactos de los cables

Los terminales de 40 pins estan disefiados para solo un conductor o extremo de
cable.

Los terminales admiten:
» Cables sin revestimiento:
o Conductor rigido
o Cable flexible
» Cables con casquillo (extremos DZ5CE-++++/DZ5CAe-+++ de tipo Unico): [

NOTA: Si se usa un cable flexible, Schneider Electric recomienda
encarecidamente utilizar casquillos de conductor que vengan equipados con
una crimpadora adecuada.

Barra de conexion en puente

Para facilitar el cableado, se proporciona una barra de conexién en puente de
20 pins con asidero de plastico con terminales BMX FTB 4000 de conexion por
tornillo con compartimento de 40 pins:

L0

42 35012477.18



Reglas generales para la instalacion de médulos Médulos de entrada/salida binaria

En el grafico siguiente se muestra un ejemplo de uso de una barra de conexién en
puente con la que cablear el canal 0-2 con alimentacién no aislada en un médulo
BMX DRC 0805:

NOO
NCO
NO1
NC1
NC
NO2
NC2
NO3
NC3

1 Barra de conexion en puente

2 Comun

AATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

No sobrepase la capacidad maxima de un Unico punto del bloque de terminales
cuando lo utilice para transportar toda la corriente comun:

*  Maximo de 10 A para un unico punto de los terminales BMXFTB4000
*  Maximo de 8 A para un unico punto de los terminales BMXFTB4020

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos
en el equipo.

Descripcion de los terminales de 40 pins

En la tabla siguiente se describe el tipo de cables que se pueden colocar en los
terminales y el calibre, las limitaciones de cableado y el par de apriete
correspondiente:
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Terminales con
compartimento

BMX FTB 4000

Bloques de terminales
de muelle

BMX FTB 4020

llustracion

beebes

55

S

W

1}*@&@®@q\@a\@0@®@%@%@n@«@

O8806,
Soeess

X

TS
52

=
) ) e e . e e e e e e e
S

5

1T 1 [T

1 [T

1 [T

1 conductor rigido

@

+ AWG:de26a18
e mm2:.de0,13a1

- AWG:de26a18
¢ mm2:.de0,13a1

1 cable flexible

@

« AWG:de22a18
* mm2:de0,34a1

« AWG:de22a18
* mm2:de0,34a1

1 cable flexible con casquillo

[ =

+ AWG:de22a18
* mm2:.de0,34a1

« AWG:de22a18
¢ mm2:.de0,34a1

Tamario minimo del conductor individual
en cables flexibles cuando no se usa el

casquillo.

&

« AWG: 30
*  mma2: 0,0507

« AWG: 30
«  mma2:0,0507

Limitaciones de cableado

Los terminales con
compartimento disponen
de slots que aceptan:

* Destornilladores de
punta plana con un
diametro de 3 mm.

Los terminales con
compartimento tienen

Los cables se conectan
pulsando el botén de color
naranja situado junto a
cada pin.

Para pulsar el boton, debe
utilizar un destornillador
de punta plana con un
diametro maximo de

tornillos de retencion. Los | 3 mm.
bloques se entregan con
los tornillos aflojados.

Par de apriete del tornillo 0,4 N°m (0,30 Ib-ft) No aplicable

44
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Conexion de terminales de 40 pins

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador
antes de conectar o desconectar los terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

En el diagrama siguiente se muestra el método de apertura de la compuerta de los terminales para proceder a su
cableado.

/(&S]
&

A=

/]

El cable de conexion se instala y se fija mediante abrazaderas para cables,
colocadas por debajo de los terminales.

NOTA: En el caso de que se realice la instalacién en un lugar sujeto a
vibraciones, no deje que el cable quede suelto a causa del movimiento.
Apriete el cable contra la barra del kit de conexiones blindadas BMXXSP++00
o a la placa de montaje posterior por medio de la abrazadera para cables.

Etiquetado de terminales

Las etiquetas de los terminales se suministran con el médulo. El cliente debera
encargarse de insertarlas en la cubierta de los terminales.

Cada etiqueta tiene dos lados:

* Uno que esta visible desde el exterior, cuando la cubierta esta cerrada. Este
lado muestra las referencias comerciales de producto y una descripcion
abreviada del mdodulo, asi como una seccidn en blanco para las etiquetas o
notas del cliente.

« El otro lado esta visible desde el interior, cuando la cubierta esta abierta. Este
lado muestra el diagrama de conexiones de los terminales.
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Cable BMXFTWee1

Introduccion

Los modulos de conector de 20 pins se conectan a sensores, preactuadores o
terminales que utilizan un cable disefiado para permitir una transicién sin fallos de
cable a cable en las entradas y salidas del modulo.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO
 Ultilice solo un conector que esté disefado para un moédulo especifico.

« La conexidn incorrecta de alguno de los conectores puede causar un
comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.

Descripcion del cable BMXFTWee1

Los cables BMXFTW-+01 forman un juego de cables preinstalados y se componen
de los siguientes elementos:

* Enun extremo, un bloque de terminales BMXFTB2020 de 20 pins moldeado
desde el que se extiende una funda de cable de 20 conductores

» En el otro, extremos de conductores sueltos diferenciados por colores

En la siguiente figura se muestran los cables BMXFTW-+01:
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1 Bloque de terminales BMXFTB2020
2 Pelado previo de la funda externa
3 Conductores sin pelar
4 Filamento de nylon que permite pelar la funda del cable con facilidad
L Longitud en funcién del niumero de referencia
Los cables de conexion tienen tres longitudes distintas:
* 3m (9,84 ft): BMXFTW301

*+ 5m (16,40 ft): BMXFTW501
+ 10 m (32,80 ft): BMXFTW1001
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Conexion de los cables BMXFTWee1

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del cable BMXFTWee1:

Vista del cableado
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@ Conectado

Caracteristicas del cable BMXFTWee1

En la siguiente tabla se presentan las caracteristicas generales:

Caracteristicas Valores
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No
Tipo de aplicacion Tension maxima 300 Vrms
Descripcion del conductor Numero de conductores 20
Calibre 0,34 mm2 (22 AWG)
Material Cobre estafiado
Medio ambiente Temperatura de De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)
funcionamiento

Estandares aplicables

DIN47100

Instalacion de cables

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacion al sensor y a los dispositivos del preactuador
antes de conectar o desconectar los terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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En el siguiente diagrama se muestra el cable preinstalado conectado al médulo:

fodule

Para obtener mas informacion, consulte el apartado /Incorporacion de un bloque
de terminales de 20 pins en un moédulo.
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Cable BMXFTWee5

Introduccion

Los moédulos de conector de 40 pins se conectan a sensores, preactuadores o
terminales por medio de un cable disefiado para permitir una transicién sin fallos
de conductor a conductor en las entradas y salidas del modulo.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO
» Utilice solo un conector que esté disefiado para un moédulo especifico.

» La conexidn incorrecta de alguno de los conectores puede causar un
comportamiento inesperado de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafhos en el equipo.

Descripcién del cable BMXFTW-ee5

Los cables BMXFT <5 forman un juego de cables preinstalados y se componen
de los siguientes elementos:

* Enun extremo un bloque de terminales BMXFTB4020 de 40 pins relleno de
mastic (bloque de terminales de resorte no chapado en oro) desde el que se
extiende una funda de cable con 40 conductores

* En el otro, extremos de conductores sueltos diferenciados por colores

NOTA: Este juego de cables preinstalados solo esta dedicado a la version de
modulo estandar.

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

No utilice cables BMXFTW-e+5 con el mdédulo endurecido.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

En la siguiente figura se muestran los cables BMXFTW-e+05:

mm

in.

6515

/ ¥ 2.5610.2(

1 Bloque de terminales BMXFTB4020

2 Pelado previo de la funda externa

3 Conductores sin pelar

4 Filamento de nylon que permite pelar la funda del cable con facilidad
L Longitud en funcién del nimero de referencia

Los cables de conexion tienen dos longitudes distintas:
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Reglas generales para la instalacion de médulos

Conexion del cable BMXFTWee5

+ 3 m (9,84 ft): BMXFTW305
*+ 5m (16,40 ft): BMXFTW505

En el siguiente diagrama se muestran las conexiones y el cddigo de color segun

DIN47100:

BMX FTW ppS
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Caracteristicas del cable BMXFTWee5

En la siguiente tabla se presentan las caracteristicas generales:

Caracteristicas Valores
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No
Tipo de aplicacién Tensién maxima 300 Vrms
Descripcion del conductor Numero de conductores 40
Calibre 0,34 mm2 (22 AWG)
Material Cobre estafiado

Corriente maxima

2 A por debajo de 30 °C (86 °F)
0,8 A por debajo de 70 °C (158 °F)

Eléctrica

Tension dieléctrica no
disruptiva

2500 V durante 1 minuto

50

35012477.18



Reglas generales para la instalacion de médulos Médulos de entrada/salida binaria

Caracteristicas Valores

Medio ambiente Temperatura de De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)
funcionamiento

Estandares aplicables DIN47100

Instalacion de cables BMXFTWee5

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA

Apague toda la alimentacién al sensor y a los dispositivos del preactuador
antes de conectar o desconectar los terminales.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

En el siguiente diagrama se muestra el cable preinstalado conectado al mddulo:

@ a g
a g
b
AN\ )
0

Para obtener mas informacion, consulte el apartado Ajuste de un bloque de
terminales de 40 pins a un moédulo.

NOTA: En el caso de que se realice la instalacion en un lugar sujeto a
vibraciones, no deje que el cable BMXFTW-e+5 quede suelto a causa del
movimiento. Apriete el cable contra la barra del kit de conexiones blindadas
BMXXSP++00 o a la placa de montaje posterior por medio de la abrazadera
para cables.

35012477.18
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Maodulos de entrada/salida binaria Reglas generales para la instalacion de médulos

Ajuste de un bloque de terminales de 20 pins a un médulo

Presentacion

Los médulos con conexiones de bloque de terminales de 20 pins requieren la
conexion del bloque al médulo. A continuacidn se describen estas operaciones de
instalacion (montaje y desmontaje).

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

El bloque de terminales debe conectarse o desconectarse tras cortar la tensién
del sensor o preactuador.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

DANOS EN EL EQUIPO

No enchufe ningun bloque de terminales de CA en un modulo de CC. Esto
puede danar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

Instalacion del bloque de terminales

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento de montaje de un bloque de terminales de 20 pins en un
modulo de entradas/salidas binarias.

Procedimiento de montaje

Paso Accién

1 Con el médulo colocado en el bastidor, instale el bloque de terminales insertando su
codificador (parte trasera inferior del terminal) en el codificador del médulo (parte inferior
frontal del médulo), tal como se muestra arriba.

NOTA: El conector del médulo dispone de indicadores que muestran la direcciéon
correcta que debe utilizarse para instalar bloques de terminales.

2 Fije el bloque de terminales al médulo apretando los dos tornillos de montaje situados en
las partes superior e inferior del bloque de terminales.

Par de sujecioén: 0,4 Nem (0,30 Ib-ft).
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NOTA: Si los tornillos no estan apretados, existe el riesgo de que el bloque de
terminales no quede correctamente fijado al médulo.

Codificacién del bloque de terminales de 20 pins

A ADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Codifique el bloque de terminales tal y como se describe mas abajo para evitar
que se monte sobre otro modulo. La conexion incorrecta de alguno de los
conectores podria causar un comportamiento imprevisto de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

AATENCION

DESTRUCCION DEL MODULO

Codifique el bloque de terminales tal y como se describe mas abajo para evitar
que se monte sobre otro mddulo. La conexién del conector incorrecto puede
hacer que el médulo se destruya.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daifos
en el equipo.

Cuando se instala un bloque de terminales de 20 pins en un médulo
especializado en este tipo de bloques de terminales, pueden codificarse el bloque
de terminales y el médulo mediante tornillos de contacto. El objetivo de dichos
tornillos de contacto es evitar que el bloque de terminales se monte sobre otro
moédulo. De este modo puede evitarse la insercion incorrecta al reemplazar un
modulo.

El usuario realiza la codificacién con los tornillos de contacto de la rueda guia
STB XMP 7800. Sélo puede llenar las seis ranuras en la mitad de la parte
izquierda (si se mira desde la parte del cableado) del bloque de terminales y
puede llenar las seis ranuras de guia del médulo de la parte izquierda.

Para ajustar el bloque de terminales al médulo, un slot del médulo con un tornillo
de contacto debe corresponder a un slot vacio en el bloque de terminales o un
bloque de terminales con un tornillo de contacto debe corresponder a un slot
vacio en el modulo. Puede llenar cualquiera de los 6 slots disponibles, hasta un
maximo de 6, segun lo desee.
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Maodulos de entrada/salida binaria Reglas generales para la instalacion de médulos

En el diagrama siguiente se muestra una rueda guia, asi como los slots del
modulo utilizado para codificar los bloques de terminales de 20 pins.

Rueda guia

Tornillo de contacto desmontable

@

o8 0]o

Ranuras guia

hewred il  wl  wl — —

\'g
o) ©

Ranuras del modulo

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracién de codificacién
que posibilita el ajuste del bloque de terminales al médulo.

Bloque de terminales Modulo

Ranuras vacias =f Ranuras llenas de tornillos de contacto
| E—

Ranuras llenas de tornillos de contacto Rapuras vacias

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracion de codificacién
que no posibilita el ajuste del bloque de terminales al moédulo.

Bloque de terminales Médulo

Ranura vacia Ranuras llenas de tornillos de contacto

Ranuras llenas de tornillos de contacto ?— Ranuras vacias
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Ajuste de un bloque de terminales de 40 pins a un médulo

Presentacion

Los médulos con conexiones de bloque de terminales de 40 pins requieren la
conexion del bloque al médulo. A continuacién se describen estas operaciones de
instalaciéon (montaje y desmontaje).

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Los bloques de terminales se deben conectar y desconectar con la tension del
sensor y del preimpulsor desconectada.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

DANOS EN EL EQUIPO

No enchufe ningun bloque de terminales de CA en un médulo de CC. Esto
puede danar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos
en el equipo.

Instalacion del bloque de terminales de 40 pins

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento de montaje de un bloque de
terminales de 40 pins en un médulo de entradas/salidas binarias.

Procedimiento de montaje

Paso Accién

1 Con el médulo colocado en el bastidor, instale el bloque de terminales insertando su
codificador (parte trasera inferior del terminal) en el codificador del médulo (parte
inferior frontal del médulo), tal como se muestra arriba.

NOTA: El conector del médulo dispone de indicadores que muestran la direccién
correcta que debe utilizarse para instalar bloques de terminales.

2 Fije el bloque de terminales al médulo apretando los dos tornillos de montaje situados
en las partes superior e inferior del bloque de terminales.

Par de sujecion: 0,4 Nem (0,30 Ib-ft).
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NOTA: Si los tornillos no estan apretados, existe el riesgo de que el bloque de
terminales no quede correctamente fijado al médulo.

Codificacién del bloque de terminales de 40 pins

A ADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA APLICACION

Codifique el bloque de terminales tal y como se describe mas abajo para evitar
gue se monte sobre otro modulo. La conexion incorrecta de alguno de los
conectores podria causar un comportamiento imprevisto de la aplicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o daifios en el equipo.

AATENCION

DESTRUCCION DEL MODULO

Codifique el bloque de terminales tal y como se describe mas abajo para evitar
que se monte sobre otro médulo. La conexién del conector incorrecto puede
hacer que el médulo se destruya.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

Cuando se instala un bloque de terminales de 40 pins en un médulo
especializado en este tipo de bloques de terminales, pueden codificarse el bloque
de terminales y el médulo mediante tornillos de contacto. El objetivo de dichos
tornillos de contacto es evitar que el bloque de terminales se monte sobre otro
moédulo. De este modo puede evitarse la insercion incorrecta al reemplazar un
moddulo.

El usuario realiza la codificacién con los tornillos de contacto de la rueda guia
STB XMP 7800. Sélo puede llenar los 12 slots en la mitad de la parte izquierda (si
se mira desde la parte del cableado) del bloque de terminales y puede llenar los
12 slots guia del médulo de la parte izquierda.

Para ajustar el bloque de terminales al médulo, un slot del médulo con un tornillo
de contacto debe corresponder a un slot vacio en el bloque de terminales o un
bloque de terminales con un tornillo de contacto debe corresponder a un slot
vacio en el médulo. Puede llenar cualquiera de los 12 slots disponibles, hasta un
maximo de 6, segun lo desee.
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Reglas generales para la instalacion de médulos Médulos de entrada/salida binaria

En el diagrama siguiente se muestra una rueda guia, asi como los slots del
maodulo utilizado para codificar los bloques de terminales de 40 pins.

O <

1 Rueda guia
2 Tornillo de contacto desmontable

3 Slots guia
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En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracion de codificacién
que posibilita el ajuste del bloque de terminales al médulo.

Bloque de terminales Moédulo

({1 I
LN

I Ranuras llenas de tornillos de contacto
1 Ranuras vacias

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de configuracién de codificacién
que no posibilita el ajuste del bloque de terminales al moédulo.

Bloque de terminales Médulo

({11 T
UL

I Ranuras llenas de tornillos de contacto
1 Ranuras vacias
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Incorporacion de un conector de tipo FCN de 40 pins en
un médulo

Presentacion

Los médulos con conexiones de tipo FCN de 40 pins requieren la conexion del
conector al médulo. A continuacion se describen estas operaciones de instalacion
(montaje y desmontaje).

AAPELIGRO

DESCARGA ELECTRICA

El conector de tipo FCN debe conectarse o desconectarse tras cortar la tension
de los sensores o preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

DANOS EN EL EQUIPO

No enchufe ningun conector de CA en un mddulo de CC, ya que provocaria
dafios en el equipo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios
en el equipo.

Instalacion del conector

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento de montaje del conector en los
modulos:

— A
=
55, ° \

&

=

Procedimiento de montaje:

Paso Accion

1 Una vez que el mddulo se haya colocado en su sitio en el bastidor, inserte el conector
FCN del cable en el conector del médulo, tal como se muestra anteriormente.

2 Fije el conector al moédulo apretando los dos tornillos de montaje situados en las
partes superior e inferior del bloque de terminales.

Par de apriete: 0,4 Nem (0,30 Ib-ft).

NOTA: Si los tornillos no estan apretados, existe el riesgo de que el bloque de
terminales no quede correctamente fijado al médulo.
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Reglas generales para la instalacion de médulos Médulos de entrada/salida binaria

Presentacion de la seleccidon de fuentes de alimentacion
de sensores y preactuadores

Resumen

Las distintas opciones de alimentacién de sensores y preactuadores vinculados a
modulos de entradas/salidas binarias requieren ciertas precauciones de uso.

Alimentacion externa de corriente continua

Las fuentes de alimentacion rectificadas sin filtrado no estan permitidas.

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Cuando se utiliza una alimentacién externa de corriente continua de 24 VCC,
utilice una de las siguientes fuentes de alimentacion:

» fuentes de alimentacion reguladas
» fuentes de alimentacion no reguladas con lo siguiente:

 filtrado de 1000 uF/A con rectificacion monoféasica de onda completa y
500 uF/A con rectificacion trifasica

* pico méaximo del 5 % con respecto la frecuencia de ondulacién maxima
* tensién maxima de: -20 % a +25 % de tension nominal (ondulacién incluida)
Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.

Fuentes de alimentacion mediante baterias de niquel-cadmio

Las fuentes de alimentacion mediante baterias de niquel-cadmio pueden
utilizarse para los sensores y los preactuadores y para todas las entradas/salidas
asociadas con una tension de funcionamiento normal de 30 VCC como maximo.

Durante la carga, este tipo de baterias puede alcanzar, para una duracién de

1 hora, una tension de 34 VCC. Por este motivo, todos los médulos de entradas/
salidas con una tensién de funcionamiento de 24 VCC pueden soportar esta
tensioén (34 VCC) durante un maximo de una hora cada 24 horas. Este tipo de
funcionamiento implica las siguientes restricciones:

* A 34 VCC, confirme que la corriente maxima admitida por las salidas no
exceda nunca la corriente maxima definida para una tensién de 30 VCC.

* Un descenso de la temperatura implica las siguientes restricciones:
o EI80 % de las entradas/salidas a una temperatura de 1 °C a 30°C
o el 50 % de las entradas/salidas a una temperatura de 1 °C a 60 °C

AATENCION

PELIGRO DE SOBRECALENTAMIENTO

Tenga en cuenta el descenso de temperatura de los médulos de E/S binarias
durante la instalacion para evitar el sobrecalentamiento y el deterioro del
dispositivo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daifos

en el equipo.
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Alimentacion externa de CA

Todos los modulos BMXDAIlssee, BMXDAQO-®+*, BMXDRA¢®*se y BMXDRC-<*** estan
disefiados para utilizarse en las zonas A y B definidas en la norma IEC 61131-2
sobre PLC y la norma genérica IEC 61000-6-2 sobre compatibilidad
electromagnética sin proteccion especifica frente a sobretensiones.

En la siguiente figura se muestran las zonas definidas en la normativa PLC IEC 61131-2:

Zona B Zona A

Exterior

Proteccion
terciaria I E/S Zona A
F F PS lielllle}
Pararrayos _,}I{ > CA e > g
| 3
I I C/D
I Proteccion [«
—
Proteccién «
secundaria 2
Alimentacion de I F I
entrada trifasica I E— I
(red publica)
2ol —— | - o
—>
K cc J
” T
Dispositivos Pr?itrigﬂzn I | E/SZonaB | ¢ v
para el exterior P —’EI{ F [ ps |5 [uoliolio I 110|110
I > 5 E/S Zona A
I * AN A xl i J VY
Proteccion I Le—. I L
para 47 c/o c/D
dispositivos 1
al aire libre ] |
L Sistema de —|Proteccion

2

conexion a tierra de fabrica 2
V7777777772777 )

Zona A Distribucion de alimentacion local

Zona B Distribucion de alimentacion dedicada

Zona C Red eléctrica de fabrica

1 La red de proteccién debe poder reducir los niveles de gravedad desde los del exterior hasta los de Zona B.
2 La red de proteccion debe poder reducir los niveles de gravedad desde los de Zona A hasta los de Zona B.

Estos mdédulos también se pueden instalar en una subestacién o central eléctrica
en conformidad con la norma genérica IEC 61000-6-5 para las interfaces tipo 1y
2, sin proteccion especifica frente a sobretensiones.
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En la siguiente figura se muestran los tipos de interfaz definidos en la norma
genérica IEC 61000-6-5:

Area de
_____ Zona de la sala proceso, no
I” Area | de control implicada
| protegida | en el proceso
l 49 __pl eléctrico
e — 2
T Area de
proceso,
I 2 3 implicada
- T ~ “7[en el proceso —
a9 i eléctrico \I/ Subestacion/
[ Area de interfaz — 3 Area AT
Zona —
exterior
— 3
4 4 L4 |

1 Area protegida del interior

2 Interfaz, sala de control o area de proceso del interior no implicadas en el
proceso eléctrico

3 Area del interior o de proceso implicada en el proceso eléctrico

4 Conexiones del exterior (area AT y telecomunicacion externa)

Proteccion frente a sobretensiones de lineas de alimentacion de
CA para entornos mas adversos

El disefio de estos modulos ayuda a garantizar un nivel de inmunidad para
sobretensiones de 2 kV entre fase y tierra y de 1 kV entre fases. No requieren
proteccion externa en derivacion de CA.

Sidesea instalar el PLC y sus E/S de CA en una zona C segun IEC 61131-2 o0 en
una interfaz de tipo 3 o tipo 4 segun IEC 61000-6-5, utilice inicamente la
proteccion primaria proporcionada y un acoplamiento de interferencias graves. El
integrador del sistema es responsable de cuidar del sistema y ayudar a protegerlo
correctamente

Con unas medidas de atenuacién adecuadas, puede instalar el PLC y el médulo
de E/S en un entorno de esas caracteristicas.

Todos los requisitos de instalacion se detallan en el capitulo J sobre proteccion
contra sobretensiones del manual de instalacion de Schneider Electrical. La
documentacioén se puede descargar de www.se.com.

La adicién de un dispositivo de proteccion contra sobretensiones (SPD) tipo 2/
clase Il (por ejemplo, un supresor de sobretensiones modular iQuick PRD20r con
nivel de proteccion contra tensiones (Up) 1,5 kV) soporta sobretensiones de

4 kV entre fase y tierra y de 2 kV entre fases.
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Precauciones de cableado

Resumen

Las entradas/salidas binarias incluyen medidas de proteccion que garantizan un
alto grado de resistencia a las condiciones de entornos industriales. No obstante,
siga las reglas que se describen a continuacion.

Alimentacién externa para sensores y preactuadores

Utilice fusibles de fusion rapida para proteger las fuentes de alimentacion
externas para sensores y preactuadores asociados a modulos de entradas/
salidas binarias contra cortocircuitos y sobrecargas.

En el caso de los modulos de entradas/salidas binarias de 40 pins, conecte la
fuente de alimentacion del sensor/preactuador a cada conector, excepto en el
caso de que los canales correspondientes no se estén utilizando y no estén
asignados a ninguna tarea.

A APELIGRO

RIESGO DE CONEXION A MASA INCORRECTA

Instale la fuente de 24 V segun los codigos aplicables. Conecte los terminales
de 0V de las fuentes de alimentacion de 24 VV a masa metalica y a masa segura
lo mas cerca posible de la fuente. Esto garantiza la seguridad de los usuarios
en el caso de que una fase de alimentacion entre en contacto con la fuente de
24 V.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

NOTA: Si hay un médulo de entradas/salidas en el PLC, conecte la fuente de
alimentacion de los sensores y preactuadores a la del médulo; de lo contrario,
se producira un fallo de alimentacion externa que hara que el indicador LED
de entradas/salidas parpadee.

Entradas

A continuacién se detallan las recomendaciones de uso relativas a las entradas
de mdédulos binarios:
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+ Paraentradas de 24 VCC y acoplamiento de linea con red de corriente
alterna:

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

« Evite un acoplamiento excesivo entre los cables de CAy los cables que
sirvan de relé de sefales pensadas para entradas de corriente
continua.

+ Siga las reglas de rutas de cables.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones
graves, muerte o dafos en el equipo.

Este caso (acoplamiento excesivo) se muestra en el siguiente diagrama de
circuito.

e e
{ - L i J;— - { \ G:) Entrada %ol
T i

I
I
I
I
I
ovcc I
I
I
I
I
I

T

Salida %Q

L N |La conexion neutra actual
altemativa esta directa o

| indirectamente conectada a
tierra.

Cuando el contacto de entrada esta abierto, las corrientes alternas podrian
generar una corriente en la entrada que la colocaria en el estado 1.

Para un acoplamiento de linea de 240 VCA/50 Hz, no sobrepase los valores
de capacidad de linea que se facilitan en la tabla de resumen al final de esta
seccion. Para realizar un acoplamiento con una tension distinta, utilice la
siguiente férmula:

Capacidad tederadn = (Copacidad o 240% CA =« 24000 Tenaon de ned )
» Paraentradas de 24 a 240 VCA y acoplamiento de linea:

Cuando la linea que controla la entrada se abre, la corriente pasa segun la
capacidad de acoplamiento del cable (consulte el diagrama del circuito a
continuacion).

T L |Médulo
A R R !
=

e

No supere los valores de capacidad de linea que se facilitan en la siguiente
tabla de resumen.

En la siguiente tabla de resumen se muestran los valores de capacidad de linea
admitidos.
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Salidas

Médulo Capacidad de acoplamiento maxima

Entradas de 24a 125V CC

BMX DDI 1602 45 nF ()
BMX DDI 1603
BMX DDI 1604T
BMX DDM 16022
BMX DDM 16025

BMX DDI 3202 K 25nF (M)
BMX DDI 6402 K
BMX DDM 3202 K

Entradas de 24 a 140 V CA

BMX DAI 0805 50 nF
BMX DAI 1615

BMX DAI 1602 50 nF

BMX DAI 1603 60 nF

BMX DAI 0814 70 nF
BMX DAl 1614
BMX DAI 1604

(1) Capacidad de acoplamiento maxima permitida con una linea max. de 240 VCA/50 Hz.
Capacidad de acoplamiento maxima permitida con una linea de 240 VCA/50 Hz

Ejemplo: Un cable estandar de 1 m de longitud tiene una capacidad de
acoplamiento entre 100 y 150 pF.

Para las salidas de modulos de E/S binarias, siga estas recomendaciones.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Utilice cables de suficiente diametro como para evitar caidas de tension,
sobrecalentamiento y un funcionamiento imprevisto del equipo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o daios en el equipo.

Instalacion del cableado

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Observe las siguientes precauciones para el sistema de cableado.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Las precauciones de utilizacién que se han de tomar con respecto al sistema de
cableado son las siguientes:
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Para reducir el numero de acoplamientos de corriente alterna, separe los
cables del circuito (fuentes de alimentacion, interruptores, etc.) de los cables
de entrada (sensores) y de salida (preactuadores) tanto en el interior como
en el exterior del equipo.

En el exterior del equipo, coloque los cables que llegan a las entradas/salidas
en cubiertas que permitan distinguirlos facilmente de aquellos que
transportan niveles de energia altos. Coléquelos en guias metalicas
separadas conectadas a masa. Separe los recorridos de estos cables

100 mm (4 in) como minimo.

35012477.18
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Conexion de modulos de entradas/salidas binarios:
conexion de moédulos con conector de 40 pins

Introduccion

Los médulos de conector de 40 pins se conectan a sensores, preactuadores o
terminales que utilizan un cable disefiado para permitir una transicion sin fallos
del conductor al conductor en las entradas/salidas del médulo.

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, PARPADEO-DE ARCO VOLTAICO
O EXPLOSION

Los conectores de 40 pins deben conectarse o desconectarse tras cortar la
tensién de los sensores y preactuadores.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del cable al médulo.

Maédulo

Cable

AADVERTENCIA
FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Durante el proceso de instalacion, asegurese de que los conectores estan
identificados con los médulos correspondientes de modo que no pueda
producirse una conexion incorrecta. La conexién del conector incorrecto en un
maodulo puede provocar un funcionamiento inesperado del equipo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Cables de conexion de BMX FCW eee

Estan compuestos de lo siguientes elementos:
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* Enun extremo, un conector de 40 pins relleno de mastic desde el que se
extienden 1 o 2 fundas de cable, cada una de las cuales contiene 20
conductores con un area de seccion transversal de 0,34 mm2 (AWG 22).

* En el lado opuesto, extremos de conductores sueltos codificados por colores.

Los cables con un funda de 20 conductores, disefiados para conectar los
conectores de 40 pins a los sensores o preactuadores, estan disponibles en tres
longitudes distintas:

* 3 metros: BMX FCW 301
* 5 metros: BMX FCW 501
* 10 metros: BMX FCW 1001
La imagen siguiente muestra los cables de BMX FCW e+1.

Conexién
del médulo al
conector

De 40 pines

/\ Conductores revestidos

Retiracla del revestimiento de la funda exterior
delcable

BMX FCW 1

Hilo para refrar el revesiimiento

Los cables con dos fundas de 20 conductores, disefiados para conectar los
conectores de 40 pins a los sensores o preactuadores, estan disponibles en tres
longitudes distintas:

* 3 metros: BMX FCW 303
* 5 metros: BMX FCW 503
* 10 metros: BMX FCW 1003
La imagen siguiente muestra los cables de BMX FCW 3.

Conexioén
del maédulo al
conector
de 40 pines 223y
[AT [A] |
BMX FCW 3

Conductores revestidos

Retirada del revestimiento de la funda exterior del cable

Hilo para retrar el revestimiento

35012477.18
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NOTA: Un filamento de nylon incorporado al cable permite retirar la funda de
revestimiento con facilidad.

NOTA: El par maximo de tension (apriete) de los tornillos de conexién de
cables BMX FCW e+« es de 0,8 N*m (0,59 Ib-ft).

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

No supere el par de tension (apriete) maximo. Un par excesivo puede provocar
la interrupcion de un conductor, lo que daria como resultado una conexién de
mala calidad o intermitente.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Conexion de cables BMX FCW eee

En el diagrama siguiente se muestra la conexion de los cables de BMX FCW <«1:

C
N
"Vista Vista Y Conector C —
de los conectores  del cableado —ﬁ; — Mamon
I O A3| ——  Verde ——
AL | ——  Amalb —— [ |
A5 | —— Gris R
A6 | —— Rosa _
Allm m|A2 A7 | —— Azpl —_—
A3|m m|A4 [A8]—— Rjo ——
A9 | —— Negro _
A5|m m|AB [A10] —— Morado —— [ |
A7|m m|A8 |A11| —— Grislrosa ———
A12| —— Rojo/azul ——
A9|m m|A10 A13] —— Blanco/iverde ——
_@: Al1l|m m|A12 [A14] —— Maroniverde ——
A15 Blanco/amarillo ———
A3 |m m|A14 [AT6] Amail b —
A15|m m|A16 [a77| —— Blancolgis —— [ |
L~ A17|m m|A18 |A18] —— Grisimamon ——[ |
- —— Bl _
Sdida  A19|m m|A20 [Aid Dlancofiosa L]
de cable B1lo olB2 N —
B3|o O|B4 —S; NC
B5|0 O|B6 B3| NC
B4 | NC
B7|O0 O|B8 FB5 NG
B9|o O|B10 B6 | NC
B11|o o|B12 [B7 ”g
B13|0 O[B14 [Bo NG
B15|0 O|(B16 [B10| Ng
B11| N
B17|o0 oO|B18 'BT2] NC
B19|0 O|B20 [B13|NC
B14| NC
B15| NC
B16| NC
O B17| NC
B18| NC
B19| NC
O Sin cableado B20| NC

m Cableado:

|

BMXFCWe+1

Cadigos de color segiin DIN47100
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En el diagrama siguiente se muestra la conexién de los cables de BMX FCW «+3;

C
- Conecior C
o : N onector
Vista Vista A Banco ——
delosconectores  delcableado A4 T pena T
T O A3 | —— Verde -
Ad| —— Amarilo _
A5 | —— Gris _
A6 | —— Rosa _—
Allm m|A2 A7 | — Azul _—
A8 | —— Rojo _
A3|lm m|A4 FA9] —— Negro N
A5|m m|A6 Ag R Morado -
A7|m m|A8 [A11]—— Crishosa ——[ |
A12| —— Rojo/azul ——
AS|m m (A0 TA931 Blancolverde ——
All|m m|A12 [A14] —— Marroniverde ——
A15| —— Blanco/amarillo ———
Al3|m m|A14 [AT6] —— Amerofmamn — ||
A15|m m[A16 [A17] —— Blancolgis ——
l - A17|m m|A18 [A18] —— Gris/marron ——
ot A19| —— Blancofrosa ——
Salida A19|m m|A20 [A509| —— Rosa/maron ——— [ |
decable p1|w m|B2 - Bl BMXFCWe+3
— anco @ ———
B3\ m mB4 Bl Mamon — [
B5(m m|B6 B3| —— Verde _
B4 —— Amallo ——[ |
B7|m m|B8 "BE ] Gris I
BO9(m m|B10 B6 | —— Rosa -
B11|m m|B12 37 — ézul —_—
B13|m m(B14 (BT Nego [
B15(m m|B16 [B10]—— Morado ——[ |
B11| —— Grishosa ——
B17|m m B18 B12| —— Rojofazul ——
B19|(m ®|B20 |[B13| —— Blancolverde ——
B14| —— Marron/verde ———
B15| —— Blanco/amarillo ———
B16| —— Amailomamon ———
O B17| —— Blanco/gris ——
B18| —— Gris/marron ———
|B19| —— Blancorosa —— | |
B20| —— Rosa/marron ———
| Cableado: Cadigos de color segtin DIN47100
Caracteristicas de los cables BMX FCW eee
Esta tabla presenta las caracteristicas generales:
Caracteristicas Valores
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No
Descripcion del conductor Ndmero de conductores e 20 para BMX FCW «¢1

* 40 para BMX FCW +3

Calibre 0,34 mm2 (22 AWG)
Material Cobre estafiado
Medio ambiente Temperatura de De-25a70°C (de-13a 158 °F)

funcionamiento

Estandares aplicables DIN47100
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Conexion de moédulos de entradas/salidas binarios:
conexion de moédulos con conector de 40 pins a interfaces

TELEFAST

Presentacion

Las entradas/salidas de los mddulos binarios de conector de 40 pins se conectan
a las interfaces de conexion y adaptacion de cableado rapido TELEFAST
mediante cables especificos para los conectores HE10 de 40 pins.

llustracion

En la siguiente ilustracion se muestra la conexion de un modulo binario de
conector de 40 pins a una interfaz TELEFAST.

Médulo de conector de 40 pines

BMX FCC » cable

TELEFAST 2 ABE-7Heeeee

Cables de conexion BMX FCC eee

Los cables disenados para la conexion de conectores de 40 pins a un HE10 estan
disponibles en 6 longitudes distintas:

0,5 metros, 20 conductores: BMX FCC 051
1 metro, 20 conductores: BMX FCC 101

2 metros, 20 conductores: BMX FCC 201

3 metros, 20 conductores: BMX FCC 301

5 metros, 20 conductores: BMX FCC 501
10 metros, 20 conductores: BMX FCC 1001
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Conexion

del modulo al
conector

e 40 pins

L Conexion
a la interfaz
TELEFAST

BMX FCC »*1

Los cables disefiados para la conexion de conectores de 40 pins a dos HE10
estan disponibles en 6 longitudes distintas:

+ 0,5 metros, 20 conductores: BMX FCC 053
¢ 1 metro, 20 conductores: BMX FCC 103

* 2 metros, 20 conductores: BMX FCC 203

* 3 metros, 20 conductores: BMX FCC 303

* 5 metros, 20 conductores: BMX FCC 503

* 10 metros, 20 conductores: BMX FCC 1003

Conexion

del mddulo al
conector
ded0 pines

BMX FCC =3
Conexion

ala nterfaz
TELEFAST
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Conexion de cables BMX FCC eee

En el diagrama siguiente se muestra la conexién de los cables BMX FCC e«1.

C

" vista de los Yista el
coneclores cableado

O

1
3
4]
7
9
N
13
15
/g/ 17
Salida de 19

c0 00000 0O0OCOEE EE EEEEEN
EDDDDDDDDDDIIIIIIIIII

T BN

O

O Mo conectado

B Coneclado:

% onector C

—

[eeddelel el el olnaldy deddalddanseled bl

Conector 3

Blanco
harron
Werde
Amarillo
Grig
Rosa
Azul
Raojo
Megro
Morado
Grisirosa
Rojofazul
Blancaiverde
Marroniverde
Blancofamaril o
Amarillo/marron
Blancofgris
Gris/marron
Blancofrosa

EEESCEEENECEEREEEURE

Rosalmarran

Cadigos de color seqan DINA7 100

A

Salida de cable

Vista del
cableado

«] 2«
«3 4e
5 B
«f Be
+9 10«
1112«
1314
*15 16
*17 18+
+1920+
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En el diagrama siguiente se muestra la conexién de los cables BMX FCC «<3.

c =
[ —
" \ista de los Vista del | | Donecior G Conestor 3 A-3B
conectores cahleado 1 Blanco i
5 % — h('/grrgoen — % Vista del
; O - Amalle A cahleado
5 |— Gris — 5 ol P
6 | — Rosa — | B
ITm m2 7 | — Azul — 7 ¥ .g g.
g8 | — Rojo — 8 E] * *
S ompd qg |——  Megop ——1[3 a5 o7/ B
Sm mfp 10 | ——  Morado —— [ 10 S 9 0. 3A
7'm mB [ |—— Grighosa —— [T an 11 12+
g g ho [12] ——  Rojolazul  —— [12 83 13 14e
@ LI 13 | —— Blancolverde ——— [ 13 [[H1] «15 16
i e MNm w12 [14] —— Mardniverde —— [ 14 -
13| @ w14 15| — Blancolamarils —— | 15 T 1718
16 Amarillo/marran 16 «1920e
159 m m(16 17 | —— Blancoigris 7 [
L 17w mfi8 [18]|—— Grsimarin —— [ 18 -7
fS e ce cable 19 o 19— Blancarosa —— ) /_Salida de cable
gl o Gable - . 20 | —— Rosalmaren —— [20
21m m 22 o A ; B
_ anco  ———
29 m 2t ool ——  Marn  —— 7 Vista del
25m w26 23| —— Verde —— 13 cableado
27\ m m[28 21| ——  Amarllo — [ F |
25— Gris — 5 ol P
Y9m m30 96| —— Rosa — [ 6 | 3 e
3MNm w32 [ 27| — Azul — 7 - 5
23 28| —— Rojo — 8 B * *
W W34 5] ——  Nego —— 9 S a7 Be
35m m36 30| — GMo;ado — 10 B «9 10« an
31| —— risfrosa ——— [11 a6 . .
3m mpg 32 |—— Rojolazul  —— [12 ao -E; ::i_
39 m w0 33| —— Blancokerde —— [13 szl
oPe=s 34 | —— Maréniverde —— [TF (1 «15 716+
35 | — Blancofamarills 15 — «17 18+
36 Amarillofmarrén 16 | 1920+
O 37 | —— Blamcoigris —— [ 17 L
38 | —— Grisimardn —— [ 18 —7
39 | —— Blancofrosa —— [ 19 gﬁhdﬁ de cable
W Cableado 40 | —— Rosamarén —— [20 _

Codigos de color segun: DIN47100

NOTA: El par maximo de tension (apriete) de los tornillos de conexion de
cables BMX FCC «++ es de 0,5 N*m (0,37 Ib-ft).

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

No supere el par de tension (apriete) maximo. Un par excesivo puede provocar
la interrupcion de un conductor, lo que daria como resultado una conexién de
mala calidad o intermitente.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Caracteristicas de los cables BMX FCC eee

Esta tabla presenta las caracteristicas generales:

Caracteristicas Valores
Cable Material de la funda PVC
Estado de LSZH No

Descripcion del conductor

Numero de conductores

* 20 paraBMXFCC 1
* 40 para BMX FCC 3

Calibre

0,34 mm2 (22 AWG)

Material

Cobre estafiado

Medio ambiente

Temperatura de
funcionamiento

De -25 a 70 °C (de - 13 a 158 °F)

Estandares aplicables

DIN47100

35012477.18
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Reglas generales para la instalacion de médulos

Modulos de entrada/salida binaria

Compatibilidad entre sensores y entradas y entre

preactuadores y salidas

Presentacion

La compatibilidad entre sensores y entradas binarias de médulos depende del

tipo de sensor utilizado.

De la misma forma, la compatibilidad entre preactuadores y salidas de médulos

binarios depende del tipo de preactuador utilizado.

Compatibilidad de sensores y entradas

En la tabla siguiente se muestra la compatibilidad entre los sensores de

3 conductores y las entradas de 24 VCC y 48 VCC.

Sensores de 3 conductores y entradas de légica positiva (comun
positivo) de tipo 3 compatibles con IEC 61131-2: todos los
sensores de proximidad capacitivos o inductivos PNP de

3 conductores y detectores fotoeléctricos que tengan una
tensién de funcionamiento de 24 VCC y 48 VCC son
compatibles con cualquier entrada de légica positiva.

%l.(Entrada)

(]
|L%+

Mddulo

Sensores de 3 conductores y entradas de légica negativa
(comun negativo): todos los sensores de proximidad capacitivos
o inductivos NPN de 3 conductores y detectores fotoeléctricos
que tengan una tension de funcionamiento de 24 VCC y 48 VCC
son compatibles con cualquier entrada de l6gica negativa.

<

%l.(Entrada) Ij

Modulo

En la tabla siguiente se muestra la compatibilidad entre los sensores de

2 conductores y las entradas de 24 VCC y 48 VCC.

Sensores de 2 conductores y entradas de légica positiva (comun
positivo) de tipo 1 compatibles con IEC 61131-2: todos los
sensores de proximidad u otros sensores de 2 conductores con
una tensioén de funcionamiento de 24 VCC y 48 VCC, y con las
caracteristicas descritas en la tabla siguiente son compatibles
con cualquier entrada de 24 VCC de légica positiva.

%1, (Entrada)

Modulo

Sensores de 2 conductores y entradas de légica negativa
(comun negativo): todos los sensores de proximidad u otros
sensores de 2 conductores con una tensién de funcionamiento
de 24 VCC son compatibles con cualquier entrada de 24 VCC
de légica negativa.

ol.(Entrada) m

Médulo

Compatibilidad entre sensores de 2 conductores y entradas de 24/48 VCA'y

120 VCA:

Todos los sensores de proximidad de CA de 2 conductores compatibles con IEC
60947-5-2 y capaces de soportar de 100 a 120 VCA son compatibles con

35012477.18
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cualquier entrada de 110 a 120 VCA compatibles con IEC 61131-2 de tipo 1y
de tipo 3.

En las tablas siguientes se muestra un resumen de las compatibilidades de los
sensores con las entradas de los moédulos de entradas/salidas binarias.

Tipos de sensor de proximidad Tipos de entradas

24VCC 48VCC 24V CC 24/48V
CcC
Légica Tipo 1 Tipo 3
positiva Logica
Légica Légica negativa
positiva positiva

Todos los sensores de proximidad de CC de | X X X -
tres conductores de tipo PNP

Todos los sensores de proximidad de CC de | - - - X
tres conductores de tipo NPN

Sensores de proximidad de CC de dos - X X -
conductores de marca Telemecanique (u
otras) con las caracteristicas siguientes:

+ (Caida de tension en estado cerrado
7V

»  Corriente minima conmutada <2,5 mA

»  Corriente residual en estado abierto
<1,5mA

Sensores de proximidad de CC de dos X X X -
conductores de marca Télémecanique (u
otras) con las caracteristicas siguientes:

* (Caida de tension en estado cerrado
4V

*  Corriente minima conmutada <1 mA

»  Corriente residual en estado abierto
<0,5mA

X compatible
- no compatible

DC Funcionamiento con tensiéon CC

Tipos de sensor de proximidad Tipos de entradas

24VCA 48 VCA 100-120 VCA

Tipo 1 Tipo 3 Tipo 3

Sensor de proximidad de dos conductores (CA/CC) | X X X
(consulte nota)

Sensor de proximidad de dos conductores (CA) X X X

X compatible
CA Funcionamiento con tensién CA

Funcionamiento con tension de CA o CC CA/CC

NOTA: Las entradas de 24 VCC pueden utilizarse en légica positiva (comun positivo) o I6gica
negativa (comun negativo), pero no son compatibles con IEC.

Compatibilidad entre preactuadores y salidas

Compatibilidad entre preactuadores de CC y salidas:

Respete la corriente maxima y la frecuencia maxima de conmutacion de la salida
que se especifican en las caracteristicas del médulo.
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NOTA: Cuando se utilicen preactuadores de bajo consumo, se debera prestar
especial atencion a la corriente de fuga de la salida inactiva, con el fin de
garantizar que la corriente maxima se haya calculado correctamente:

I max. = | nominal + | fuga
Dado que:
| nominal = corriente requerida para el funcionamiento por el preactuador

| uga = maxima corriente de fuga en el estado de salida inactivo

Compatibilidad entre lamparas de filamento de tungsteno y salidas
estaticas (corriente estatica):

Para las salidas con proteccion frente a cortocircuitos, se debera confirmar la
alimentacion maxima de las lamparas de tungsteno especificada en las
caracteristicas del modulo. De lo contrario, la corriente de llamada podria
ocasionar la disyuncion de una salida durante el arranque.

Compatibilidad entre preactuadores de CA y salidas de relé:

Los preactuadores de corriente alterna inductiva tienen una corriente de llamada
que puede alcanzar 10 veces su corriente de mantenimiento durante un tiempo
maximo de 2/F segundos (F = frecuencia de la corriente alterna). Por ello, las
salidas de relé estan previstas para mantener el régimen (AC14 y AC15). La tabla
de caracteristicas de las salidas de relé ofrece la potencia maxima de
funcionamiento permitida (en AV) de acuerdo con el nimero de operaciones.

AATENCION

VIDA UTIL DE RELE ACORTADA

Asegurese de que las corrientes conmutadas por las salidas de relé no
sobrepasen los valores nominales de relé. Las corrientes excesivas acortaran
la vida util de los relés.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos
en el equipo.
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Procesamiento de diagnoéstico del modulo de entradas/
salidas binarias

Procesamiento de diagnéstico del modulo de
entradas/salidas binarias

Objeto

Contenido de este capitulo

Medidas generales de proteCCiON ..........cooui i 80
Visualizacién del estado del moduloy canal ..........coovviiiiiiiiiiiiiiiiece 82
[ E=To | o 1] oo TP 85
Comprobacion de 1a CoONEXiON ............cooiuiiiiiiiiiie e 88

En esta seccion se explica el procesamiento de los fallos de hardware detectados
relativos a los médulos de entradas/salidas binarias.

Medidas generales de proteccién

Resumen

Salidas de CC

Entradas de CC

Algunas medidas de proteccion generales estan integradas en los canales de
modulos de corriente continua de entradas/salidas binarias.

Cada salida estética (excepto las que estan explicitamente etiquetadas como
«Sin protecciony) incorpora un dispositivo de proteccion que permite detectar las
siguientes situaciones al activar una salida:

* Una sobrecarga o cortocircuito. Los eventos de este tipo pueden provocar
que la salida se desactive (disyuncion) y que el evento se indique en la
pantalla del panel frontal del médulo (el indicador LED correspondiente de los
canales parpadea, y el indicador LED de error E/S se ilumina).

* Inversion de polaridad. Los eventos de este tipo pueden provocar un
cortocircuito en la fuente de alimentacion, sin riesgo de dafios en el moédulo.
Para obtener una proteccion 6ptima, instale un fusible de fusién rapida en la
fuente de alimentacion y en la corriente ascendente de los preactuadores.

» Sobretension inductiva. Cada salida dispone de proteccion individual
contra sobretensiones inductivas, y dispone de un circuito de
desmagnetizacion electromagnética rapida con diodo de Zener, que permite
reducir el ciclo mecanico de determinadas maquinas rapidas.

Las entradas de 24 y 48 VCC son de tipo de corriente constante. La corriente de
entrada es constante para tensiones superiores a:

» 15V para entradas de 24 VCC
» 25V paraentradas de 48 VCC
Esta caracteristica aporta las siguientes ventajas:

» Garantiza la corriente minima en estado activo de conformidad con la norma
IEC.

+ Limita la corriente que se consume cuando la tensién de entrada aumenta,
con el fin de evitar un sobrecalentamiento innecesario del modulo.
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* Reduce la corriente que se consume en la fuente de alimentacién del sensor
que proporciona la fuente de alimentacion del PLC o una fuente de
alimentacion de proceso.
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salidas binarias

Visualizacién del estado del médulo y canal

Introduccion

llustracion

Descripcién

Los modulos de E/S binarias estan equipados con un bloque de visualizacién con
indicadores LED que permiten ver el estado del canal y del médulo en conjunto.

La siguiente figura muestra la posicién de los indicadores LED de visualizacion de
estado de los canales, asi como los 3 (0 4) indicadores LED de estado del

modulo, en el panel frontal de los médulos de E/S binarias.

LED:
RUN - ERR — /O - (+32)

Indicadores LED de

S
I
%é%w Sy
9
q
9

En la siguiente tabla se explica el funcionamiento de los indicadores LED situados
en el bloque de visualizacion de los médulos de entradas/salidas binarias.

Indica-
dores . @ Y O
LED lluminado continuo Intermitente Apagado
RUN El médulo funciona con N/A Médulo inoperativo o
normalidad desconectado
(verde)
ERR evento interno: se necesita Existe una pérdida de Ningun fallo interno
) analizar el médulo comunicacion entre el detectado
(rojo) modulo binario y la CPU
E/S Evento externo: Sobrecarga, | Cableado incorrecto del Ningun fallo externo
) cortocircuito, error de bloque de terminales detectado
(rojo) tension de los sensores y
preactuadores
+32 Seleccion de los canales del | N/A Seleccion de los canales
32al 63 del 0 al 31
Verde
Estado | Canalen1 Error de canal, sobrecarga, | Canalen0
del cortocircuito o deteccion de
canal cable abierto()

(1) Si el estado del canal es que se ha detectado un cable abierto, el tiempo de encendido
intermitente es el siguiente:

* 64 ms encendido

* 64 ms apagado

* 64 ms encendido

* 2000 ms apagado

82

35012477.18



Procesamiento de diagnoéstico del médulo de entradas/salidas

binarias

Modulos de entrada/salida binaria

NOTA: El LED +32 solo esta presente en los médulos de 64 canales. Se

activa y desactiva pulsando un botén situado en la parte superior del médulo.

Por defecto, se muestran los primeros 32 canales.
NOTA: En mddulos mixtos de entradas/salidas, la primera linea de

indicadores LED de estado de canal representa las entradas (por ejemplo, en

un médulo mixto de 16 entradas y 16 salidas, los indicadores LED de 0 a 15

representan las entradas, mientras que los indicadores LED de 16 a 31
representan las salidas).

NOTA: Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED 1/O
(rojo) de los mddulos siguientes se enciende y los indicadores LED de estado

de canal de entrada muestran la ultima posicion registrada del sensor:
+ BMXDDI 1602
+ BMXDDI 1603
« BMXDDI 1604T
+ BMXDDI 3202K
+ BMX DDI 6402K
+ BMXDDM 16022
+ BMXDDM 3202 K
+ BMXDDM 16025

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error de E/S esta activado.

* No tenga en cuenta la informacion de los indicadores LED de entrada.
(Muestran la ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones
reales).

* Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafhos en el equipo.

Paneles de visualizacion

Cuando existe tensidén en una entrada o salida, el indicador LED correspondiente

se ilumina.

La visualizacion de eventos internos o externos solo es efectiva una vez que se

ha configurado el mddulo. Tras un arranque convencional o en frio, todos los

indicadores LED parpadearan dos veces (durante dos segundos) para indicar que

el médulo se encuentra operativo. Cuando se detecta un evento, el estado de
canal se registra hasta que se clarifica la causa de dicho evento.
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salidas binarias

BMX DDI 1604T

médulos: RUN - ERR - E/S
« 16 indicadores LED de estado de los

Médulos llustracion del panel de Descripcién
visualizacién
BMX DAI 0805 Estos médulos incluyen:
_ - 3indicadores LED de estado de los
| ol t Tzl el sfa]s || | moues RUN-ERR €
BMX DRA 0804T « 8indicadores LED de estado de los
canales
BMX DRA 0805
BMX DRA 0815
BMX DRC 0805
BMX DDI 1602 Estos médulos incluyen:
BMX DDI 1603 _ ¢ 3indicadores LED de estado de los

BMX DAI 1602
BMX DAI 1603
BMX DAI 1604
BMX DAl 1614
BMX DAI 1615
BMX DDO 1602
BMX DDO 1612
BMX DRA 1605
BMX DAO 1605
BMXDAO 1615

canales

BMX DDI 3203
BMX DDI 3232
BMX DDI 3202 K
BMX DDO 3202

BMX DDO 3202
K

BMX DDM 3202
K

E)MX DDM 16022

E’:)MX DDM 16025

Estos médulos incluyen:

« 3Jindicadores LED de estado de los
modulos: RUN - ERR - E/S

« 32indicadores LED de estado de los
canales

BMX DDI 6402 K

BMX DDO 6402
K

Estos médulos incluyen:

« 3indicadores LED de estado de los
médulos: RUN - ERR - E/S

* Un LED +32 para la visualizacion de
los canales del 32 al 63

¢ 32indicadores LED de estado de los
canales

* Un interruptor para la visualizacion de
los canales del 32 al 63

(1) Los médulos mixtos de entradas/salidas BMX DDM 16022 y BMX DDM 16025 tienen 2 grupos
de 8 canales. El grupo de entrada esta representado por los canales del 0 al 7, y el grupo de salida
esta representado por los canales del 16 al 23.

Existen diversos bloques de visualizacion, en funcion del tipo de modulo de E/S

binarias.
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binarias

Modulos de entrada/salida binaria

Diagnéstico

Resumen

Eventos internos

Eventos externos

La funcion de diagnéstico detecta cualquier condicion que pueda afectar al

funcionamiento de los médulos. Se distinguen tres grupos de diagnéstico:

Eventos internos
Eventos externos
Otros eventos

Los eventos internos son todas aquellas condiciones del interior del médulo y

todos los casos de pérdida de comunicacion que evitan el correcto
funcionamiento de un médulo de entradas/salidas binarias.

Una pérdida de comunicacidn puede estar ocasionada por lo siguiente:

Un fallo de hardware detectado en el nivel de bus del bastidor

Un mal funcionamiento del procesador o un cable de alimentacién en circuito
abierto o en cortocircuito

Un cable de alimentacién en circuito abierto o en cortocircuito

Los eventos externos incluyen lo siguiente:

Sobrecarga y cortocircuito: los médulos de salidas estaticas incluyen un
dispositivo que controla el estado de la carga. En caso de una sobrecarga o
cortocircuito de una o mas salidas, se disparan a circuito abierto. El estado
se muestra en el panel frontal del médulo. Los indicadores LED
correspondientes a las salidas disparadas parpadean y el indicador LED E/S
se ilumina.

Error de tensién del sensor: todos los médulos de entradas incluyen un
dispositivo que controla la tensidén del sensor para todos los canales del
modulo. Este dispositivo controla que la tension de la fuente de alimentacion
de los sensores y del mddulo se encuentre a un nivel suficiente para el buen
funcionamiento de los canales de entrada del moédulo. Cuando la tensién del
sensor es menor o igual que el umbral definido, el estado se muestra en el
indicador LED E/S, que se ilumina en el panel frontal del médulo.

Error de tension del preactuador: todos los médulos de salidas de
transistor de 24 y 48 VCC incluyen un dispositivo que controla la tension del
preactuador de todos los canales del modulo. Este dispositivo controla que la
tension de la fuente de alimentacion del preactuador y del médulo se
encuentre a un nivel suficiente para el buen funcionamiento de los canales de
salida del médulo. Esta tension debe ser superior a 18 V (alimentacion de
24V CC) o 36 V (alimentacion de 48 V CC) para los mddulos con salidas
estéticas de corriente continua. Cuando la tension del preactuador es menor
o igual que este umbral, el fallo se muestra mediante el indicador LED E/S,
que se ilumina en el panel frontal del médulo.

Error de conductor abierto: algunos médulos (por ejemplo, BMXDAI1614/
DAI1615) pueden detectar el error de conductor abierto al comprobar la
corriente de fuga en el bucle. Para conseguir una corriente de fuga
adecuada, puede que sea necesaria una resistencia externa. Consulte los
detalles en la pagina de caracteristicas del médulo especifico.
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Procesamiento de diagnoéstico del modulo de entradas/

salidas binarias

NOTA: La comprobacién de tension de sensores y preactuadores es
exclusiva de los moédulos de bloque de terminales. En los médulos de
conector de 32 o 64 canales, existe un dispositivo de comprobacién por
conector (lo que equivale a uno por grupo de 16 canales).

Un error de tensién en un sensor o preactuador provocara que todas las
entradas y salidas del grupo afectadas por el error (es decir, los grupos de 8 o
16 canales de un modulo de bloque de terminales y el grupo de 16 canales de
un moédulo de conector de 32 o 64 canales) se definan como inactivas.

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervision de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

NOTA: Los mddulos de salida de relé no contienen dispositivos de
comprobacién de tension de los preactuadores.

Otros eventos

La categoria Otros eventos incluye la pérdida de alimentacion a los médulos.

Descripcion
Puede utilizar la siguiente tabla para determinar el estado del médulo en funcién
de los indicadores LED ubicados en el panel de visualizacion de los modulos de
entradas/salidas binarias.
Estado del médulo Indicadores LED
RUN (verde) | ERR (rojo) E/S (rojo)
Funcionamiento normal . O O
Eventos Se necesita analizar el médulo
internos O ‘ O
Interrupcién de comunicacion de
la CPU ® X O
Eventos Sobrecarga, cortocircuito, error
externos de tension de los sensores y ’ O ‘
preactuadores, cable abierto
Configuracioén Autoverificacion del médulo en
el inicio ® ® ®
Médulo sin configurar O ® O
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Estado del moédulo

Indicadores LED

RUN (verde)

ERR (rojo)

E/S (rojo)

Otros eventos

Pérdida de alimentacion en el
modulo

O

O

O

Leyenda:

Indicador LED encendido

®

Indicador LED intermitente

O

Indicador LED apagado

NOTA: Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED I/O
(rojo) de los médulos siguientes se enciende y los indicadores LED de estado
de canal de entrada muestran la uUltima posicion registrada del sensor:

+ BMXDDI 1602

+ BMXDDI 1603

+ BMXDDI1604T

+ BMXDDI 3202K

+ BMXDDI 6402K

+ BMX DDM 16022
+ BMXDDM 3202 K
+ BMXDDM 16025

AADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION

DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:

« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.
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Médulos de entrada/salida binaria salidas binarias

Comprobacion de la conexién

Resumen

Para comprobar la conexion de E/S binarias, asegurese de que:

» lainformacion de los sensores se registra en las entradas correspondientes y
en el procesador;

* las 6rdenes de control del procesador se registran en las salidas y se
transmiten a los preactuadores correspondientes.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Las salidas activadas pueden provocar movimientos de maquinas.

La alimentacion debe desconectarse por completo antes de realizar esta
comprobacion:

1. Retire los fusibles de alimentacién de los controles del motor.
2. Desconecte la alimentacion de las unidades hidraulicas y neumaticas.
3. Conecte el PLC equipado con los moédulos de entradas/salidas binarias.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Descripcion

A continuacién, podra realizar la comprobacion de la conexion de los médulos de
entradas/salidas binarias:

+ Sin un terminal. Active cada sensor y compruebe que el indicador LED de la
entrada correspondiente cambia de estado. Si el estado no varia, compruebe
el cableado y el correcto funcionamiento del sensor.

+ Con un terminal (permite una comprobacion de la conexion de las entradas/
salidas en mayor profundidad). Se necesita una aplicacion con E/S
configuradas en el PLC, aunque esté vacia (en ese caso, no declare ninguin
moédulo en la tarea FAST).

o Esta comprobacion puede realizarse con el PLC en la modalidad RUN,
desde un equipo con software Control Expert que permita acceder a las
funciones de depuracion.

o Esta comprobacion puede realizarse igualmente con la aplicacion
completa cargada en memoria. En este caso, detenga el procesamiento
del programa desactivando las tareas MAST, FAST y Evento; para ello,
defina los bits de sistema %S30, %S31y %S38 en 0.

Comprobacién de las entradas

En la siguiente tabla se muestra el procedimiento para comprobar las conexiones
de entrada.
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Paso Accion

1 Active cada sensor y verifique que el indicador LED de la entrada correspondiente
cambia de estado.

2 Compruebe en la pantalla del terminal que el bit de la entrada correspondiente (%]*)
también cambia su estado.

Comprobacién de las salidas

En la siguiente tabla se muestra el procedimiento para comprobar las conexiones
de salida.

Paso Accion

1 Desde el terminal, defina cada bit (%Q-) que corresponda a una salida en 1y, después,
en 0.
2 Compruebe que el indicador LED de la salida correspondiente se enciende y luego se

apague, y que el preactuador correspondiente se active y se desactive.
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Modulos de entrada BMX DDI 1602

Contenido de este capitulo
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Objeto

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDI 1602 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DDI 1602 es un modulo binario de 24 V CC conectado a través de
un bloque de terminales de 20 pins. Se trata de un modulo de Idgica positiva (o
comun positivo): sus 16 canales de entrada reciben corriente procedente de los
sensores.

Version reforzada

El equipo BMX DDI 1602H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDI 1602 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

llustracion
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Modulos de entrada/salida binaria

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDI 1602 y
BMX DDI 1602H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los médulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso
adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DDI

1

602 y BMX DDI 1602H:

Tipo de médulo

Entradas de légica positiva de
24\VCC

Temperatura de

BMX DDI 1602

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

funcionamiento

BMX DDI 1602H

De -25a70°C (de-13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension 24 VCC
Corriente 3,5mA
Valores de umbral de En1 Tension 211V
entrada
Corriente >2 mA (para U 211 V)
Eno0 Tension 5V
Corriente <1,5mA
Alimentacion del sensor De19a30V

(ondulacién incluida para el
modulo estandar)

(posible hasta 34 V, limitada a
1 hora/dia)

Impedancia de entrada En U nominal 6,8 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 4ms
Maximo 7ms
Fiabilidad MTBF para funcionamiento 738 749
continuo, en horas a temperatura
ambiente de 30 °C (86 °F)
Polaridad inversa Protegido
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accién rapida de

05A

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-

2

Tipo 3

Compatibilidad con sensor

de proximidad de 2 y

3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

PNP de 2 conductores (CC) y
3 conductores (CC) de cualquier
tipo

Fuerza dieléctrica

1500 V reales, 50/60 Hz durante
1 minuto

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de

500 VCC)
Paralelizacién de las entradas(!) Si
Tension del sensor: Aceptar >18 VCC

umbral de supervision

35012477.18
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Error <14VCC
Tension del sensor: En la aparicion 1ms<T<3ms
tiempo de respuesta de
control a 24V (de En la desaparicion 8ms<T<30ms
-15 % a +20 %)
Consumo de Habitual 76 mA
alimentacion de 3,3V

Maximo 107 mA
Consumo de Habitual 46 mA
alimentacion del sensor

Maximo 73 mA
Pérdida de potencia 2,5 W max.

(1) Esta caracteristica se utiliza para conectar diversas entradas al mismo médulo en paralelo o a
diferentes médulos para obtener redundancia en la entrada.

NOTA: Para el médulo BMX DDI 1602H, confirme que el valor maximo de la
fuente de alimentacion del sensor no sobrepase los 26,4 V cuando funcione a
70 °C (158 °F).

A ADVERTENCIA

SOBRECALENTAMIENTO DEL MODULO

No utilice el médulo BMX DDI 1602H a 70 °C (158 vF) si la fuente de
alimentacion del sensor es de mas de 26,4 V o menos de 21,1 V.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDI 1602 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de 16 canales de entrada.
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Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Alimentacion del

Fusible ; Sensory monitorizacion

— | QI";_'_ ] 1 delatension
I |
|
|

Sensor ! —
|
1
I
1
|
|
|

Entrada %I (0..n)

/iy |

| S|

S
N

Entrada

Maédulo

Conexion del modulo

AAPELIGRO
RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los sensores.

Run
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(i 113 |
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® 15 — |
@ 0vDC
@ +24VDC
@ 0VvVDC
@ +24VDC
@ Fuse []
- +

fuente de alimentacion: 24 VCC

fusible: fusible de accion rapida de 0,5 A

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

AADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuraciéon del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.
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Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicién registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Modulos de entradas BMX DDI 1603

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDI 1603 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DDI 1603 es un modulo binario de 48 V CC conectado a través de
un bloque de terminales de 20 pins. Se trata de un modulo de Idgica positiva (o
comun positivo): sus 16 canales de entrada reciben corriente procedente de los
sensores.

Version reforzada

El equipo BMX DDI 1603H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDI 1603 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

llustracion
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDI 1603 y
BMX DDI 1603H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 1/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DDI

1603 y BMX DDI 1603H:

Tipo de médulo

Entradas de ldgica positiva de 48
VCC

Temperatura de funcionamiento

BMX DDI 1603

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDI 1603H

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension 48V CC
Corriente 2,5mA
Valores de umbral de entrada En1 Tension 234V
Corriente >2mA (para U =34V)
EnoO Tension 10V
Corriente <0,5 mA
Alimentacién de sensor | De 36 a 60 V
(ondulacién incluida)
Impedancia de entrada En U nominal 19,2 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 4ms
Maximo 7ms
Fiabilidad MTBF para 738749

funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente

(30 °C) (86 °F)
Polaridad inversa Modalidad Protegida
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo Fusible de accion rapida de 0,5 A

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

61131-2

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC

Tipo 1

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2y 3
conductores (segtn el estandar IEC 60947-5-2)

PNP de 2 conductores (CC)y 3
conductores (CC) de cualquier
tipo

Rigidez dieléctrica

1500 V reales a 50/60 Hz durante
1 min.

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 V CC)

Paralelizacion de las entradas() Si
Tension del sensor: umbral de Correcto >36VCC
supervision

Error <24V CC

35012477.18
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Tension del sensor: tiempo de En la aparicion Tms<T<3ms

respuesta de control a 24 V (de

-15 % a +20 %) En la desaparicion 8ms<T<30ms

Consumo de alimentacion de 3,3 | Habitual 76 mA
\'}

Maximo 107 mA
Consumo de alimentacion del Habitual 47 mA
sensor

Maximo 60 mA
Potencia disipada 3,6 W max.

(1) Esta caracteristica se utiliza para conectar diversas entradas a un mismo médulo en paralelo, o

a diferentes médulos para obtener redundancia en la entrada.

NOTA: Para el médulo BMX DDI 1603H, el valor maximo de la fuente de
alimentacion del sensor no debe sobrepasar los 52,8 V cuando funcione a 70
°C (158 °F).

A ADVERTENCIA

SOBRECALENTAMIENTO DEL MODULO

No utilice el médulo BMX DDI 1603H a 70 °C (158 °F) si la fuente de
alimentacion del sensor es de mas de 52,8 Vo menos de 42,2 V.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DDI 1603 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexién de 16 canales de entrada.
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Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).
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— ’ @+ ] | voltage monitoring
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I
|
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I
|
|
I
|
i
(-
&

A"

Module

L

Entry

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los sensores.
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fuente de alimentacion: 48V CC

fusible: fusible de accion rapida de 0,5 A

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del
moddulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervision de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.
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Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED I/O (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicién registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error I/0O esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Modulos de entradas BMX DDI 1604T
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Finalidad de esta seccidn

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDI 1604T y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

NOTA: No existe la version H de este mddulo.

Introduccién
Funcién
El médulo BMX DDI 1604T es un modulo binario de 125 V CC conectado a través
de un bloque de terminales de 20 pins. Es un mddulo de légica positiva (0 comun
positivo): los 16 canales de entrada reciben corriente de los sensores.
NOTA: BMX DDI 1604T proporciona un rango de temperatura ampliado, tal
como se indica en el tema Caracteristicas generales de este capitulo.
llustracién
Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican al médulo BMX DDI 1604T
para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice el médulo por encima de
los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 I/0, Normas y certificaciones).
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Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales del médulo BMX DDI

1604T:

Tipo de médulo

Entradas de légica positiva de
125V CC

Temperatura de funcionamiento

De-25a70°C (de-13a 158 °
F)

Descenso de temperatura

Aplique la curva de descenso
de la temperatura (véase el
grafico a continuacién de la
tabla).

Valores de entrada nominal Tension 125V CC
Corriente 2,4mA
Valores de umbral de entrada En 1 Tension 288V CC
Corriente >2mA (para U =88 V)
EnO Tension 36V CC
Corriente <0,5 mA

Alimentacion del sensor
(ondulacién incluida
para el médulo

De 100 a 150 V (156 V
ondulacién incluida)

estandar)
Impedancia de entrada En U nominal 50 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 5ms
Maximo 9ms
Fiabilidad MTBF para 888 402

funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente

30 °C (86 °F)
Polaridad inversa Modalidad Protegida
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo Fusible de accién rapida de

0,5A

Rigidez dieléctrica

2500 V CC durante 1 min

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 V
CC)

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Paralelizacion de las entradas Si
Tension del sensor: umbral de Indicador LED I/O >100V CC
supervision apagado

Indicador LED I/O <80V CC

encendido

Tensioén del sensor: tiempo de
respuesta de supervision a 125V
CC (de —20 % a +20 %)

En la aparicion

8ms<T<30ms

En la desaparicion

Tms<T<5ms

Consumo de alimentacion de 3,3V Habitual 76 mA

Maximo 107 mA
Consumo de alimentacion del Habitual 1,85 W
sensor

Maximo 2,85W
4 canales a70 °C
Consumo de alimentacion del Habitual 3,07 W
sensor

Maximo 4.61W

8 canales a 60 °C
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Consumo de alimentacion del Habitual 429 W
sensor

Maximo 6,37 W
12 canales a 50 °C
Consumo de alimentacion del Habitual 551W
sensor

Maximo 8,13W

16 canales a de —-25a 40 °C

Potencia disipada

3,2Wmax.a70°C

5W max. a 60 °C
6,7 Wmax.a50°C

8,5 W méax.a40°C

Rango de tensién de funcionamiento de entrada

De 88a 150V CC

Tension maxima de entrada

156 V CC (ondulacién
incluida)

En el siguiente grafico se muestra el descenso de temperatura del médulo BMX

DDI 1604T.

A

16

NUmero maximo de puntos conectados

Temperatura ambiente en grados C

NOTA: Para el mddulo BMX DDI 1604T, el valor maximo de la fuente de
alimentacion del sensor no debe sobrepasar los 150 V cuando funcione a 70 °

C (158 °F).

A ADVERTENCIA

SOBRECALENTAMIENTO DEL MODULO

No utilice el médulo BMX DDI 1604T a 70 °C (158 °F) si la fuente de
alimentacioén del sensor es de mas de 150 V o menos de 100 V.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DDI 1604T lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de 16 canales de entrada.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua (I6gica positiva).

Alimentacion del
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Entrada L I

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA
Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafios
en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los sensores.
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Fusible Fusible de accion rapida de 0,5 A

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del

mddulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED I/O (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicion registrada del sensor.

AADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
* EILED de error I/O esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicién registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Modulos de entradas BMX DDI 3203
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En esta seccién se presentan el médulo BMX DDI 3203 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DDI 3203 es un médulo binario de 48 V CC conectado a través de
un bloque de terminales de 40 pins. Se trata de un médulo de légica positiva (o
comun positivo): sus 32 canales de entrada reciben corriente procedente de los
sensores.

Version reforzada

El equipo BMX DDI 3203H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDI 3203 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacion en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).

llustracion

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDI 3203 y
BMX DDI 3203H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.
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Si desea informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DDI

3203 y BMX DDI 3203H.

Tipo de médulo

Entradas de logica positiva de 48 V CC

Temperatura de BMX DDI 3203

funcionamiento

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDI 3203 H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tensién | 48V CC
Corrien- | 2,3 mA
te
Valores de umbralde | En 1 Tensién | 230V
entrada
Corrien- | >2 mA (para U =30V)
te
EnO Tension | <10V
Corrien- | <1,5mA (paraU<10V)
te
Alimentacion del 38-60 V
sensor (ondulacion
incluida)
Impedancia de En U nominal 20,96 kQ
entrada
Tiempo de respuesta | Habitual 4 ms
Maximo 7ms
Fiabilidad MTBF, en horas a 706 489
una temperatura
ambiente de 30 °C
(86 °F)
Polaridad inversa Modalidad Protegida
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo Fusible de accién rapida de 0,5 A

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el
estandar IEC 61131-2

Tipo 3

Compatibilidad con sensor de proximidad
de 2y 3 conductores (segun el estandar
IEC 60947-5-2)

PNP de 2 conductores (CC) y 3 conductores (CC)
de cualquier tipo

Rigidez dieléctrica Primaria/
secundaria

1500 V reales, 50/60 Hz durante un minuto

Entre grupos de
canales

500V CC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 V CC)

Paralelizacion de las entradas() Si

Tension del sensor: Correcto >36VCC
umbral de

supervisién Error <24V CC
Tension del sensor: En la aparicion 1Tms<T<3ms

tiempo de respuesta
de control a24 V (de En la desaparicion
-15 % a +20 %)

8ms<T<30ms

Consumo de Habitual

100 mA

alimentacion de 3,3V
Maximo

130 mA
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Modulos de entradas BMX DDI 3203

BMX DDI 3203

Consumo de Habitual 110 mA
alimentacion de 24 V

Maximo 125 mA
Consumo de Habitual 4,6 mA
alimentacion del
sensor(2) Maximo 5,2 mA
Potencia disipada 6 W max.
Descenso de temperatura para Ninguno

(1) Esta caracteristica se utiliza para conectar diversas entradas al mismo médulo en paralelo o a
diferentes médulos para obtener redundancia en la entrada.

(2) El médulo BMX DDI 3203(H) tiene un valor maximo de 52,8 V cuando se utiliza por encima de
60 °C (140 °F).

A ADVERTENCIA

SOBRECALENTAMIENTO DEL MODULO

No utilizar el BMX DDI 3203 H por encima de 60 °C (140 °F) si la alimentacion
del sensor es mayor de 52,8 V.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDI 3203 tiene incorporado un bloque de terminales de 40 pins
extraible para la conexién de 32 canales de entrada.
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Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Fusible Fre—— e —— JAlimentacion del sensor y
|supervision de la tension

/

Sensor

— &
— | ©
|
|
|
|
|
|

|
L+ : Entrada %I(0-n)
1
|

Entrada Médulo

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion de los sensores al modulo.

Ejecutar|

0[1]2[3]4
8 [9]10[{11]12]|13[14]15
16(17]18(19]20|21|22|23
24)|25|26)27(28[29|30(31

o
(2]
~

@

@H
@B
@IS
@w
@IQ
@m
@Ms
@HS
spsw
@sbsu
@117
@Mg
@m
@’03
@IZS
@m
Dlzg
O|31

SPS 2+

53

=
o

=
N
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L:

N A N A

SPS 1-

— 0 |—|—]|

SPS 1-
116 _

s
T_

N

118

120

122

124

126

128

130

||®||®||®II® QeSO

0 A 0 0

1 Fusible de accién rapida de 0,5 A
2 Fuente de alimentacion del sensor (SPS) de 48 VCC

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicion registrada del sensor.

AADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
* EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicién registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Modulos de entradas BMX DDI 3232

Contenido de este capitulo
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En esta seccién se presentan el médulo BMX DDI 3232 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DDI 3232 es un mdédulo binario de 12 V CC/24 V CC conectado a
través de un bloque de terminales de 40 pins. Se trata de un mdédulo de légica
positiva 0 negativa (comun positivo o negativo): sus 32 canales de entrada
reciben corriente procedente de los sensores.

Version reforzada

El equipo BMX DDI 3232H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDI 3232 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacion en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).

llustracion

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDI 3232 y
BMX DDI 3232H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso
adicional.
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Para obtener informacién detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los mddulos
BMX DDI 3232 y BMX DDI 3232H.

Tipo de médulo

Entradas de 12V CC/24V CC

de légica positiva o negativa

Temperatura de
funcionamiento

BMX DDI 3232

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDI 3232H

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension | 12V CC/24V CC
Corrien- | 3,3mA
te
Valores de umbralde | En 1 Tension | 210 V (comun positivo) 0 < -10 V (comudn
entrada negativo)
Corrien- | 22 mA
te
EnO Tension | <5V (comun positivo) o0 2-5 V (comun negativo)
Corrien- | <1,5mA
te
Alimentacion del 10,8 V-30 V
sensor (ondulacién
incluida para el
madulo estandar)
Impedancia de En U nominal 7,27 kQ
entrada
Tiempo de respuesta | Habitual 4 ms
Maximo 7ms
Fiabilidad MTBF, en horas a 700 785
una temperatura
ambiente de 30 °C
(86 °F)
Polaridad inversa Protegido
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 0,5 A

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo/negativo

de 24 VV CC)

Conformidad con la IEC 61131-2 (entrada

Tipo 3

de 12V CC)

Conformidad con la IEC 61131-2 (entrada

IEC 60947-5-2)

Compatibilidad con sensor de proximidad
de 2y 3 conductores (segun el estandar

2 conductores (CC) y 3 conductores (CC)

Rigidez dieléctrica

Primaria/
secundaria

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Entre grupos de
canales

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Paralelizacion de las entradas() Si
Tension del sensor: OK >19V CC
umbral de

supervisién Error <14 VCC
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Tension del sensor:
tiempo de respuesta
de control a24 V (de
-15 % a +20 %)

En la aparicion

Tms<T<3ms

En la desaparicion

8ms<T<30ms

Consumo de Habitual 100 mA
alimentacion de 3,3V

Maximo 130 mA
Consumo de Habitual 7,6mA
alimentacion de 24 V

Maximo 11,5 mA
Consumo de Habitual 110 mA
alimentacion del
sensor(2 Maximo 125 mA

Potencia disipada

4.7 W como max.

Descenso de temperatura para

BMX DDI 3203

Ninguno

(1) Esta caracteristica se utiliza para conectar diversas entradas al mismo médulo en paralelo o a

diferentes médulos para obtener redundancia en la entrada.

NOTA: La supervision de la alimentacion solo es efectiva cuando la entrada
del grupo comparte la misma alimentacion. El médulo puede personalizar el
comun positivo/negativo por canal si se desactiva la funcion de supervision de
la alimentacién. Consulte el tema si desea informacién adicional sobre el uso
de la funcion de supervision de la alimentacion y las conexiones de

alimentacion.

NOTA: Confirme que la funcién de alimentacién del sensor esté desactivada
en aplicaciones de 12V CC.

Conexion de modulos

Resumen

El BMX DDI 3232 tiene incorporado un bloque de terminales de 40 pins extraible
para la conexion de 32 canales de entrada.
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Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Fusible F——————_——_—————— = JAlimentacion del sensor y

— | ?+ ] |supervision de la tension
| /

Sensor | 1
I T
| I

L+ ! : Entrada %I(0-n)
1
I P
| I
| I
| I
I I
| - I
o—————— | |
Entrada Médulo

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica negativa).

e 1Alimentacion del sensor y
N2 ] Isupervisién de la tension
|-

|

|

|

|

|

/

Sensor

| !
-

|
: Entrada %I(0-n)
|

Fusible

—

Entrada Médulo

Conexion del modulo

AAPELIGRO
RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

A ADVERTENCIA

DANOS MATERIALES
¢ No conectar el terminal SPS 1 o SPS 2 a mas de una fuente de alimentacion.

» Sihay varias fuentes de alimentacién en el mismo grupo de canales,
desconectar el terminal SPS 1 o SPS 2 y desactivar la funcidn de supervision
de la alimentacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafios en el equipo.
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AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafios
en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los sensores:

Légica positiva (comun positivo) Légica negativa (comun negativo)
0|1]|2|3[4]|5]|6](7 0|1|2]|3]|4(5|6]|7
819]10]11(12|13]14[15 819 [10[11]12[13[14|15
16(17/18[19]20|21(22|23 16(17|18[19]20|21(22|23
24)|25(26(27|28|29]|30|31 24(25|26(27(28|29|30(31

@ | — @ | —
11 @ Ll e 11 @ Il Snie
@ @ 2_ | @ @ 2
(@ . (@ = .
@IS @ . a @m @ 5 a
@ 16 | @ 16 |
7l N 17
@ | [O)MEIE by @ [©)MIE .
@IQ D a @IQ A2 a
@ 10 | @ 10—, |
111l N 111 A
@ @ 2 | @ @ 2 |
1131 NA | 1131 N |
@ 4 | @ @ 14— |
@HS ] a @HS ] a
SPS1 @M Com 1 SPS 1 @M Com 1
50 |C<!m1 r 1+ }J %0 |Cc|)m1 fé_" +
@sbm @ 16 , @sbm @ 16 _—,
1171 I a 2 171 1=~ - 2
@ 2_@ 18 | @ 2_@ 18 |
119l I 119l 1IN
@) 2 @) G2
1211 1IN 1211 1IN
@ Gl 11122 7 @ G122 7
1231 1IN 1231 A
@ 2_@ 24 | 2_@ 24 |
@IZS (G| 1126 | @lZS (G| 1126 |
@ 28 _~_| @ 28 |
.@ = — |29l = o
@ 130 _— | O | @M/o_
@m e | @m A4 a
@ . [ @ J
PS2 N4 |Ct|)m2 SPS2 /] |C&|)m2
(8L [ ||| BIEP e
@sbsz @ T :'—{ sT=sz @ o :'_|
| 2 | 2

1 Fusible de accion rapida de 0,5 A
2 Alimentacion del sensor (SPS) 12V CC/24 V CC
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En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de entrada de comun positivo/
negativo combinada:

Ejecutar]

0[1[2[3[4]5
8 (9 [10[11[12[13[14[15
16{17]18[19]20|21(22|23|
24(25)|26(27]28(29|30|31

o
~

@

@ 11
@i 13
@ I5
@ 17
@I 19
@m
@na
@nsl
SPS|1
SPS 1
@m
@ing
@IZS
@IZS
@m
@ |29|
@m'
SPS 2

se2

1 Fusible de accion rapida de 0,5 A

2 Fuente de alimentacion del sensor (SPS) de 12 VCC/24 VCC

NOTA: En el ejemplo anterior, las entradas del grupo 1 tienen légica positiva o
negativa (comun positivo o negativo), mientras que las entradas del grupo 2
solo tienen ldgica positiva (comun positivo). Los terminales SPS 1 y SPS 2 no
estan conectados, y la supervision de la alimentacion debe desactivarse para
ambos grupos.

18 2
110
12 1,
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Com 1
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Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.
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A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
moédulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicion registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacién de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

+ Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Modulos de entradas BMX DAI 1602

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DAI 1602 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DAI 1602 es un médulo binario de 24 VV CA conectado a través de
un bloque de terminales de 20 pins. Este modulo cuenta con 16 canales de
entrada que funcionan con corriente alterna.

Este médulo también se puede utilizar con 24 V CC, con légica positiva o
negativa.

Version reforzada

El equipo BMX DAI 1602H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAI 1602 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura 'y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

llustracion
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAl 1602 y
BMX DAI 1602H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso

adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y

certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DAI

1602 y BMX DAI 1602H:

61131-2

Moédulo BMX DAI 1602(H) Entradas de 24 | Entradas de 24
V CA vcCcC
Valores de entrada nominal Tension 24 VCA 24 \VVCC
Corriente 3mA 3,9mA
Frecuencia | 50/60 Hz (n/a)
Valores de umbral de En1 Tension 215V 215V
entrada
Corriente 22 mA 22 mA
EnO Tensién <5V <5V
Corriente <1 mA <0,5 mA
Frecuencia De 47 a63 Hz (n/a)
Alimentacion del sensor 20-26 V 19-30 V
(ondulacién comprendida)
Pico de corriente en 5mA (n/a)
habilitacion (en U nominal)
Impedancia de entrada En U nominal y f =55 Hz 6 kQ
Tiempo de respuesta Activacion 15 ms
Desactivacion 20 ms
Tipo de entrada Resistiva
Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC Tipo 1 (n/a)

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y
3 conductores (segtn el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores
(CA), pagina 77

2 conductores
(CC)y3
conductores
(CC)de
cualquier tipo,
pagina 77

Fiabilidad

MTBF para funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente de

1307 702

30 °C (86 °F)

Rigidez dieléctrica 1500 V reales, 50/60 Hz durante
1 minuto

Resistencia de aislamiento >10 MQ (por debajo de 500 VCC)
Tipo de fusible Interno Ninguno

Externo Fusible de accién rapida de 0,5 A
Tension del sensor: Aceptar >18V
umbral de supervision

Error <14V

122
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Médulo BMX DAI 1602(H)

Entradas de 24
V CA

Entradas de 24
vVCcC

Tension del sensor:
tiempo de respuesta de
control a 24V (de

En la aparicion

20ms <T<50ms

En la desaparicion

5ms<T<15ms

-15 % a +20 %)
Consumo de alimentacion | Habitual 76 mA
de 3,3V
Maximo 107 mA
Consumo de alimentacion | Habitual 1,45 mA
del sensor
Maximo 1,8 mA
Pérdida de potencia 3 W max.
Temperatura de BMX DAI 1602 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

funcionamiento

BMX DAI 1602H

De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

Conexion de modulos

Presentacion

Diagrama del circuito de entrada

El médulo BMX DAI 1602 lleva incorporado un blogue de terminales de 20 pins
extraible para la conexidn de 16 canales de entrada.

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.
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Conexién del médulo (fuente de alimentacién de CA)

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del médulo a los sensores, con
una fuente de alimentacion de CA.
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fuente de alimentacion: 24 V CA

fusible: fusible de accion rapida de 0,5 A
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Conexion del médulo (fuente de alimentacion de CC)

Este médulo también se puede utilizar con 24 V CC, con légica positiva o
negativa.

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daifos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los sensores, con una fuente de alimentacion de
CC.
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@ ® 10 oo Z, 0 10 5 o—
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@ +24 \V\DC @ 0VDC
@ 0VDC @ +24 VD(Q
@) +24VDC | ® 0VDC
@ Fuse [] @ [] Fuse
Positive Logic Wiring Negative Logic Wiring

fuente de alimentacién: 24 V CC

fusible: fusible de accion rapida de 0,5 A
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Modulos de entradas BMX DAI 1603

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DAI 1603 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

El médulo BMX DAI 1603 es un médulo binario de 48 V CA conectado a través de
un bloque de terminales de 20 pins. Este modulo cuenta con 16 canales de
entrada que funcionan con corriente alterna.

El equipo BMX DAI 1603H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAI 1603 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura 'y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAI 1603 y
BMX DAI 1603H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacioén, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 1/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DAI

1603 y BMX DAI 1603H:

Tipo de médulo

Entradas de 48 V CA

Temperatura de
funcionamiento

BMX DAI 1603

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DAI 1603H

De -25a70°C (de -13 a 158 °F)

61131-2

Valores de entrada nominal Tension 48V CA
Corriente 5mA
Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de entrada | En 1 Tension 234V
Corriente =22mA
EnoO Tension <10V
Corriente <1mA
Frecuencia De 47 a63 Hz
Alimentacion de sensor De40a52V
(ondulacién incluida)
Pico de corriente en 95 mA
habilitacion (en U nominal)
Impedancia de entrada En U nominal y f =55 Hz 9kQ
Tiempo de respuesta Activacion 10 ms
Desactivacion 20 ms
Tipo de entrada Capacitiva
Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC Tipo 3

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2y 3
conductores (segtin el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores (CA)

Fiabilidad

MTBF para funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente 30 °C
(86 °F)

1303 645

Rigidez dieléctrica

1.500 V reales, 50/60 Hz durante
un minuto

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 V
CC)

Tipo de fusible Interno Ninguno

Externo Fusible de accién rapida de 0,5 A
Tension del sensor: umbral Correcto >36V
de monitorizacién

Error <24V
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Tensién del sensor: tiempo En la aparicion 20ms <T<50ms
de respuesta de control a 24
V (de -15 % a +20 %) En la desaparicion 5ms<T<15ms
Consumo de alimentacion de | Habitual 76 mA
3,3V

Maximo 107 mA
Consumo de alimentacion Habitual 466 mA
del sensor

Maximo 846 mA
Potencia disipada 4 W max.

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DAI 1603 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de 16 canales de entrada.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.

‘ sensor power supply monitoring |

>
g M
@ H »
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3
o]
o
| N
Process Module
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Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los sensores.
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fuente de alimentacion: 48 V CA

fusible: fusible de accién rapidade 0,5 A
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Modulos de entrada BMX DAI 1604

Contenido de este capitulo
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Objeto

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DAI 1604 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DAI 1604 es un médulo binario de 100 a 120 V CA conectado a
través de un bloque de terminales de 20 pins. Este médulo cuenta con 16 canales
de entrada que funcionan con corriente alterna.

Version reforzada

El equipo BMX DAI 1604H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAI 1604 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura 'y en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).

llustracion
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAO 1604
y BMX DAO 1604H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los moédulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Si desea informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los mddulos BMX
DAO 1604 y BMX DAO 1604H:

Tipo de médulo

Entradas de 100 a 120 VCA

Temperatura de
funcionamiento

BMX DAI 1604

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DAI 1604H

De-25a70°C (de-13 a

158 °F)
Valores de entrada nominal Tension De 100a 120 V CA
Corriente 5mA
Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de entrada | En 1 Tension 274V
Corriente 22,5 mA
EnoO Tension <20V
Corriente <1mA
Frecuencia De 47 a63 Hz
Alimentacion del sensor De85a 132V
(ondulacién incluida)
Pico de corriente en 240 mA
habilitacion (en U nominal)
Impedancia de entrada en U nominal y f=55 Hz 13 kQ
Tiempo de respuesta Activacion 10 ms
Desactivacion 20 ms
Tipo de entrada Capacitiva
Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-2 | Tipo 3

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y
3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores (CA)

Fiabilidad

MTBF para funcionamiento
continuo, en horas a una
temperatura ambiente de 30 °
C (86 °F)

1303 067

Rigidez dieléctrica

1500 V reales, 50/60 Hz
durante un minuto

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de

500 VCC)
Tipo de fusible Interna Ninguno
Externa Fusible de accién rapida de
0,5A
Tension del sensor: umbral Correcto >82V
de supervision
Error <40V
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Tension del sensor: tiempo de
respuesta de control a 24 V
(de -15 % a +20 %)

En la aparicion

20 ms < T <50 ms

En la desaparicion

5ms<T<15ms

Consumo de potencia de 3,3 Habitual 76 mA
\)
Maxima 107 mA
Consumo de alimentacion del | Habitual 228 mA
sensor
Maximo 510 mA
3,8 W max.

Alimentacion disipada

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DAI 1604 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexién de 16 canales de entrada.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.

‘ sensor power supply monitoring |
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Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los sensores.
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fuente de alimentacion: De 100 a 120V CA

fusible: fusible de accién rapidade 0,5 A
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Modulos de entrada BMX DAI 1614/BMX DAI 16142

Contenido de este capitulo
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Finalidad de esta seccion

En esta seccion se presentan los médulos BMX DAI 1614 y BMX DAI 16142, sus
caracteristicas y se explica como se conectan a los diversos sensores.

Introduccion

Funcion del médulo BMX DAI 1614

El médulo BMX DAI 1614 es un médulo binario de 100 a 120 VCA conectado a
través de terminales de 40 pins. Este médulo cuenta con 16 canales aislados de
entrada que funcionan con corriente alterna.

NOTA: Para usar el médulo BMX DAI 1614 en una estacién remota X80 es
necesario usar un modulo adaptador BM+ CRA 312+« con version de firmware
SV2.31 o cualquier version posterior compatible.

Funcion del médulo BMX DAI 16142

El médulo BMX DAI 16142 es una version optimizada de BMX DAI 1614, pero con
la mayoria de sus caracteristicas. BMX DAl 16142 se encuentra en el mismo nivel
de umbral que los moédulos Quantum existentes en 60 Hz 100-120 VCA, disefiado
para cubrir la necesidad de actualizacion de la base instalada Quantum.

Version reforzada

El equipo BMX DAI 1614H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAI 1614 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura 'y en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).
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llustracion

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAI 1614,
BMX DAl 1614H y BMX DAl 16142 para su uso en altitudes de hasta 2000 m
(6560 ft). Cuando utilice los médulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique

un reajuste adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DAI

1614 y BMX DAl 1614H:

Tipo de médulo

Entradas de 100 a 120 VCA

Temperatura de funcionamiento

BMX DAI 1614

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DAI 1614H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

en habilitacion (en
U nominal)

Valores de entrada nominal Tension De 100 a 120 VCA
Corriente 10,1 mA (méx.) a 47-53 Hz
11,9 mA (max.) a 57-63 Hz
Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de entrada En1 Tension | 279V
Corrien- | 22 mA
te
EnoO Tensiéon | <20V
Corrien- | <1 mA
te
Frecuencia 47..63 Hz
Pico de corriente 190 mA

Maxima tensién de entrada de canal

132 V eficaces a 63 Hz

Impedancia de entrada en U nominaly f= 14 kQ
55 Hz

Tiempo de respuesta Activacion 10 ms
Desactivacion 20 ms
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Tipo de entrada

Capacitiva

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC

61131-2

Tipo 1

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y
3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores (CA)

Fiabilidad

MTBF para
funcionamiento
continuo, en horas
a temperatura
ambiente 30 °C (86
°F)

970 000

Tipo de fusible

Interno

Ninguno

Externo

Fusible de accion rapida de 0.25 A

Rigidez dieléctrica

Canal a bus X

1780 V reales, 50/60 Hz durante un
minuto

Canal a canal

1780 V reales, 50/60 Hz durante
1 minuto

Resistencia de aislamiento

Canal a X Bus

>10 MQ (por debajo de 500 V CC)

Canal a canal

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Tension del sensor: umbral de
monitorizacion

OK

>85V

Error

<40V

Tension del sensor: tiempo de
respuesta de control a 24 V (de
-15 % a +20 %)

En la apariciéon

20ms <T<50ms

En la desaparicion

5ms<T<15ms

Consumo de alimentacion de Habitual 76 mA
3,3V
maximo 126 mA
Deteccion de cable abierto: Aceptar >0,3 mA
Umbral de corriente
Error <0,2mA
Recomendacion de resistencia derivada de cable 200 kQ (1 W)
abierto
NOTA: La resistencia derivada externa solo es
necesaria cuando la corriente de fuga del sensor
(en estado inactivo) es inferior a 0,3 mA. En la
seccién Funcion de deteccion de cable abierto
encontrara informacion detallada sobre el calculo
de resistencia.
Potencia disipada 4,3 W max.

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales del médulo BMX DAI

16142:

Tipo de médulo

Entradas de 100 a 120 VCA

Temperatura de funcionamiento

BMX DAI 16142

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

Valores de entrada nominal Tension De 100 a 120 VCA
Corriente 10,1 mA (méx.) a 47-53 Hz
11,9 mA (max.) a 57-63 Hz
Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de entrada En1 Tension | 285V a47-53 Hz
270 Va57-63 Hz
Corrien- | 24 mA
te
EnoO Tension | <65V a47-53 Hz
<48V a57-63 Hz
Corrien- | <3 mA
te
Frecuencia 47..63 Hz
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Pico de corriente
en habilitacion (en
U nominal)

190 mA

Maxima tension de entrada de canal

132 V eficaces a 63 Hz

Impedancia de entrada En U nominal De 13,02 16,2kQ a 47-53 Hz
De 11,0 2 13,4 kQ a 57-63 Hz
Tiempo de respuesta Activacion 21 ms
Desactivacion 35ms
Tipo de entrada Capacitiva

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC

61131-2

Sin tipo a 47-53 Hz
Tipo 1a57-63 Hz

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y
3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores (CA)

Fiabilidad

MTBF para
funcionamiento
continuo, en horas
a temperatura
ambiente 30 °C (86
°F)

970 000

Tipo de fusible

Interno

Ninguno

Externo

Fusible de accién rapida de 0.25 A

Rigidez dieléctrica

Canal a bus X

1780 V reales, 50/60 Hz durante un
minuto

Canal a canal

1780 V reales, 50/60 Hz durante
1 minuto

Resistencia de aislamiento

Canal a bus X

>10 MQ (por debajo de 500 V CC)

Canal a canal

>10 MQ (por debajo de 500 V CC)

Tension del sensor: umbral de
monitorizacion

OK >98 Va 47-53 Hz
>85Va57-63 Hz
Error <40V

Tension del sensor: tiempo de
respuesta de control a 24 V (de
-15 % a +20 %)

En la aparicion

20ms <T<50ms

En la desaparicion

5ms<T<15ms

Consumo de alimentacion de Habitual 76 mA
3,3V
maximo 126 mA
Deteccion de cable abierto: Aceptar >0,3 mA
Umbral de corriente
Error <0,2 mA
Recomendacion de resistencia derivada de cable 200kQ (1W)
abierto
NOTA: La resistencia derivada externa solo es
necesaria cuando la corriente de fuga del sensor
(en estado inactivo) es inferior a 0,3 mA. En la
seccién Funcioén de deteccion de cable abierto
encontrara informacion detallada sobre el calculo
de resistencia.
Potencia disipada 4,3 W max.
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Conexion de modulos

Resumen

Los médulos BMX DAI 1614 y BMX DAI 16142 tienen incorporado un bloque de
terminales de 40 pins extraible para la conexién de 16 canales de entrada.

=)

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.
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Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

+ Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

+ Desconecte las tensiones del sensor y el preactuador antes de tocar la
resistencia derivada para la deteccion de cable abierto.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dainos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion de los sensores al modulo.
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1 Resistencia externa para la funcion de deteccidn de cable abierto (consulte los
detalles mas abajo)

2 Fusible de accion rapida de 0,25 A

AC+ Pin de entrada para funcion de supervision de alimentacion de E/S en el
canal 15 (consulte los detalles mas abajo)

NC No conectado

Fuente de alimentacion: de 100 a 120 V CA

NOTA: La tension de entrada maxima es 132 V nominales a 63 Hz. Cualquier
sobretension dafiara el modulo.

Funcion de deteccion de cable abierto

La funcion de deteccion de cable abierto indica error de cable abierto al detectar
corriente de fuga del sensor. Los valores del umbral de deteccion se ofrecen en la
tabla de caracteristicas generales.

Si la fuga de corriente del sensor (en estado OFF) es menor que el valor del
umbral de correcto (OK) (0,3 mA), es posible que se informe de un error de cable
abierto aunque no esté abierto el cable. Para que esto no suceda, debe afiadir
una resistencia externa en paralelo con el sensor. Consulte Conexién del moédulo.

El valor recomendado de la resistencia derivada externa es 200 kQ (1 W).
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En cualquier caso, el maximo y minimo permitidos para la resistencia externa
pueden calcularse siguiendo este método:

UMIN

REXT_MAX = [ - ZDAI_MAX

DETECT _OK

Uwmin es el 85 % de la tensidn nominal segun la norma IEC.

Ipetect_ok = 0,3 mA.

Zpai_ max =17 KQ (para 47 Hz) o0 14 kQ (para 57 Hz).

UM - ITHRESHOLD_OFF X ZDAI_MIN

REXT_MIN =
ITHRESHOLD_OFF - ILEAKAGE_MAX

Umax es el 110 % de la tensién nominal segun la norma IEC.

ItHresHoLp_oFr = 1 mA (corriente de umbral maximo para el canal de entrada
digital en 0).

Zpa; min = 14 kQ (para 53 Hz) 0 12 kQ (para 63 Hz).

ILeakaGE max €s la corriente de fuga maxima del sensor en estado OFF.
NOTA: Limitaciones de deteccién de cable abierto:

» Siel valor de la resistencia externa es mayor que la resistencia maxima
calculada Rext max, €l error de cable abierto puede notificarse aunque el
cable no esté abierto.

» Siel valor de la resistencia externa es menor que la resistencia minima
calculada Rext_min, €l canal de entrada digital correspondiente podria ver
el estado del sensor en 1 aunque el estado del sensor fuera 0.

» Silafuncién de supervision de alimentacion esta activa (consulte la
descripcion a continuacion) y se produce una pérdida de alimentacion de
E/S, el error de deteccion de cable abierto no se actualiza en Control
Expert.

Funcion de supervision de alimentacién

Los modulos BMX DAI 1614 y BMX DAI 16142 son médulos aislados de canal a
canal; 16 canales reciben 16 pins comunes.

Los terminales del modulo solo tienen una entrada de supervision de alimentacion
(CA+) y su pin comun esta compartido con el canal 15.

Para ampliar la funcién de supervision de alimentacion a otros canales, el comun
del canal 15 debe conectarse con los pins comunes de los otros canales. Como
consecuencia se pierde el aislamiento de canal a canal.

De manera predeterminada, la funcion de supervision de alimentacién no esta
activa. Consulte el capitulo Configuracion para obtener informacioén detallada.

El estado de alimentacion de E/S se supervisa de la siguiente manera:

» Cuando la alimentacién de E/S es mayor que 85V CA, el bit EXT_PS_FLT
esta en 0, que significa que la alimentacion de E/S es correcta.

» Cuando la alimentacién de E/S es menor que 40 V CA, el bit EXT_PS_FLT
esta en 1, que significa que se ha detectado un error en la alimentacién de E/
S. Todos los valores de entrada de canal se fuerzan a 0.
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Modulos de entradas BMX DAI 1615

Contenido de este capitulo
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Objeto de este apartado

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DAI 1615 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

El médulo BMX DAI 1615 es un médulo binario de 200 a 240 VCA conectado a
través de terminales de 40 pines. Este médulo cuenta con 16 canales aislados de
entrada que funcionan con corriente alterna.

NOTA: Para usar el médulo BMX DAI 1615 en una estacién remota X80 es
necesario usar un modulo adaptador BM+ CRA 312+« con version de firmware
SV2.31 o cualquier version posterior compatible.

El equipo BMX DAI 1615H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAI 1615 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperaturay en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacion en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAI 1615 y
BMX DAI 1615H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Si desea informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DAI
1615y BMX DAI 1615H.

Tipo de médulo Entradas de 200 a 240 V CA
Temperatura de BMX DAI 1615 De0a60°C (de 32a
funcionamiento 140 °F)
BMX DAI 1615H De-25a70°C (de-13a
158 °F)
Valores de entrada nominal Tensién De 200 a 240V CA
Corriente 9,7 mA (max.) a 47-53 Hz

11,5 mA (max.) a 57-63 Hz

Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de En1 Tension 2164 V
entrada
Corriente =23 mA
EnO Tensién <40V
Corriente <2mA
Frecuencia 47-63 Hz
Pico de corriente en habilitacion (en U 380 mA
nominal)
Impedancia de En U nominal y f =55 Hz 30 kQ
entrada
Maxima tension de entrada de canal 264 V eficaces a 63 Hz
Tiempo de respuesta Activacion 10 ms
Desactivacion 20 ms
Tipo de entrada Capacitiva
Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-2 Tipo 1

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y 3 conductores | 2 conductores (CA)
(segun el estandar IEC 60947-5-2)

Fiabilidad MTBF para funcionamiento continuo, en 970 000
horas a temperatura ambiente 30 °C (86
°F)
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo Fusible de accién rapida de
0,25A
Rigidez dieléctrica Canal a bus X 1780 V eficaces, 50/60 Hz
durante un minuto
Canal a canal 1780 V eficaces, 50/60 Hz
durante un minuto
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Resistencia de Canal a X Bus >10 MQ (por debajo de
aislamiento 500V CC)
Canal a canal >10 MQ (por debajo de
500V CC)
Tension del sensor: Correcto >170V
umbral de
monitorizacién Error <80V
Tension del sensor: En la apariciéon 20ms<T<50ms
Tiempo de respuesta
de supervision En la desaparicion 5ms<T<15ms
Consumo de Habitual 76 mA
alimentacion de 3,3V
Maxima 126 mA
Deteccion de cable Aceptar >0,3 mA
abierto: Umbral de
corriente Error <0,2 mA
Recomendacioén de resistencia derivada de cable abierto 200 kQ (1 W)

NOTA: La resistencia derivada externa solo es necesaria
cuando la corriente de fuga del sensor (en estado inactivo) es
inferior a 0,3 mA. En la seccién Funcion de deteccion de cable
abierto encontrara informacion detallada sobre el célculo de
resistencia.

Potencia disipada 4,3 W max.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DAI 1615 tiene incorporado un bloque de terminales de 40 pins
extraible para la conexién de canales de entrada.
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Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.
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Process Module

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

+ Desconecte la tensién del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

+ Desconecte las tensiones del sensor y el preactuador antes de tocar la
resistencia derivada para la deteccioén de cable abierto.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la

muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dainos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion de los sensores al modulo.

AC+
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1 Resistencia externa para la funcion de deteccidn de cable abierto (consulte los
detalles mas abajo)

2 Fusible de accion rapida de 0,25 A

AC+ Pin de entrada para funcion de supervision de alimentacion de E/S en el
canal 15 (consulte los detalles mas abajo)

NC No conectado

Fuente de alimentacion: 220-240 V CA

NOTA: La tensiéon de entrada maxima es 264 V nominales a 63 Hz. La
sobretensiéon dafara el modulo.

Funcion de deteccion de cable abierto

La funcion de deteccion de cable abierto indica error de cable abierto al detectar
corriente de fuga del sensor. Los valores del umbral de deteccion se ofrecen en la
tabla de caracteristicas generales.

Si la fuga de corriente del sensor (en estado OFF) es menor que el valor del
umbral de correcto (OK) (0,3 mA), es posible que se informe de un error de cable
abierto aunque no esté abierto el cable. Para que esto no suceda, debe afiadir
una resistencia externa en paralelo con el sensor. Consulte Conexién del moédulo.

El valor recomendado de la resistencia derivada externa es 200 kQ (1 W).
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En cualquier caso, el maximo y minimo permitidos para la resistencia externa
pueden calcularse siguiendo este método:

UMIN

REXT_MAX = [ - ZDAI_MAX

DETECT _OK

Uwmin es el 85 % de la tensidn nominal segun la norma IEC.

Ipetect_ok = 0,3 mA

Zpai_max = 39 kKQ (para 47 Hz) o0 32 kQ (para 57 Hz)

UM - ITHRESHOLD_OFF X ZDAI_MIN

REXT_MIN =
ITHRESHOLD_OFF - ILEAKAGE_MAX

Umax es el 110 % de la tensién nominal segun la norma IEC.

ItHresHoLD_oFF = 2 mA (corriente de umbral maximo para el canal de entrada
digital en 0).

Zpa min = 28 kQ (para 53 Hz) 0 24 kQ (para 63 Hz)

ILeakaGE max €s la corriente de fuga maxima del sensor en estado OFF.
NOTA: Limitaciones de deteccién de cable abierto:

» Siel valor de la resistencia externa es mayor que la resistencia maxima
calculada Rext max, €l error de cable abierto puede notificarse aunque el
cable no esté abierto.

» Siel valor de la resistencia externa es menor que la resistencia minima
calculada Rext_min, €l canal de entrada digital correspondiente podria ver
el estado del sensor en 1 aunque el estado del sensor fuera 0.

» Silafuncién de supervision de alimentacion esta activa (consulte la
descripcion a continuacion) y se produce una pérdida de alimentacion de
E/S, el error de deteccion de cable abierto no se actualiza en Control
Expert.

Funcion de supervision de alimentacién

El médulo BMXDAI1615 es un moédulo aislado de canal a canal, 16 canales
obtienen 16 pins comunes.

Los terminales del modulo solo tienen una entrada de supervision de alimentacion
(CA+) y su pin comun esta compartido con el canal 15.

Para ampliar la funcién de supervision de alimentacion a otros canales, el comun
del canal 15 debe conectarse con los pins comunes de los otros canales. Como
consecuencia se pierde el aislamiento de canal a canal.

De manera predeterminada, la funcion de supervision de alimentacién no esta
activa. Consulte el capitulo Configuracion para obtener informacioén detallada.

El estado de alimentacion de E/S se supervisa de la siguiente manera:

* Cuando la alimentacién de E/S es mayor que 170 V CA, el bit EXT_PS_FLT
esta en 0, que significa que la alimentacion de E/S es correcta.

» Cuando la alimentacién de E/S es menor que 80 V CA, el bit EXT_PS_FLT
esta en 1, que significa que se ha detectado un error en la alimentacién de E/
S. Todos los valores de entrada de canal se fuerzan a 0.
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Modulos de entradas BMX DAI 0805

Contenido de este capitulo
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Objeto de este apartado

Introduccion

Funcion

llustracion

Caracteristicas

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DAI 0805 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

El médulo BMX DAI 0805 es un médulo binario de 200 a 240 V CA conectado a
través de un bloque de terminales de 20 pins. Este médulo cuenta con 8 canales
de entrada que funcionan con corriente alterna.

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAI 0805
para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice los médulos
por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un reajuste adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 I/O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales del médulo BMX DAI
0805:
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Moddulos de entradas BMX DAI 0805

Tipo de moédulo

Entradas de 200 a 240 V CA

Temperatura de BMX DAI 0805 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento
Entrada maxima absoluta Continua 264 V CA
10s 300V CA
1 ciclo 400V CA
Valores de entrada nominal Tension 200...240V CA
Corriente 10,40 mA (paraU=220Va
50 Hz)
Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de En1 Tensioén =159V
entrada
Corriente > 6 mA (para U = 159)
EnoO Tensién <40V
Corriente <4 mA
Frecuencia De 47 a63 Hz

Alimentacion del sensor
(ondulacién comprendida)

De 170 a 264 V

Pico de corriente en habilitacion 480 mA
(en U nominal)
Impedancia de entrada en U nominal y f =55 Hz 21 kQ
Tiempo de respuesta Activacion 10 ms
Desactivacion 20 ms
Tipo de entrada Capacitiva
Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-2 | Tipo 2

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2y
3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores (CA)

Fiabilidad MTBF para funcionamiento 1730522
continuo, en horas a temperatura
ambiente de 30 °C (86 °F)
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo Fusible de accién rapida de
05A
Rigidez dieléctrica 1500 V rms, 50/60 Hz durante
un minuto
Resistencia de aislamiento >10 MQ (por debajo de
500 VCC)
Tensién del sensor: OK >164 V
umbral de monitorizacion
Error <80V

Tension del sensor:
Tiempo de respuesta de

En la aparicion

20ms <T<50ms

supervision

En la desaparicion

5ms<T<15ms

Consumo de Habitual 76 mA
alimentacion de 3,3 V

maximo 126 mA
Consumo de Habitual 93,60 mA
alimentacion del sensor

Maximo 154,80 mA
Potencia disipada 4,73 W max.
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Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DAI 0805 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de 8 canales de entrada.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.

T L Médulo
o, C |
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5y

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daifos
en el equipo.
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Moddulos de entradas BMX DAI 0805

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los sensores.

Run

220V CAN
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fuente de alimentacion: de 200 a 240 VCA

fusible: fusible de accién rapida de 0,5 A

Fusible [

Fuente de
alimentacion
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Modulo de entrada BMX DAI 0814

Contenido de este capitulo
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Finalidad de esta seccion

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DAI 0814 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los distintos sensores.

Introduccion

Funcién
El médulo BMX DAI 0814 es un médulo binario de 100 a 120 V CA conectado a
través de un bloque de terminales de 20 pins. El médulo cuenta con 8 canales de
entrada aislados que funcionan con corriente alterna.

llustracién

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican al médulo BMXDAI0814 para
su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice el médulo por
encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el apartado Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento de la guia del usuario Plataformas, estandares
y certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 I/O (https://www.se.com/us/en/
download/document/EIO0000002726/).
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Modulo de entrada BMX DAI 0814

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales del médulo BMX DAI

0814:

Tipo de médulo

Entradas de 100 a 120 VCA

Temperatura de funcionamiento

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

61131-2

Valores de entrada nominal Tensioén De 100 a 120 VCA
Corriente 5mA
Frecuencia 50/60 Hz
Valores de umbral de En 1 Tension 274V
entrada Corriente 22,5 mA
EnoO Tension <20V
Corriente <1 mA
Frecuencia De 47 a63 Hz
Alimentacién del sensor De85a132V
(ondulacién incluida)
Pico de corriente en habilitacion | 240 mA
(en U nominal)
Impedancia de entrada | en U nominal y f =55 Hz 13 kQ
Tiempo de respuesta Activacion 10 ms
Desactivacion 20 ms
Tipo de entrada Capacitiva
Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC Tipo 3

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y
3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

2 conductores (CA)

Fiabilidad MTBF para funcionamiento 1700000
continuo, en horas a una
temperatura ambiente de 30 °C
(86 °F)
Tipo de fusible Interna Ninguno
Externa Fusible de accion rapida de 0,25 A
Consumo de potencia de | Habitual 61 mA
33V
maximo 112 mA
Rigidez dieléctrica Canal a bus 1780 V reales, 50/60 Hz durante un

minuto

Canal a canal

1780 V reales, 50/60 Hz durante un
minuto

Resistencia de
aislamiento

Canal a bus

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Canal a canal

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Alimentacion disipada

2,35 W max.
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Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DAI 0814 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de ocho canales de entrada.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente alterna.
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Process Module

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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Modulo de entrada BMX DAI 0814

AATENCION

en el equipo.

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafios

En el diagrama siguiente se muestra la conexién de los sensores al modulo.
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fuente de alimentacion: De 100 a 120V CA
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fusible: fusible de accion rapida de 0,25 A

NC no conectado
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Modulos de entrada BMX DDI 3202 K

Objeto

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

Contenido de este capitulo
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En esta seccion se presenta el moédulo BMX DDI 3202 Ky sus caracteristicas, y
se explica su conexién a los distintos sensores.

El médulo BMX DDI 3202 K es un mddulo binario de 24 V CC conectado a través
de un conector de 40 pins. Se trata de un médulo de légica positiva (o comun
positivo): sus 32 canales de entrada reciben corriente procedente de los
sensores.

El equipo BMX DDI 3202KH (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDI 3202K (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 1/0,
Normas y certificaciones).

35012477.18

157



Moédulos de entrada/salida binaria

Modulos de entrada BMX DDI 3202 K

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDI 3202K
y BMX DDI 3202KH para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso

adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX DDI
3202 Ky BMX DDI 3202 KH.

Tipo de médulo

Entradas de légica positiva de 24 VCC

Temperatura de
funcionamiento

BMX DDI 3202 K

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDI 3202 KH

De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension | 24 VCC
Corrien- | 2,5 mA
te
Valores de umbralde | En1 Tension | 211V
entrada
Corrien- | >2 mA (para U 211 V)
te
EnoO Tension | 5V
Corrien- | <0,5 mA
te

Alimentacion del
sensor (ondulacion
comprendida)

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V, limitada a
1 hora/dia)

Impedancia de En U nominal 9,6 kQ

entrada

Tiempo de respuesta | Habitual 4 ms
Maximo 7ms

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el Tipo 1
estandar IEC 61131-2
Polaridad inversa Protegido
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 0,5 A por cada grupo

de 16 canales

IEC 60947-5-2)

Compatibilidad con sensor de proximidad
de 2y 3 conductores (segun el estandar

PNP de 2 conductores (CC) y 3 conductores (CC)
de cualquier tipo

Rigidez dieléctrica

Primaria/
secundaria

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Entre grupos de
canales

500 VCC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Paralelizacion de las entradas

No

Fiabilidad

MTBF, en horas a
una temperatura

696 320
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ambiente de 30 °C

(86 °F)
Tension del sensor: Aceptar >18 VCC
umbral de
supervision Error <14VCC

Tension del sensor:
tiempo de respuesta
de control a 24 V (de

En la aparicién

1ms<T<3ms

En la desaparicion

8ms<T<30ms

-15 % a +20 %)
Consumo de Habitual 121 mA
alimentacion de 3,3V

Maximo 160 mA
Consumo de Habitual 92 mA
alimentacion del —
sensor Maximo 145 mA
Pérdida de potencia 3,9 W max.

NOTA: Para el médulo BMX DDI 3202 KH, confirme que el valor maximo de
la fuente de alimentacion del sensor no sobrepase los 26,4 V, y el valor
minimo no sea inferior a 21,1 V cuando funcione en un rango de 60 a 70 °C

(de 140 a 158 °F).

AADVERTENCIA

SOBRECALENTAMIENTO DEL MODULO

No utilice BMX DDI 3202 KH en el rango de 60 a 70 °C (de 140 a 158vF) si la
fuente de alimentacion del sensor es de mas de 26,4 V o menos de 21,1 V.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDI 3202 K lleva incorporado un conector de 40 pins para la
conexion de 32 canales de entrada.

35012477.18
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Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(l6gica positiva).

Fuse . | Sensor supply and
— ‘ ?+ ] | voltage monitoring
1 | —
]
]
Sensor ! —
i
I
]
1
1

|
|
| Input % 1(0..n)
|
|

D
]

Ent N
nry Module

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los sensores.
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\ O/QO'

fuente de alimentacién: 24 VCC
fusible: fusible de accién rapida de 0,5 A por cada grupo de 16 canales

SPS: fuente de alimentacién del sensor

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervision de la alimentacion en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.
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Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicién registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

+ Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.
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Modulos de entrada BMX DDI 6402 K

Objeto

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

Contenido de este capitulo
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En esta seccion se presenta el moédulo BMX DDI 6402 K y sus caracteristicas, y
se explica su conexién a los distintos sensores.

El médulo BMX DDI 6402 K es un mddulo binario de 24 V CC conectado a través
de dos conectores de 40 pins. Se trata de un médulo de légica positiva (o comun
positivo): sus 64 canales de entrada reciben corriente procedente de los
sensores.

El equipo BMX DDI 6402KH (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDI 6402 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 1/O,
Normas y certificaciones).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDI 6402K
y BMX DDI 6402KH para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacioén, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y

X80 1/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En la tabla siguiente se presentan las caracteristicas generales de los mddulos
BMX DDI 6402 Ky BMX DDI 6402 KH.

Tipo de médulo

Entradas de légica positiva de 24 V CC

Temperatura de funcionamiento

BMX DDI 6402K

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDI 6402KH

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension 24V CC
Corriente 0,6 mA
Valores de umbral de entrada En1 Tension 215V
EnO Tension <4V

Alimentacion de sensor
(ondulacién incluida)

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V, limitada a 1 hora/dia)

Impedancia de entrada En U nominal 40 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 4 ms
Maximo 7ms
Polaridad inversa Modalidad Protegida
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 0,5 A por cada grupo de

16 canales

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-2

Sin tipo

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y 3 conductores (segun el

estandar IEC 60947-5-2)

Incompatible (solo se permite un contacto por sensor)

Rigidez dieléctrica

Primaria/secundaria

1500 V reales, 50/60 Hz durante un minuto

Entre grupos de canales

500V CC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 V CC)

Paralelizacion de las entradas No
Fiabilidad MTBF para 342.216
funcionamiento continuo,
en horas a temperatura
ambiente 30 °C (86 °F)
Tension del sensor: umbral de monitorizacion Correcto >18V
Error <14V

Tension del sensor: tiempo de respuesta de
control a 24 V (de -15 % a +20 %)

En la aparicion

Tms<T<3ms

En la desaparicion

8ms<T<30ms

Consumo de alimentacion de 3,3V

Habitual

160 mA

Maximo

226 mA
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Consumo de alimentacion del sensor

Habitual

96 mA

Maximo

125 mA

Potencia disipada

4,3 W como max.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDI 6402 K lleva incorporados dos conectores de 40 pins para la

conexion de 64 canales de entrada.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Fuse | Sensor supply and
| OF ] i voltage monitoring
/
Sensor —
|
Input % 1(0..n)
S RE s B
r (]
E N
t

niry Module
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Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los sensores.
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fusible: fusible de accién rapida de 0,5 A por cada grupo de 16 canales

SPS: fuente de alimentacién del sensor

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de

verificacién Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del

modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervision de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafhos en el equipo.
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Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicion registrada del sensor.

AADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
» EILED de error E/S esta encendido.

» No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Modulos de salidas estaticas BMX DDO 1602

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDO 1602 y sus caracteristicas, y se
explica su conexioén a los preactuadores.

El médulo BMX DDO 1602 es un modulo binario de 24 V CC conectado a través
de un bloque de terminales de 20 pins. Se trata de un médulo de légica positiva (o
comun positivo): sus 16 canales de salida suministran corriente a los
preactuadores.

El equipo BMX DDO 1602H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDO 1602 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperaturay en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacién, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDO 1602
y BMX DDO 1602H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso

adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX
DDO 1602 y BMX DDO 1602H:

Tipo de médulo

Salidas estaticas de 24 VCC
con légica positiva

Temperatura de
funcionamiento

BMX DDO 1602

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDO 1602H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de
la temperatura

Valores nominales

Tensién

24 VCC

Corriente

0,5A

Valores de umbral

Tensién (ondulacion

De 19 a 30 V (posible hasta

incluida) 34 V durante 1 hora/dia)
Corriente por canal 0,625 A
Corriente/médulo 10A
Potencia de la lampara de Maximo 6 W
filamento de tungsteno
Corriente de fuga EnO <0,5 mA
Caida de tensién En1 <1,2V
Impedancia de carga Minima 48 Q
Tiempo de respuesta(’) 1,2ms
Fiabilidad MTBF para funcionamiento | 392 285
continuo, en horas a
temperatura ambiente de
30 °C (86 °F)
Frecuencia de conmutacion en carga inductiva 0,5/LI12 Hz

Paralelizacion de las salidas

Si (méximo de 2)

Compatibilidad con entradas directas de corriente continua

segun IEC 61131-2

Si (tipo 3 y sin tipo)

Proteccion integrada

Proteccion contra las
sobretensiones

Si, mediante diodo transil

Proteccion contra las
inversiones

Si, mediante diodo invertido (2)

Proteccion contra las
sobrecargas y los

Si, mediante limitador de
corriente y disyuntor eléctrico

cortocircuitos 1,5In<Id<2In
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de

6,3A

170

35012477.18



Modulos de salidas estaticas BMX DDO 1602

Modulos de entrada/salida binaria

Tensién del preactuador:
umbral de supervision

Aceptar

>18V

Error

<14V

Tension del preactuador:
tiempo de respuesta de
control

En la apariciéon

8ms<T<30ms

En la desaparicion

Tms<T<3ms

Consumo de alimentacion de Habitual 79 mA
3,3V

Maximo 111 mA
Consumo del preactuador de Habitual 23 mA
24V

Maximo 32 mA
(sin incluir la corriente de carga)
Pérdida de potencia 4 W max.

Rigidez dieléctrica

Salida/tierra o salida/logica
interna

1500 V reales, 50/60 Hz
durante 1 minuto

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de
500 VCC)

(1) Todas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacion electromagnética.
Tiempo de descarga electromagnética < I/D.

(2) Proporcione un fusible a la alimentacion de +24 V del preactuador.

NOTA: Para el médulo BMX DDO 1602H, confirme que el valor maximo de la
fuente de alimentacion del preactuador no sobrepase los 26,4 V, y el valor de
corriente de salida no debe sobrepasar los 0,55 A a 70 °C (158 °F).

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DDO 1602 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexién de 16 canales de salida.
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Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(l6gica positiva).

D-- & 24V

Command —& Output

Q- ¢ 0V

Error

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA
Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dainos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del moédulo a los preactuadores.
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fuente de alimentacién: 24 V CC
fusible: fusible de accién rapida de 6,3 A

Preact.: Preactuador
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Modulos de salidas estaticas BMX DDO 1612

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDO 1612 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los preactuadores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DDO 1612 es un modulo binario de 24 V CC conectado a través
de un bloque de terminales de 20 pins. Se trata de un médulo de l6gica negativa
(o comun negativo): sus 16 canales de salida reciben corriente procedente de los
preactuadores.

Version reforzada

El equipo BMX DDO 1612H (endurecido) es la versién reforzada del equipo BMX
DDO 1612 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura 'y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

llustracion
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DDO 1612
y BMX DDO 1612H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 I/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los mdédulos BMX
DDO 1612 y BMX DDO 1612H:

Tipo de médulo

Salidas estaticas de 24 V CC con
légica negativa

Temperatura de
funcionamiento

BMX DDO 1612

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDO 1612H

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de
la temperatura

Valores nominales

Tension

24V CC

Corriente

0,5A

Valores de umbral

Tension (ondulacion incluida)

19-30 V (posible hasta 34 V
durante 1 hora/dia)

Corriente por canal 0,625 A

Corriente por médulo 10A
Potencia de la lampara de Maximo 6W
filamento de tungsteno
Corriente de fuga EnO <0,5 mA
Tension residual En1 <12V
Impedancia de carga Minima 48 Q
Tiempo de respuesta (1) 1,2ms
Fiabilidad MTBF para funcionamiento 403 804

continuo, en horas a

temperatura ambiente 30 °C

(86 °F)
Frecuencia de conmutacién en carga inductiva 0,5/LI2 Hz

Paralelizacion de las salidas

Si (maximo de 3)

Compatibilidad con entradas de CC

Si (entradas de comun negativo
y sin tipo)

Proteccion integrada@

Proteccion contra las
sobretensiones

Si, mediante diodo transil

Proteccién contra la inversion
de polaridad

Si, mediante diodo invertido

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Si, mediante limitador de
corriente y disyuntor eléctrico 1,5
In<Ild<2In

Tipo de fusible

Interno

Ninguno

Externo

1 fusible de accion rapida de 6,3
A
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Tension del preactuador: Correcto >18V
umbral de monitorizacion
Error <14V
Tension del preactuador: En la aparicién 8ms<T<30ms
tiempo de respuesta de
control En la desaparicion 1ms<T<3ms
Consumo de alimentacion Habitual 79 mA
de 3,3V
Maxima 111 mA
Consumo del preactuador Habitual 23 mA
de 24V
Maxima 32 mA
(Sin incluir la corriente de
carga)
Potencia disipada 2,26 W max.
Rigidez dieléctrica Salidaltierra o salida/légica 1500 V rms, 50/60 Hz durante un
interna minuto
Resistencia de aislamiento >10 MQ (por debajo de 500 V
CC)
(1) Todas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacién electromagnética.
Tiempo de descarga electromagnética < I/D.
(2) Proporcione un fusible a la alimentacion de +24 V del preactuador..

NOTA: Para el médulo BMX DDO 1612H, el valor maximo de la fuente de
alimentacion del preactuador no debe sobrepasar los 26,4 V, y el valor de
corriente de salida no debe sobrepasar los 0,55 A a 70 °C (158 °F).

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DDO 1612 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexién de 16 canales de salida.
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Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(I6gica negativa).

24V

Regulation

Command —(———
—« Output

Error

;]- a AAY

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daios
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los preactuadores.

@
©
N
=
BN
=
N
N
N
@
N
N
N
o

G -
@ o [precact |+
O+ 2 { preact. |+
® @ [pre-act |
O [preact |+
® as [precact |
O+ [precact |
® o [pre-act |
® oy Leeact
gy Lo
@ oy L]
@ Lpeed ]t
@ g Lpeact |9
® I oeadt |-
17
® & T

\
J

®

0| @

I
n
c
&

fuente de alimentacién: 24 V CC
fusible: fusible de accién rapida de 6,3 A

Preact.: Preactuador
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Modulos de salidas de relé BMX DRA 0804T

Contenido de este capitulo
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Finalidad de esta seccion

Introduccion

Funcion

llustracion

Caracteristicas

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DRA 0804T y sus caracteristicas, y
se explica su conexién a los preactuadores.

NOTA: No existe la version H de este modulo.

El médulo BMX DRA 0804T es un modulo de relé binario de 125 V CC conectado
a través de un bloque de terminales de 20 pins. Sus ocho canales de salida de
relé trabajan sobre corriente continua.

NOTA: BMX DRA 0804T proporciona un rango de temperatura ampliado, tal
como se indica en el tema Caracteristicas generales de este capitulo.

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican al médulo BMX DRA 0804T
para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice el médulo por encima de
los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 I/0, Normas y certificaciones).
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Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales del médulo BMX DRA

0804T:

Tipo de médulo

Salidas de relé para corriente continua

Temperatura de funcionamiento

De -25a70°C (de-13 a 158 °F)

Tension nominal | Directa 125V CC
Rango de Directa 100-150 V CC
tensién
Conmutacion de corriente maxima 0,3A
Tiempo de Activacion <10 ms
respuesta
Desactivacion <10ms
Sobrecorriente Capacitiva de 10 A t=10ms
maxima
Proteccion Proteccion contra las Ninguno. Incorpore un diodo de descarga en cada
integrada sobretensiones salida.
inductivas en
modalidades de CC
Proteccion contra las Ninguna. Incorpore un fusible de accion rapida de
sobrecargas y los 0,5Ay 250V CC en cadarelé.
cortocircuitos
Fiabilidad MTBF para 2683411

funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente
30 °C (86 °F)

Potencia disipada

3,17 W maximo

Campo a bus (rigidez dieléctrica) 2000 V reales
(50/60 Hz durante 1 minuto)
Resistencia de aislamiento >10 MQ
(a500V CC)
Consumo de 3,3V Habitual 40 mA
fuente de —
alimentacion Maximo | 75 mA
24V Habitual 101 mA
(todos los -
canales Maximo 137 mA
permane-
cenen1)
Aislamiento punto a punto 1780 V CA eficaces

Corriente de salida

0,3 A a 125V CC (carga resistiva) minimo de
100.000 operaciones

0,1 A (I:D = 10 ms) minimo de 100.000 operaciones

Operaciones mecanicas

Minimo 20.000.000
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Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DRA 0804T lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de ocho canales de salida de relé.

Diagrama del circuito de salida

En el siguiente diagrama se muestra el circuito de salida de relé. Tenga en cuenta la ampliacion del preactuador.
Se recomienda instalar este tipo de proteccion en los terminales de cada preactuador.

o,Qo ( Preactuador

&
¢ ]
ry
Fusible ( |
- Fuente de ¢ q

alimentacién
4 I

Comando A 4
- 125V CC +

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o daifos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los preactuadores.

ofrf[2]sfa]s]e[7]
[a]o]mwof[n]r]mr]u]ns]

Fuente de
il »

T L4
alimentacion

Fusible

Fuente de
< >

alimentacion

Preact.
Fusible

P Fuente df

<« »
alimentacion

Fuente de
< >

—
oo D
— —

Preact.
Fusible

T r
alimentacién

Fusible

Fuente de
< N

Preact.
Fusible

< »
alimentacién

Fuente de
< >

~ g
alimentacion

Preact.
Fusible

Fuente de
- -

<« rd
alimentacion

Preact.
Fusible

Fuente de
- A -

< »
alimentacion

Preact.
Fusible

NC

NC

NC

2 | oHe
® g
@ Cc2
@ c3
® -
@ co
(1)
5
®
= | [©
o

fuente de alimentacién: 125V CC (de 100 a 150 V CC)

NC

react.

»
=

(e
fa

125V CC

t

Se recomienda la instalacién de
este tipo de proteccion en los

terminales de cada preactuador.

fusible: 1 fusible de accién rapida de 0,5 Ay 250 V CC por cada relé

NC: no conectado

NOTA: Se recomienda una tensién del diodo Zener de 47 V o ligeramente
superior.
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Modulos de salidas de relé BMX DRA 0805

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DRA 0805 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DRA 0805 es un médulo binariode 24 V CC ode 24 a 240V CA
conectado a través de un bloque de terminales de 20 pins. Los 8 canales de
salida de relé del médulo funcionan con corriente alterna o con corriente continua.

El equipo BMX DRA 0805H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DRA 0805 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperaturay en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DRA 0805
y BMX DRA 0805H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacioén, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 1/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los mddulos BMX
DRA 0805 y BMX DRA 0805H:

Tipo de médulo

Salidas de relé para corriente alterna y continua

(158 °F)

Temperatura de BMX DRA 0805 De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento
BMX DRA 0805H De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)
Tension nominal Directa 24V CC
Alterna 24..240V CA
Rango de tension Directa 10-34V CC
Alterna 19-264 V CA (47-63 Hz)
Corriente térmica 3A
Corriente de carga minima 5V CC/10 mA
Carga de corriente Tension 24V CA 48V CA De 100 a De 200 a
alterna en modalidad 120V CA | 240V CA
resistiva (AC12)
Alimentacion 50 VA®) 50 VA®) 110 VA®) 220 VA®)
110 VA®) 220 VA®)
Potencia maxima 30 VA®) 30 VA®) 66 VA®) 132 VA®)
del médulo
endurecido a 70 °C 66 VA® 132 VA#)
(158 °F)
Carga de corriente Tension 24V CA 48V CA De 100 a De 200 a
alterna en modalidad 120V CA | 240V CA
inductiva (AC15)
Alimentacion 24 VA®) 10 VA10) 10 VA1) 10 VA1)
24 VA®) 50 VA 50 VA®)
110 VA®@) 110 VA®)
220 VAM
Potencia maxima 14,4 VA® | 6 VA(10) 6 VA1) 6 VA1)
del médulo
endurecido a 70 °C 14,4 VA®) | 30 VA®) 30 VA®)
(158 °F)
66 VAR 66 VA®)
132 VA
Carga de corriente Tension 24V CC
continua en
modalidad resistiva | Alimentacion 24 W)
(DC12)
40 W®)
Potencia maxima 14,4 W)
del moédulo
endurecido a 70 °C 24 W®)
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Carga de corriente Tension 24V CC
continua en
modalidad inductiva | Alimentacion 10W®
(DC13) (1:D=60 ms)
24 \W(®)
Potencia maxima 6 W(®)
del moédulo
endurecidoa70°C | 14,4 W©)
(158 °F)
Tiempo de respuesta | Activacion <10 ms
Desactivacion <8ms

Proteccion integrada

Proteccion contra
las sobretensiones
inductivas en
modalidades de CA

Ninguno. Incorpore un circuito RC o un limitador
contra la sobretension de tipo ZNO en paralelo, en
cada salida, de acuerdo con la tension que se
esté utilizando.

Proteccion contra
las sobretensiones
inductivas en
modalidades de CC

Ninguno. Incorpore un diodo de descarga en cada
salida.

Proteccion contra
las sobrecargas y
los cortocircuitos

Ninguna. Incorpore un fusible de accién rapida de
3 Aencadarelé.

Fiabilidad MTBF para 2119902
funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura
ambiente 30 °C (86
°F)
Potencia disipada 2,7 W max.
Rigidez dieléctrica 2000 V reales
(50/60 Hz durante 1 minuto)
Resistencia de aislamiento >10 MQ
(a 500V CC)
Consumo de fuente 33V Habitual | 79 mA
de alimentacion
Maximo | 111 mA
Relé de Habitual | 51 mA
24V (12)
Maximo | 56 mA

(1): 0,1 x 106 ciclos, (2): 0,15 x 106 ciclos, (3): 0,3 x 106 ciclos, (4): 0,5 x 106 ciclos, (5): 0,7 x 106
ciclos, (6): 1 x 106 ciclos, (7): 1,5 x 106 ciclos, (8): 2 x 106 ciclos, (9): 3 x 108 ciclos, (10): 5 x 106
ciclos, (11): 10 x 106 ciclos, (12): Todos los canales en 1.

35012477.18

185



Moédulos de entrada/salida binaria Modulos de salidas de relé BMX DRA 0805

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DRA 0805 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de ocho canales de salida de relé.

Diagrama del circuito de salida

En el siguiente diagrama se muestra el circuito de salida de relé.

%Q0 Pre-actuator

_ Power
Command ~ supply
4 L i
Module Output

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del moédulo a los preactuadores.

®|

®

©

©

®

®

®

@

®

®

(Run_ |ETINNON
Qo
O 0 [ Pre-act.
— “ Efw‘fr > Fuse | MOV,
Q1 PRl 24..240 VAC
@ o1 Pre-act.
Power
Q2 “supply Fuse
@ Pre-act.
C2 Power =
Q Q3 supply Fuse
7 Pre-act.
C3 Power = ‘
— Q4 supply . Lruse =
@ Pre-act.
C4 Power =
Q5 supRly — We recommend installing this
@ 5 Pre-act. IT type of protection on the
L CJower . ————y i -
% “sunply” Fuse terminals of each pre-actuator.
@ Pre-act. |—
N C6 < Power > o —wo— ‘
— Q7 “supply” FUse
@ o7 Pre-act. H
— Power
) supply > {Fuse]
® e
NC
NC
2 "

fuente de alimentacion: 24V CC ode 24 a 240V CA

fusible: 1 fusible de accion rapida de 3 A por cada relé

NC: no conectado
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Modulos de salida de relé BMX DRA 0815

Introduccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

Contenido de este capitulo
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En esta seccion se presenta el médulo BMX DRA 0815 y sus caracteristicas, y se
explica su conexién a los preactuadores.

El médulo BMX DRA 0815 es un mddulo binario de 5-125 V CC o de 24-240 V CA
conectado a través de un bloque de terminales de 20 pins. Los 8 canales de
salida de relé del médulo funcionan con corriente alterna o con corriente continua.

El equipo BMX DRA 0815H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DRA 0815 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacién, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DRA 0815
y BMX DRA 0815H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los

modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de

funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 I/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los mdédulos BMX
DRA 0815 y BMX DRA 0815H:

Tipo de médulo

Salidas de relé para corriente alterna y continua

Rango nominal Alterna 24-240V CA
Directa 24-125V CC

Rango de tension Alterna 19-264 V CA (47-63 Hz)
Directa 5-150V CC

Temperatura de funcionamiento

BMX DRA 0815

De 0°C a 60 °C (de 32 °F a 140 °F) con reduccion de las
caracteristicas nominales (consulte la informacién a continuacion).

BMX DRA 0815H

De -25°C a 70 °C (de —13 °F a 158 °F) con reduccion de las
caracteristicas nominales (consulte la informacién a continuacion).

Corriente térmica

Aplique la siguiente curva de funcionamiento a la corriente térmica (en A) frente a la temperatura

ambiente (en °C):

I(A)
4
3
21—
| N
T O N SN Naed
i N1.2A
0 i »T(°C)
-25 -10 0 10 20 30 40 50 60 0
Corriente de carga minima 5V CC/10 mA
Carga de corriente alterna en Tension 24V CA 48V CA De 100a120 | De 200 a 250
modalidad resistiva (AC12) V CA V CA
Potencia de conmutacién por | 48 VA() 48 VA®) 110 VA®) 220 VA®)
debajo de 60 °C (140 °F)
96 VA®) 220 VA®) 500 VA®)
Potencia de conmutacion 28,8 VAM 28,8 VA®) 66 VA®) 132 VA®)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- 57,6 VA®) 132 VA®) 300 VA®)
158 °F)
Carga de corriente alterna en Tension 24V CA 48 V CA De 100 a 120 De 200 a 250
modalidad inductiva (AC15) V CA V CA
(Factor de potencia =0,4) Potencia de conmutacion por | 10 VA(10) 10 VA(10) 10 VAN 10 VAU
debajo de 60 °C (140 °F)
24 VA®) 24 VA®) 50 VA®) 50 VA®)
48 VA®) 48 VA®) 110 VA®) 110 VA®)
72 VA@)13) 96 VAG) 220 VA®) 220 VA®)
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144 VAB)(13) 360 VAQ)(13) 500 VA®)
750 VA((13)
Potencia de conmutacion 6 VA(10) 6 VA(10) 6 VA(1) 6 VA(1)
maxima del moédulo
endurecido a 60-70 °C (140- | 14,4 VA®) 14,4 VA©®) 30 VA®) 30 VA®)
158 °F
) 28,8 VA®) 28,8 VA®) 66 VA(®) 66 VA(®T)
57,6 VA®) 132 VA® 132 VA®)
300 VA®)
Carga de corriente continua en Tension 24V CC 48-60V CC 100-125V CC
modalidad resistiva (DC12)
Potencia de conmutacion por | 24 W() 40 W®) 45 W®)
(L:R=1ms debajo de 60 °C (140 °F)
48 W)
Potencia de conmutacién 14,4 W) 24 W(6) 45 WGE)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- | 28,8 W®)
158 °F)
Carga de corriente continua en Tension 24V CC 48-60V CC 110-125V CC
modalidad inductiva (DC13)
Potencia de conmutacion por | 10 W®) 40 W) 15 WE)
(L:R=15ms) debajo de 60 °C (140 °F)
24 W®)
48 W()
Potencia de conmutacion 6 W) 24 W) 15 W)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- | 14,4 W®)
158 °F)
28,8 W(1)

Operaciones mecanicas

Minimo 20.000.000

Tiempo de respuesta Activacion <10 ms
Desactivacion <13 ms
Sobrecorriente maxima Capacitiva de 10 A t=10ms

Proteccion integrada

Proteccion contra las
sobretensiones inductivas en
modalidades de CA

Ninguno. Incorpore un circuito RC o un limitador contra la
sobretension de tipo ZNO en paralelo, en cada canal de salida, de
acuerdo con la tensién que se esté utilizando.

Proteccion contra las
sobretensiones inductivas en
modalidades de CC

Ninguno. Incorpore un diodo de descarga en cada canal de salida.

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Ninguno. Incorpore un fusible de accién rapida en cada canal de

salida o grupo de canales.

NOTA: La capacidad de corriente del fusible depende de la
carga de conmutacion maxima.

Fiabilidad

MTBF para funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente 30 °C
(86 °F)

2.683.411

Potencia disipada(12)

3,6 W +0,03x (112 +122+ ... +182)

Donde I1, 12... 18 es la corriente de carga de cada canal.

Rigidez dieléctrica Canal a bus X 3000V CA

(50/60 Hz durante 1 minuto) Canal a canal 2000V CA
Canal a tierra de proteccién 2000V CA
(PE)

Resistencia de aislamiento Canalabus X >10 MQ

(a500V CC) Canal a canal >10 MQ

190

35012477.18



Modulos de salida de relé BMX DRA 0815

Modulos de entrada/salida binaria

Consumo de fuente de
alimentacion

33V Habitual 40 mA
Maximo 75 mA

24 V(12) Habitual 101 mA
Maximo 137 mA

(9): 0,5 x 106 ciclos, (10): 0,7 x 106 ciclos, (11): 1 x 106 ciclos,
(12): Todos los canales en 1, (13): Por debajo de 50 °C (122 °F)

(1): 0,04 x 108 ciclos, (2): 0,05 x 106 ciclos, (3): 0,06 x 106 ciclos, (4): 0,07 x 108 ciclos,
(5): 0,1 x 106 ciclos, (6): 0,15 x 108 ciclos, (7): 0,2 x 108 ciclos, (8): 0,3 x 106 ciclos,

Conexion de modulos

Presentacion

Diagrama del circuito de salida

El médulo BMX DRA 0815 tiene incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexién de ocho canales de salida de relé.

En el siguiente diagrama se muestra el circuito de salida de relé.

%Q0 Pre-actuator

Command

 Power

Module

“supply

Output

35012477.18
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Moédulos de entrada/salida binaria Modulos de salida de relé BMX DRA 0815

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los preactuadores.

I = o
0[1[2[3T4[5]6]7

O
9l

SN

Preact I |
(Fuente de = —{¢|
i o MOV
alimentacion - 24240\ Oa
Fuente de %j
4 | .
“alimentacion” Fusible
Preact
 Fuentede . % |
“alimentacion” Fusible ..
Preact i
_ Fuente de T
Climentacion. LuSote
Preact
renede | e .
Qs dlimentacion — Recomendamos instalar
Fuente de reac este tipo de proteccion
:alimentacién: Fusible en los terminales de
Q6 Proact cada preactuador.
 Fuente de ‘%

<+ —)
alimentacion

Preact
<+ —)— Fusible
alimentacion

©
alR

®

©
(¢] 9]
NN

@

S
28

@

©
QR

®

&
&

®

@
8

®

®
QR

 Fuente de

®

@, NC
&) NC
@ NC
20) NC
@

fuente de alimentacion: 24-125V CC o0 24-240 V CA
fusible: Utilice el fusible de accion rapida adecuado por cada relé.

NC: no conectado
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Modulos de salidas de relé BMX DRA 1605

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el moédulo BMX DRA 1605 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DRA 1605 es un médulo binario de 24 a 48 VCC o de 24 a 240
VCA conectado a través de terminales de 20 pins. Los 16 canales de salida de
relé no aislados funcionan con corriente alterna o con corriente continua.

El equipo BMX DRA 1605H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DRA 1605 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperaturay en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).

35012477.18
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Moédulos de entrada/salida binaria Modulos de salidas de relé BMX DRA 1605

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DRA 1605
y BMX DRA 1605H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso
adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX

DRA 1605 y BMX DRA 1605H:
Tipo de médulo Salidas de relé para corriente alterna y continua
Temperatura de BMX DRA 1605 De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)
funcionamiento
BMX DRA 1605H De-25a70°C (de-13a 158 °F)
Tension nominal Continua De 24 a 48 VCC
Alterna De 24 a 240 VCA
Rango de tensién Continua De 19a60VCC
Alterna De 19 a 264 VCA
Corriente de conmutaciéon minima 5VCC/1 mA
Corriente de conmutacién maxima 264 VCA/M125VCC
Vida util de componentes Numero de 20 millones o superior
mecanicos conmutacion
Carga de corriente alterna Tension 24 VVCA 48 VCA De 100 a De 200 a 240 VCA
en modalidad resistiva 120 VCA
(AC12) . -
Alimentacién 50 VA®@) 50 VA(M 80 VA(M) 200 VAM
80 VAQ@) 200 VA®
Carga de corriente alterna Tension 24 VCA 48 VCA De 100 a De 200 a 240 VCA
en modalidad inductiva 120 VCA
(AC15) , .
Alimentacién 36 VA 36 VA 36 VA(M) 36 VA() Cos ¢ = 0,35
72 VA( 72 VA(1) 72 VA( 72VA(M") Cos ¢ =0,7
120 VA@) 120 VA@) 120 VA®@) 120 VA®@) Cos ¢ = 0,35
240 VA@) Cos ¢ = 0,7
Carga de corriente continua | Tension 24\VCC 48 VCC
en modalidad resistiva
(DC12) Alimentacion 24 W@ 24 W)
Carga de corriente continua | Tensién 24 VCC 48 VCC
en modalidad inductiva
(DC13) Alimentacion (L/R = 3w 3 W
7 ms)
10 W@) 10 W@)
Alimentacion (L/R = 24 WE) 24 W@)
20 ms)
Tiempo de respuesta Activacion <8 ms
Desactivacion <10 ms
Cambio al médulo online Posible
Proteccion integrada Proteccion frente a Ninguna. Incorpore un circuito RC o un limitador contra la sobretension de tipo
sobretensiones ZNO en paralelo, en cada salida, de acuerdo con la tensién que se esté
utilizando.
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Modulos de salidas de relé BMX DRA 1605

Modulos de entrada/salida binaria

inductivas de
corriente alterna

Proteccion frente a
sobretensiones
inductivas de
corriente continua

Ninguna. Incorpore un diodo de descarga en cada salida.

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Ninguna. Incorpore un fusible de accién rapida de 12 A en cada grupo de
8 canales.

Frecuencia maxima de conmutacion

3600 ciclos por hora

(a 500 VCC)

Pérdida de potencia 3 W max.
Fuerza dieléctrica 2000 V reales
(50/60 Hz durante 1 minuto)

Resistencia de aislamiento >10 MQ

Inmunidad al ruido

En simulacion de ruido, menos de 1500 V reales, ancho de ruidode 1 sy
frecuencia de 25 a 60 Hz.

Fiabilidad MTBF para 1357 810
funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura
ambiente de 30 °C
(86 °F)
Consumo de fuente de 3,3V Habitual 79 mA
alimentacion
Maximo 111 mA
Relé de | Habitual 89 mA
24V ()
Maximo 100 mA

(1): 3 x 105 ciclos, (2): 1 x 105 ciclos, (3): 7 x 103 ciclos, (4): 5 x 104 ciclos, (5): Por canal en 1.

NOTA: Para el médulo BMX DRA 1605H, confirme que la alimentacion
maxima no sobrepasa los 24 VA por canal cuando funcione a 70 °C (158 °F).

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DRA 1605 tiene incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de 16 canales de salida de relé no aislados.

35012477.18
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Moédulos de entrada/salida binaria Modulos de salidas de relé BMX DRA 1605

Diagrama del circuito de salida

En el siguiente diagrama se muestra el circuito de salida de relé.

%Qo/8 Pre-actuator
¢ E:|+ i |
Command
T
%Q7/15 Pre-actuator
T : 1+
- |;:| } _ Power |
supply
Module Outputs

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del moédulo a los preactuadores.

Run_ [RERIONN
0[1]2[3|4|5|6]|7
[89[10[11[12[13[14[15]
@ ol ||
Q1
@ — Pre-act. MOV,
Q2 24..240 VAC
@ 03 Pre-act.
4 Pre-act.
Q @ Q4
Q5
@ 6 Pre-act.
@ a7 Pre-act.
@ Pre-act.
9 C0:7 Frea—l_ < OWer |
O CrUSe T Supply
1
@ Q8 We recommend installing this
@ Pre-act. '— type of protection on the
@ Q9 Pre-act. terminals of each pre-actuator.
@ Q10
[ 11
@ — g 1 Pre-act.
@ e Pre-act.
@ T Pre-act.
@ Q14
@ s Pre-act.
@ C815 _____ — Power
T rUse i Supp|y »
®e

fuente de alimentacion: 24V CC ode 24 a 240V CA

fusible: 1 fusible de accion rapida de 12 A por cada grupo de ocho canales
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Moédulos de salida de relé BMX DRC 0805

Moddulos de salida de relé BMX DRC 0805

Contenido de este capitulo
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Finalidad de esta seccidn

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

Caracteristicas

En esta seccion se presenta el médulo BMX DRC 0805 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DRC 0805 es un modulo binario de 5-125V CC o de 24-240 V CA
conectado a través de un bloque de terminales de 40 pins. Los 8 canales de
salida de relé (NA/NC) funcionan con corriente alterna o con corriente continua.

El equipo BMX DRC 0805H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DRC 0805 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DRC 0805
y BMX DRC 0805H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

198
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Modulos de salida de relé BMX DRC 0805 Modulos de entrada/salida binaria

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 I/0, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX

DRC 0805 y BMX DRC 0805H:
Tipo de médulo Salidas de relé NA/NC para corriente alterna y continua
Rango nominal Alterna 24-240V CA
Directa 24-125V CC
Rango de tension Alterna 19-264 V CA (47-63 Hz)
Directa 5-150V CC
Temperatura de funcionamiento BMX DRC 0805 De 0 °C a 60 °C (de 32 °F a 140 °F) con reduccion de las
caracteristicas nominales (consulte la informacion a continuacion).
BMX DRC 0805H De —25°C a 70 °C (de —13 °F a 158 °F) con reduccion de las
caracteristicas nominales (consulte la informacién a continuacion).

Corriente térmica
Aplique la siguiente curva de funcionamiento a la corriente térmica (en A) frente a la temperatura
ambiente (en °C):

1(A)

-~

4T

31—

2

e s I A R "\_;12A
1= :
ol »T(°C)
25 40 0 10 20 30 40 50 60 70

NOTA: Aplique un descenso adicional en el caso de que el médulo se haya cableado con un
juego de cables preinstalados BMX FTW e<5.

Corriente de carga minima 5V CC/10 mA
Carga de corriente alterna en Tension 24V CA 48V CA De 1002120 | De 200 a 250
modalidad resistiva (AC12) V CA V CA
Potencia de conmutacioén por | 48 VA(®) 48 VA®) 110 VA®) 220 VA®)
debajo de 60 °C (140 °F)
96 VA®) 220 VA®) 500 VA®)
Potencia de conmutacion 28,8 VA 28,8 VA®) 66 VA®) 132 VA®)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- 57,6 VA®) 132 VA®) 300 VA®)
158 °F)
Carga de corriente alterna en Tension 24V CA 48V CA De 100a120 | De 200 a 250
modalidad inductiva (AC15) V CA V CA
(Factor de potencia = 0,4) Potencia de conmutacion por | 10 VA(10) 10 VA(10) 10 VA 10 VAU
debajo de 60 °C (140 °F)
24 VA®) 24 VA®) 50 VA®) 50 VA®)
48 VA®) 48 VA®) 110 VA®) 110 VA®)
72 VA@4)(13) 96 VA®) 220 VA®W 220 VA®)
144 VAB)(13) 360 VA@)(13) 500 VA®)
750 VA((13)
Potencia de conmutacién 6 VA(10) 6 VA(10) 6 VA1) 6 VA(1)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- | 14,4 VA® 14,4 VA®) 30 VA®) 30 VA®)
158 °F
) 28,8 VA®) 28,8 VA®) 66 VAT 66 VA®)
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Moédulos de salida de relé BMX DRC 0805

57,6 VA®) 132 VA® 132 VA®)
300 VA®)
Carga de corriente continua en Tension 24V CC 48-60V CC 100-125V CC
modalidad resistiva (DC12)
Potencia de conmutacion por | 24 W) 40 W) 45 W®©)
(L:R=1ms debajo de 60 °C (140 °F)
48 W)
Potencia de conmutacién 14,4 W) 24 \W(6) 45 WE)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- | 28,8 W®)
158 °F)
Carga de corriente continua en Tension 24V CC 48-60V CC 110-125V CC
modalidad inductiva (DC13) - -
Potencia de conmutacién por | 10 W®) 40 W 15 W©)
(L:R=15ms) debajo de 60 °C (140 °F)
24 W®)
48 WM
Potencia de conmutacion 6 W) 24 W) 15 W)
maxima del médulo
endurecido a 60-70 °C (140- | 14,4 W@®)
158 °F)
28,8 W(1)

Operaciones mecanicas

Minimo 20.000.000

Tiempo de respuesta Activacion (en NA) <10 ms
Desactivacion (en NC) <13 ms
Sobrecorriente maxima Capacitivade 10 A t=10ms

Proteccion integrada

Proteccion contra las
sobretensiones inductivas en
modalidades de CA

Ninguno. Incorpore un circuito RC o un limitador contra la
sobretensién de tipo ZNO en paralelo, en cada canal de salida, de
acuerdo con la tension que se esté utilizando.

Proteccion contra las
sobretensiones inductivas en
modalidades de CC

Ninguno. Incorpore un diodo de descarga en cada canal de salida.

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Ninguno. Incorpore un fusible de accién rapida en cada canal de

salida o grupo de canales.

NOTA: La capacidad de corriente del fusible depende de la
carga de conmutacion maxima.

Fiabilidad

MTBF para funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente 30 °C
(86 °F)

2.683.411

Potencia disipada(12)

3,6 W+0,03 % (112+122+...+182)

Donde 11, 12...18 es la corriente de carga de cada canal.

Rigidez dieléctrica Canal a bus X 3000V CA
(50/60 Hz durante 1 minuto) Canal a canal 2000V CA
Canal a tierra de proteccion 2000V CA
(PE)
Resistencia de aislamiento Canal a bus X >10 MQ
(a500V CC) Canal a canal >10 MQ
Consumo de fuente de 3,3V Habitual 40 mA
alimentacion
Maximo 75 mA
24 V(12) Habitual 101 mA
Maximo 137 mA

(1): 0,04 x 106 ciclos, (2): 0,05 x 106 ciclos, (3): 0,06 x 108 ciclos, (4): 0,07 x 108 ciclos,

(5): 0,1 x 106 ciclos, (6): 0,15 x 106 ciclos, (7): 0,2 x 106 ciclos, (8): 0,3 x 106 ciclos,

(9): 0,5 x 106 ciclos, (10): 0,7 x 106 ciclos, (11): 1 x 108 ciclos,

(12): Todos los canales en 1, (13): Por debajo de 50 °C (122 °F)
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Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DRC 0805 tiene incorporado un bloque de terminales de 40 pins
extraible para la conexion de ocho canales de salida de relé.

@ a g
] g
Y
~ [} a g
Tk
8

Diagrama del circuito de salida

En el siguiente diagrama se muestra el circuito de salida de relé.

NA Preactuador
. L I ey
+
-+ ﬂ | NC Preactuador '
1+

Comando
Fuente de
COM alimentacion
4 |
Al L4

NA: Salida "normalmente abierto"

NC: Salida "normalmente cerrado"

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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Moédulos de salida de relé BMX DRC 0805

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafios

en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los preactuadores.

[Run DEREST |
O[TI2[3[4]5[617 P
I‘—/{ Preactuador “ (/ ‘
@ —_— — \ /’,
@ NOO \
como || [@) y y
como NGO enede s
COM1
NC1 Recomendamos instalar
COM1 N/C este tipo de proteccion
en los terminales de
N/C NO2 cada preactuador.
COM2 @
NC2
COM2 © -
@ NO3
COM3 N P — ‘
COM3 N/C L P\re?Ct)uid,or ]
N/C NO4
@ , Fuentede ,
COM4 @ @ NC4 “alimentacion’ e
CoM4 NOS
COM5 NCcs — Preactuador H
COMS N/C
N/C NOS
COM6 NCE
COM6 NO7
com7 NG7
COM7 N/C
N/C 2

Fuente de alimentacion: 24-125V CC o0 24-240V CA

Fusible: Utilice el fusible de accion rapida adecuado por cada relé.

N/C: No conectado
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Modulos de salidas estaticas BMX DDO 3202

Contenido de este capitulo
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Objeto de este apartado

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDO 3202 y sus caracteristicas, y se
explica su conexioén a los preactuadores.

El médulo BMX DDO 3202 es un modulo binario de 12 VCC/24 VCC conectado a
través de un terminales de 40 pins. Se trata de un médulo de logica positiva (o
comun positivo): sus 32 canales de salida suministran corriente a los
preactuadores.

El equipo BMX DDO 3202H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DDO 3202 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/O).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMXDDO3202 y
BMXDDO3202H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los moédulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso

adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos

BMXDDO3202 y BMXDDO3202H:

Tipo de médulo

Salidas estaticas de 12/24 VCC con
l6gica positiva

Temperatura de BMXDD03202
funcionamiento

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMXDDO3202H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de la
temperatura

Valores nominales Tension 12/24 VCC
Corriente 0,5A

Valores de umbral Tensién (ondulacion 10,8-30 V
incluida)

Corriente/salida

0,55 A maximo

Corriente/modulo

17,6 A maximo

Potencia de la lampara Maximo
de filamento de

- 6W(24VCC)
« 3W(12VCC)

tungsteno
Corriente de fuga En O <0,1 mA
Caida de tension En1 <1,2V
Impedancia de carga(’) Minimo 54,54 Q
Tiempo de respuesta?) 0,3ms
Fiabilidad MTBF para 537 600

funcionamiento continuo,

en horas a temperatura

ambiente de 30 °C (86 °F)
Frecuencia de conmutacién en carga inductiva 0,5/LI? Hz

Donde:

L = Inductancia de carga (henrios)
| = Corriente de carga (A)

Paralelizacion de las salidas

Si (maximo de 3 B3])

Compatibilidad con entradas directas de corriente
continua segun IEC 61131-2

Si (24 VCC tipo 3y 12 VCC sin tipo)

Proteccion integrada Proteccion contra las
sobretensiones

Si, mediante diodo transil

Proteccion contra las
inversiones

Si, mediante diodo invertido®)

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Si, por limitador de corriente y disyuntor
eléctrico1,5In<Ild<21n

In: corriente nominal

Id: corriente de deteccion
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Modulos de salidas estaticas BMX DDO 3202 Modulos de entrada/salida binaria

Deteccion de carga abierta(®) Compatible, afiade una resistencia
externa de 20 kQ (tolerancia: 5 %,
potencia nominal: 0,1 W)

Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accién rapida por grupo
Tensién del 12V CC®) No compatible
preactuador:
supervision 24V CC() Admitido
Tension del preactuador | OK >18 'V
de 24 V CC: umbral de
supervision Error <14V
Tension del preactuador | En la aparicion 1ms<T<3ms
de 24V CC: tiempo de
respuesta de En la desaparicién 8ms<T<30ms
supervision
Consumo de Habitual 56 mA
alimentacion de 3,3V
Maximo 115 mA
Consumo del Habitual 35mA
preactuador de 12 V/ -
24V Maximo 60 mA
(sin incluir la corriente de
carga)
Pérdida de potencia 4,8 W maximo
Rigidez dieléctrica Primaria/secundaria 1780 V reales, 50/60 Hz durante 1
minuto
Entre grupos de canales 1780 V reales, 50/60 Hz durante 1
minuto
Resistencia de aislamiento >10 MQ (por debajo de 500 VCC)

(1) 54,54 Q corresponde a la impedancia de carga de los preactuadores con tensién a 30 VCC. Si
la tension del preactuador es diferente a 30 VCC, calcule la impedancia de carga mediante la
formula Uypperuimit/0,55 A.

(2) Todas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacién electromagnética.
Tiempo de descarga electromagnética <L/R.

(3) Cuando se aplica una salida paralela, la inconsistencia entre las salidas puede causar un error
de cortocircuito en el estado de la salida. El indicador LED de salida de APAGADO correspondiente
parpadeara.

(4) Proporcione un fusible a la alimentacion de +24 V del preactuador.

(5) Limitaciones para la deteccién de carga abierta:

» Afada resistencia externa adicional entre PPS1+/PPS2+ y la sefial de salida. La resistencia
pull-up maxima es de 20 kQ.

« Laresistencia de carga abierta genera una corriente de fuga a la carga.
« Elbit de error de carga abierta y el error de cortocircuito comparten un bit.

+ Ladeteccion de carga abierta solo esta disponible con la salida desactivada. Cuando una
salida esta desactivada y se detecta una carga abierta, se informa del error.

(6) Cuando la tension del preactuador es de 12 VCC, la funciéon de supervision de alimentacion
debe estar desactivada. De lo contrario, la salida no sera compatible con la deteccion de
cortocircuito/carga abierta.

(7) Cuando el estado de la tension del preactuador es de error, la deteccion de cortocircuito y la
deteccion de carga abierta de salida no pueden actualizarse.

NOTA: Para BMXDDO3202H, confirme que la alimentacion maxima del
preactuador no supere los 26,4 V'y que el valor de corriente de salida no
supere los 0,55 Ade 60 a 70 °C (de 140 a 158 °F).
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Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDO 3202 tiene incorporados terminales extraibles de 40 pins
para la conexion de 16 canales de salida.

L=

/=]

Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(I6gica positiva).

Comando
Error detectado —0<}
-

& 24V

¢ Salida

¢ 0V

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la alimentacion de todos los equipos, incluidos los dispositivos
conectados, antes de retirar cualquier cubierta o compuerta, o bien antes de
instalar o retirar cualquier accesorio, hardware, cable o conductor salvo en las
condiciones indicadas en la guia de hardware de este equipo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafios

en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los preactuadores.

Pre-act: preactuador

[Run pEDES) |
0|1]2[3[4]|5[6]|7
819 (10[{11[12]13[14[15]
16|17|18[19(20|21[22(23
24(25|26|27(28|29|30(31
@ | —
1 @ Q0 Pre-act. I—
@IQ —— Pre-act. [
| @ Q2 Pre-act. |H
@Qs — Pre-act.
| @ Q4 Pre-act. |—
[EOF—= [Preact H
o [(OFHe et
B [Preact 1
o [@FH® e
@ — Pre-act. ]—
Q1 L @ Q10 Pre-act.
@ | — Q2 Pre-act. |
13 Pre-act. |
@Q1:|3 Q Q4 Pre-act.
O Q15 @ Pre-act.
E} | Pre-act. |
PPS1+ @J PPS1-
@ | |PLS1- L e
oL = | S
;??H@ P16 Pre-act. |+ |2
@ —— Pre-act. [
P‘lSl) @ P18 Pre-act. [
[ I ==y
| @ Pre-act. |—
e [Preact H
P2:|3 @ P22 Pre-act. [
@ | 6 P24 Pre-act. |
29 Pre-act. |1
@st — Pre-act.
| @ P26 Pre-act. [
@P27| — Pre-act. |—
P29 @ P28 Pre-act. |—
@ — Pre-act. ]—
| 69 H930 (Freaa
@QB? —— Pre-act. ]—
PPS2+@ T PPs2-
PS2- + -
1 2

1 Fusible de accion rapida para cada grupo de 16 canales. El valor nominal del

fusible ajustado segun la carga.

2 Fuente de alimentacion del preactuador (PPSn) 12V CC/24 V CC
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El siguiente diagrama proporciona un ejemplo de deteccién de carga abierta con
resistencia externa (canal 0) y paralelizacion de la conexion de salida (canales 20,
22 para dos salidas redundantes y canales 26, 27, 28 para tres salidas

redundantes).
[Run [TEm00]
LA
B IZ 12 1“ 201212223 i _ejistencia externa de carga abierta
|§4 7]28{29(30(31 | 20 Kohm 1 W
|
@
l@ Qo : A Pre-act. |—
o @ | :
Q3 ! .
Q4 | :
N o | ;
a e ! :
| .
@ Qo ! .
Q11 | .
Q12 | :
v Q14 : .
o @ PPS1- !
|
o PPS1- IFUSIBLE e
PPS1+ @ o[} |=
Q6 !
o o "‘
Q18 Q20
Q21 2 Q22 @_CableadoparaZmnalesen paralelo
a2 -
Q25
Q27 zi: 1,E'_“Cableado para 3 canales en paralelo
Q29 -
o @ PPS2-
PPS2+
@ PPS2- FUSIBLE |-
PPS2+ @- — |}
@ 1 2

Pre-act: preactuador

1 Fusible de accién rapida para cada grupo de 16 canales. El valor nominal del
fusible ajustado segun la carga.

2 Fuente de alimentacion del preactuador (PPSn) 12V CC/24 V CC
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Modulos de salidas estaticas BMX DDO 3202 K

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDO 3202 Ky sus caracteristicas, y
se explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DDO 3202 K es un médulo binario de 24 V CC conectado a través
de un conector de 40 pins. Se trata de un mddulo de légica positiva (o comun
positivo): sus 32 canales de salida suministran corriente a los preactuadores.

El equipo BMX DDO 3202 KC (revestido) es la version reforzada del equipo BMX
DDO 3202 K (estandar). Puede utilizarse en entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMXDDO3202K
y BMXDDO3202KC para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un reajuste

adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el apartado Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento en la guia del usuario de Modicon M580,
M340, and X80 I/O Platforms, Standards, and Certifications.

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos
BMXDDO03202K y BMXDDO3202KC:

Tipo de médulo

Salidas estaticas de 24 VCC con légica positiva

Temperatura de funcionamiento

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de la temperatura

Valores nominales

Tension

24VvCC

Corriente

0,1A

Valores de umbral

Tensién (ondulacion

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V durante 1 hora/

incluida) dia)
Corriente por canal 0,125 A
Corriente/médulo 3,2A
Potencia de la lampara de filamento de tungsteno Maximo 1,2W
Corriente de fuga EnO 100 yAparaU =30V
Caida de tension En1 <1,5Vparal=0,1A
Impedancia de carga Minima 220 Q
Tiempo de respuesta(’) 1,2ms
Tiempo maximo de sobrecarga antes de dafo interno 15 ms
Fiabilidad MTBF para funcionamiento | 312 254
continuo, en horas a
temperatura ambiente de
30 °C (86 °F)
Frecuencia de conmutacion en carga inductiva 0,5/L12 Hz

Paralelizacion de las salidas

Si (maximo de 3)

Compatibilidad con entradas directas de corriente continua segun IEC 61131-2

Si (tipo 3 o sin tipo)

Proteccion integrada

Proteccion contra las
sobretensiones

Si, mediante diodo transil

Proteccion contra las
inversiones

Si, mediante diodo invertido (2)

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Si, mediante limitador de corriente y disyuntor
eléctrico 0,125 A <1d <0,185 A

Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 2 A por cada grupo
de 16 canales
Tension del preactuador: umbral de Aceptar >18 'V
monitorizacion
Error <14V
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Tension del preactuador: tiempo de respuesta de
control

En la aparicion

8ms<T<30ms

En la desaparicion

Tms<T<3ms

Consumo de alimentacion de 3,3V Habitual 125 mA
Maximo 166 mA

Consumo del preactuador de 24 V Habitual 46 mA

(sin incluir la corriente de carga) Maximo 64 mA

Pérdida de potencia 3,6 W max.

Fuerza dieléctrica

Salida/tierra o salida/légica
interna

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Entre grupos de canales

500 VCC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

<I/D.

(1) Todas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacion electromagnética. Tiempo de descarga electromagnética

(2) Proporcione un fusible a la alimentacién de +24 V del preactuador.

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DDO 3202 K lleva incorporado un conector de 40 pins para la
conexion de 32 canales de salida.

35012477.18
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Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(l6gica positiva).

+— & 24V

DT
:

Command 4 Output

Detected Error

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dainos
en el equipo.

212
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los preactuadores.

S| Preadt ||
Q@ Q3|
J@o— | Preact | ———
- [Pre-act}—
e i p—
m o { Pread
i g |“el
8] 9[10[11[12[13[14]15 Pre-act.
76 17/ 18] 19[20[27 2223 QBO/(ESL Pre-act
2425/26/27]28[29 30/ 31 %,WF
10,/ Qf :
@0 Preact |~
————{ Pre-act. ]
Q12 Q13
J@®@O—— Pre-act|———
‘ e p— L %
Yol {Pead] —
v WS T e peest
T PP%/‘/;PSL — |
M
.. om@*
* Q18 Ql9 | ———— Pre-act. |
M G
.. Q20 /9021 Pre-act. |
.o J@0——Preact | ———-
° e w2 o Pre-act |-
M @0 {Pre-act —————
. s aE T | Pre-act. |-
.. T@0— | {Pread |~
hY Q26 Q27 ———{Pre-act. |-
.. d@o—Pre-act. | ————
. s a1 Pre-act. |
' J@C | |Pre-act |
———— Pre-act. |
Q30 Q31
J@0—Pre-act. |
PP%Z/PPSZ' % PPS2+ |PPSZ-
PPS24 PPS2- e |
O@ o

fuente de alimentacion: 24 V CC
fusible: fusible de accién rapida de 2 A por cada grupo de 16 canales
Preact.: Preactuador

PPS: fuente de alimentacién de los preactuadores
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Moddulos de salidas estaticas BMX DDO 6402 K

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DDO 6402 Ky sus caracteristicas, y
se explica su conexion a los preactuadores.

Introduccion

Funcion

El médulo BMX DDO 6402 K es un moédulo binario de 24 V CC conectado a través
de dos conectores de 40 pins. Se trata de un moédulo de légica positiva (0 comun
positivo): sus 64 canales de salida suministran corriente a los preactuadores.

Versidén reforzada
El equipo BMX DDO 6402 KC (revestido) es la version reforzada del equipo BMX
DDO 6402 K (estandar). Puede utilizarse en entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacién, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

llustracion
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Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMXDDO6402K
y BMXDDO6402KC para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los médulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso
adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el apartado Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento de la guia del usuario Plataformas, estandares
y certificaciones de Modicon M580, M340 y E/S X80.

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los mddulos
BMXDDO6402K y BMXDDO6402KC:

Tipo de médulo

Salidas estaticas de 24 VCC con légica positiva

Temperatura de funcionamiento

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de la temperatura

Valores nominales

Tension

24VvCC

Corriente

0,1A

Valores de umbral

Tension (ondulacion incluida)

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V durante
1 hora/dia)

Corriente por canal 0,125 A
Corriente/médulo 6,4 A
Potencia de la lampara de filamento Maximo 1,2W
de tungsteno
Corriente de fuga EnO 100 yAparaU =30V
Caida de tensién En1 <1,5Vparal=0,1A
Impedancia de carga Minima 220Q
Tiempo de respuesta(’) 1,2ms
Tiempo maximo de sobrecarga antes de dafio interno 15 ms
Fiabilidad MTBF para funcionamiento continuo, en 159 924
horas a temperatura ambiente de 30 °C
(86 °F)
Frecuencia de conmutacion en carga inductiva 0,5/L12 Hz

Paralelizacion de las salidas

Si (maximo de 3)

Compatibilidad con entradas directas de corriente continua segun IEC 61131-2

Si (tipo 3 y sin tipo)

Proteccion integrada

Proteccion contra las sobretensiones

Si, mediante diodo transil

Proteccion contra las inversiones

Si, mediante diodo invertido (2)

Proteccién contra las sobrecargas y los
cortocircuitos

Si, mediante limitador de corriente y disyuntor
eléctrico 0,125 A <1d <0,185 A

Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accién rapida de 2 A por cada
grupo de 16 canales
Tension del preactuador: umbral de Aceptar >18V
monitorizacién
Error <14V

Tension del preactuador: tiempo de
respuesta de control

En la apariciéon

8ms<T<30ms

35012477.18
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En la desaparicion Tms<T<3ms
Consumo de alimentacion de 3,3V Habitual 160 mA
Maximo 226 mA
Consumo del preactuador de 24 V Habitual 92 mA
(sin incluir la corriente de carga) Maximo 127 mA
Pérdida de potencia 6,85 W max.
Rigidez dieléctrica Salidaltierra o salida/légica interna 1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto
Entre grupos de canales 500 vVCC
Resistencia de aislamiento >10 MQ (por debajo de 500 VCC)
(1|)/godas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacion electromagnética. Tiempo de descarga electromagnética
<1/D.
(2) Proporcione un fusible de 2 A a la alimentacién de +24 V del preactuador.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDO 6402 K lleva incorporados dos conectores de 40 pins para la
conexion de 64 canales de salida.
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Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(I6gica positiva).

+— & 24V

:{T
- 4 Output
Q . 4 0V

Command

Detected Error

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dainos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del modulo a los preactuadores.

PPS4R\PPS4

—{Pre-act.
re-act 5 @0
—{Pre-act. | 1
re-act. 0_3@ ‘9835
—{Pre-act. |
e e
—{Pre-act.
- Preat - Sows
Pre-act. | Q0 Q41
————— (Pre-act. -~ O®O
—[Pre-act. | TR
Preag ireact [ O®0
—|Pre-act.
| Q44 \ Q45
——Pre-act. ——o@0
{Pre-act | Q46 "\ Q47
Pre-act. —O@0O
FUSE PPS3™\PPS3{
LPPS3 ||PPS3+ s @0
| — PPS3INPPS3:
5 —O @
—( re-act. 48\ Q4
- [Peadt] Cao
—{ Pre-act.
Pre-act. 9’% 851
Pre-act. ——O @0
| Pre-act. | TN
Pre-act. ——0O @O
| Pre-act. | 6 \Q57
5 LPreact O @0
- { Pre-act. | B \059
——{Preact. | 0 @0
Pre-act. | B0\ Q1
———{Preact —0@0
— Pre-act. | 63
— [Preat] ~O@0
FUSE PPS4+\PPS4-
PPS4- |PPS4+ [ | ¢ OC@0
A I

12[13/74[15

1202122123

28[29 3031

® @ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ O C O C O O QO O o0
9 @ @ @ 0 ¢ 8 O " O O @ ° o

@ @ @ @ ¢ @ ¢ ¢ ¢ O O O " O O O CQC e OO
@ @ ¢ ¢ 0 ¢ ¢ ¢ 0 ¢ OO S GG OO O OOCE

fuente de alimentaciéon: 24 VCC

Pre-act
QO@@& re-act.
| Pre-act
o | [Preac
o | Pre-act
S@0o—— Pre-ac
6 T Pre-act. |-
S@O—— Pre-ac
8 @ | Pre-act
S@®O—— Pre-act
Pre-act
Q10 QN 1
C@O—— Pre-act
Q12 Q13 1 I re-acE.F
J@0O— Pre-act |——
a4 aTs | Pre-act.|—
Jeo— | Pre-act] — |
PPS @Pgsm FUSE _— ITET
®
pPS1” ppst] — |
X1}
@0 Pz
Q18 .~ Q19 Pre-act.
Yoo | [Peat}
@ | Pre-act. |
e e L fp——
Yoo | [Pead}l——
024 /05 { Pre-act.
C @O Pre-act.
% T - | Pre-act.
Yoo {Preat | ————
8 S | Pre-act. F
S@o  [Peatt]
Q30 Q31 @
,ﬁ, PPS2+  |PPS2-
L1 [

fusible: fusible de accién rapida de 2 A por cada grupo de 16 canales

pre-act: preactuador

PPS: fuente de alimentacién de los preactuadores
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Modulos de salidas triac BMX DAO 1605

Contenido de este capitulo

(oY1 0o [UToTe! o] o NPT 219
(0= = To3 (<Y A 1] ([o7= 1< J TP 220
ConexXion de MOAUIOS ..... ... e 221

Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccion se presenta el médulo BMX DAO 1605 y sus caracteristicas, y se
explica su conexioén a los preactuadores.

El médulo BMX DAO 1605 es un médulo binario de 100 a 240 VCA conectado a
través de terminales de 20 pins. Sus 16 canales de salida triac funcionan con
corriente alterna.

El equipo BMX DAO 1605H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAO 1605 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Si desea mas informacion, consulte el capitulo Instalacién en entornos mas
adversos (consulte Plataformas, estandares y certificaciones de Modicon M580,
M340 y X80 I/0).

35012477.18

219



Moédulos de entrada/salida binaria

Modulos de salidas triac BMX DAO 1605

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAO 1605
y BMX DAO 1605H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando
utilice los modulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso

adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/0O).

Caracteristicas generales

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX
DAO 1605 y BMX DAO 1605H:

Tipo de médulo

Salidas triac de 100 a 240 V CA

Temperatura de
funcionamiento

BMX DAO 1605

De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DAO 1605H

De -25a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de la

temperatura

Valores nominales Tensién De 100 a 240 VCA
Corriente 0,6 A/puntos

Valores de umbral Tensién 100 mA a 24 VCA

25 mA a 100-240 VCA

Corriente por canal

0,6 A

Corriente por
moédulo

2,4 A max./comun (4,8 A maxima para todos
los comunes)

Corriente de irrupcion maxima

20 A/ciclo o menos

Corriente de fuga En estado 0 <3 mA (para 240 VCA, 60 Hz)
<1,5 mA (para 120 VCA, 60 Hz)
Tension residual En estado 1 <1,5VCA

Tiempo de respuesta

<1 ms + 1/(2xF)

Proteccion integrada

Proteccion contra
las sobretensiones
inductivas en
modalidades de CA

Ninguna. Incorpore un circuito RC o un
limitador contra la sobretension de tipo ZNO
en paralelo, en cada salida, de acuerdo con la
tension que se esté utilizando.

Proteccion contra
las sobretensiones
inductivas

Ninguna. Incorpore un diodo de descarga en
cada salida.

Proteccion contra
las sobrecargas y
los cortocircuitos

Ninguna. Incorpore un fusible de accion
rapida de 3 A en cada canal o grupo de
4 canales.

Tipo de comando

Transgresion cero

Proteccion de salida

Sin proteccion

Tension dieléctrica maxima

2830 VCA eficaces/1 min

Resistencia de aislamiento

210 MQ (por metro de resistencia de
aislamiento)

Inmunidad al ruido

Por simulador de ruido de tensién de ruido,
ancho de 1 ys 'y 1500 Vp-p

Frecuencia de ruido de 25 a 60 Hz
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Consumo de Habitual 79 mA
alimentacion de 3,3V

Maximo 111 mA

NOTA: Para el médulo BMX DAO 1605H, a 70 °C (158 °F), la corriente
maxima de umbral no debe superar los 0,24 A por canal y la corriente maxima
del médulo no debe superar los 1,92 A.

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DAO 1605 tiene incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de 16 canales de salida triac.

Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra un circuito de salida triac de corriente
alterna.

SO

Internal
Command |_

S3

i
4 §1
\

Power
supply

A

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafios

en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los preactuadores.

0[1[2]3]4]5[6[7
[Blol o2+ 3 1 415
O
O “Preact. |-
© @ Preact. | s
= (@ 3 Preact. —e
@ Preact. s
(5 I Fusiblel < uentede 4
- [\?/ Q4 ra alimentacion
(o) o | Preact. |
N
= (7) a6 Preact. | o
® = Preact. |+
N ru alimentacion
(1) Q8 | Preact. —e
(1) - Preact. |
t@ Q10 Preact. |
@ art Preact. |+
1R [ Crciklal Fuentede _
— ©) —Fusible—<fmenticion
O, Q12  Preact. |
OIRERCE Preact, | s
@ —
(19) Q15 | Preact. |
@0\ [ Eoamial L Fuente de
-/ [ MUSIPE T glimentacion
2 e

fuente de alimentacion: De 100 a 240 VCA

~.

- (Pt |
I

—y

GMO
242240V CA

Se recomienda instalar este

* tipo de proteccioén en los
» terminales de cada preactuador

fusible: 1 fusible de accion rapida de 3 A por cada grupo de 4 canales
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Modulos de salida triac aislados BMX DAO 1615

Contenido de este capitulo
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Finalidad de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

Caracteristicas

En esta seccion se presenta el médulo BMX DAO 1615 y sus caracteristicas, y se
explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DAO 1615 es un modulo binario de 24 a 240 V CA conectado a
través de un bloque de terminales de 40 pins. Sus 16 canales de salida triac
aislados funcionan con corriente alterna.

El equipo BMX DAO 1615H (endurecido) es la version reforzada del equipo BMX
DAO 1615 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de temperatura y en
entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de la tabla siguiente se aplican a los médulos BMX DAO 1615
y BMX DAO 1615H para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los
modulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

35012477.18
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Para obtener mas informacién, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (véase Plataformas Modicon M580, M340 y
X80 I/O, Normas y certificaciones).

Caracteristicas generales

AATENCION

PELIGRO DE SOBRECALENTAMIENTO

Tenga en cuenta el descenso de temperatura de los moédulos de E/S binarias
durante la instalacion para evitar el sobrecalentamiento y el deterioro del
dispositivo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de los médulos BMX
DAO 1615y BMX DAO 1615H:

Tipo de médulo Salida triac aislada de 16 canales de 24 a
240V CA
Temperatura de BMX DAO 1615 De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

funcionamiento

BMX DAO 1615H De -25a70°C (de-13 a 158 °F)

Descenso de
temperatura Aplique la siguiente curva de descenso (corriente de salida de médulo total
(en %) frente a temperatura ambiente (en °C):

I

-~

100 %

80 %

60 %

40 %

20 %

-
|
I
|
|
|
|
|
|
|
T
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|
T
I
|
|
|

0% — » T(°C)
-25 10 0 10 20 30 40 50 60 70

NOTA: Las curvas se aplican a BMX DAO 1615 en el rango de
temperaturas de 0 a 60 °C (de 32 °F a 140 °F) y se aplican a BMX
DAO 1615H en el rango de temperaturas de —25a 70 °C (de -13 a

158 °F).
Valores nominales Tension 24-240V CA
Corriente 3 A por canal.
Rango de Tension 20-264 V CA
funcionamiento
Frecuencia 47-63 Hz
Tension minimay Caida de tensién en <1,55V CA
maxima estado 1
Tension maxima de 300V CAdurante 10 s
entrada
400 V CA durante un ciclo
Corriente minimay | Corriente de carga 5 mA minimo.
maxima (minimo)
Corriente/4 canales Continua de 4 A como maximo para la suma
consecutivos de 4 canales.
Corriente por médulo Continua de 10 A como maximo.
Corriente de irrupcion 30 A por canal para 1 ciclo.
maxima (nominal)
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20 A por canal para 2 ciclos.

10 A por canal para 3 ciclos.

Corriente de fuga en <2,5mAa240V CA
estado 0
<2mAa 115V CA
<1mAa48VCA

<1mAa24VCA

Tiempo de respuesta <0,5x (1/F)

Proteccion Proteccion contra las Ninguna. Incorpore un circuito RC o un

integrada sobretensiones limitador contra la sobretension de tipo ZNO
inductivas en paralelo, en cada preactuador, de acuerdo

con la tensién que se esté utilizando.

Proteccion contra las Ninguna. Incorpore un fusible de accion
sobrecargas y los rapida de 4 A en cada canal.
cortocircuitos
Proteccion de salida (interna) Supresion de circuito RC snubber.
Rigidez dieléctrica Canal a bus X 1780 V CA, 50/60 Hz durante 1 minuto
Canal a canal 1500 V CA, 50/60 Hz durante 1 minuto
Resistencia de Canal a bus X >10 MQ (por debajo de 500 V CC)
aislamiento
Canal a canal >10 MQ (por debajo de 500 V CC)
dV/dt aplicado 400 Vius
Consumo de placa 24V Habitual 50 mA
de conexiones
Maximo 60 mA
33V Habitual 61 mA
Maximo 87 mA

Conexion de modulos

Presentacion

El médulo BMX DAO 1615 tiene incorporado un bloque de terminales de 40 pins
extraible para la conexién de 16 canales de salida triac aislados.

=Y

L=t
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Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra un circuito de salida triac aislada de
corriente alterna:

Preactuador

I

Fuente de

[} alimentacion

4 b
Al |4

e g %
|

Conexion del modulo

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE
ARCO VOLTAICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafnos
en el equipo.
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Modulos de entrada/salida binaria

co
c1
c2
c3
c3
c4
c5
c6
c7
c7
cs
co
c10
c11
c
c12
c13
cl4
C15

C15

NC:

No conectado.

1 4 A de fusion rapida.

2 Carga inductiva.

3 Carga resistiva.

Run — T
g;|1%|131|142|153|1i|175| ’ Y Y %l
2 | — || a \
oS e e
Q2 s >
@ @ NG ‘\\ I_¢_I J
Qs i ; @ - L g
as

Q6

.

NC

o

Q9

Q10

Q11

NC

Q12

Qi3

Q14

Q15

NC

@

2ay 3a Proteccion de salida recomendada (consulte la nota mas abajo).

La capacidad de cada terminal es un conductor de 22-18 AWG (0,34-1 mm2).

NOTA: La proteccion de salida recomendada para la carga resistiva e
inductiva se compone de un varistor (GMOV 24-240 V CA). Las

especificaciones electrénicas del varistor dependen de la tension que
requiera el dispositivo utilizado.

Para la carga inductiva se recomienda el uso de un filtro RC (filtro de
supresién) ademas del varistor. Los valores de la resistencia y del
condensador dependen del dispositivo utilizado.

Para obtener mas detalles, consulte capacidad de cableado de bloque de
terminales.

Reglas de utilizacién de salida

La utilizacion de las salidas con distintas fases depende de la tension de la fuente
de alimentacion:

En el rango de 24 a 133 V CA, se pueden utilizar salidas de canales

adyacentes.

35012477.18
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* Enelrango de 133 a 240 V CA, las salidas de canal utilizadas deben
separarse por una salida de canal no utilizada (por ejemplo, Q1 y Q2 con

fase A, séltese Q3, y Q4 con fase B).

AATENCION

DANOS EN SALIDAS DEL MODULO

+ Asegurese de que la alimentacion de CA que se aplica a cada grupo
proceda de una fuente de alimentacion de CA comun y monofasica.

* Proteja la salida del mddulo cuando se utilice un conmutador externo para
controlar una carga inductiva en paralelo con la salida del médulo. Utilice un

varistor externo en paralelo con el conmutador.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos

en el equipo.

228

35012477.18



Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 16022 Modulos de entrada/salida binaria

Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX

DDM 16022

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccién se presenta el médulo BMX DDM 16022 y sus caracteristicas, y
se explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DDM 16022 es un mddulo binario de 24 V CC conectado a través
de un bloque de terminales de 20 pins. Se trata de un médulo de légica positiva:
sus 8 canales de entrada reciben corriente de los sensores (comun positivo) y sus
8 canales de salida suministran corriente a los preactuadores (comun negativo).

El equipo BMX DDM 16022H (endurecido) es la versién reforzada del equipo
BMX DDM 16022 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de
temperatura y en entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O,
Normas y certificaciones).
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Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 16022

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX DDM
16022 y BMX DDM 16022H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft).
Cuando utilice los médulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un

descenso adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/O).

Caracteristicas generales de entrada

En la tabla siguiente se muestran las caracteristicas generales de entrada de los
mo6dulos BMX DDM 16022 y BMX DDM 16022H:

Tipo de médulo de entrada

Entradas de légica positiva de 24 VCC

Temperatura de
funcionamiento

BMX DDM 16022

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDM 16022H

De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension 24 VCC
Corriente 3,5mA
Valores de umbral de En1 Tension 211V
entrada
Corriente >2mAparaU 211V
EnO Tension 5V
Corriente <1,5mA

Alimentacion del sensor
(ondulacién
comprendida)

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V, limitada a
1 hora/dia)

Impedancia de entrada En U nominal 6,8 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 4 ms
Maximo 7ms

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el estandar | Tipo 3
IEC 61131-2
Polaridad inversa Protegido
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 0,5 A para el

grupo de 8 canales

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y
3 conductores (segun el estandar IEC 60947-5-2)

PNP de 2 conductores (CC) y
3 conductores (CC) de cualquier tipo

Fiabilidad

MTBF para
funcionamiento
continuo, en horas a
temperatura ambiente
de 30 °C (86 °F)

427772

Rigidez dieléctrica

Primaria/secundaria

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Entre grupos de
entrada/salida

500 vVCC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Paralelizacion de las entradas

No
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Tensioén del sensor:
umbral de supervision

Aceptar

>18 V

Error

<14V

Tensién del sensor:
tiempo de respuesta de
control a 24 V (de

En la aparicion

8ms<T<30ms

En la desaparicion

1ms<T<3ms

-15 % a +20 %)
Consumo de Habitual 79 mA
alimentacion de 3,3V

Maximo 111 mA
Consumo del Habitual 59 mA
preactuador de 24 V

Maximo 67 mA
(sin incluir la corriente de
carga)
Pérdida de potencia 3,7 W max.

NOTA: Estas caracteristicas también estan disponibles para el médulo
BMX DDM 16022H en un rango de temperaturas de -25 a 60 °C (de -13 a
140 °F). A +70 °C (158 °F): Confirme que el valor méximo de tension de la
alimentacion del sensor de entrada no sobrepasa los 26,4 V.

AADVERTENCIA

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

No utilice el médulo BMX DDM 16022H a 70 °C (158 °F) si la fuente de
alimentacion del sensor es de mas de 29 V o menos de 21,1 V. Un
sobrecalentamiento del médulo puede provocar la pérdida de la funcién de

entrada.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.

Caracteristicas generales de salida

En la tabla siguiente se muestran las caracteristicas generales de salida de los
moédulos BMX DDM 16022 y BMX DDM 16022H:

Tipo de médulo de salida

Salidas estaticas de 24 VCC con loégica positiva

Temperatura de funcionamiento

BMX DDM 16022

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDM 16022H

De -25 a 70 °C (de -13 a 158 °F)

Descenso de temperatura

Aplicar la curva de descenso de la temperatura

Valores nominales

Tension

24VCC

Corriente

0,5A

Valores de umbral

Tensién (ondulacion

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V durante 1 hora/

incluida) dia)

Corriente por canal 0,625 A

Corriente/médulo 5A
Potencia de la lampara de filamento de tungsteno Maximo 6W
Corriente de fuga EnO <0,5 mA
Caida de tension En1 <1,2V
Impedancia de carga Minima 48 Q
Tiempo de respuesta(!) 1,2ms
Tiempo maximo de sobrecarga antes de dafo interno 15 ms
Fiabilidad MTBF para 427772

funcionamiento continuo,

35012477.18
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en horas a temperatura
ambiente de 30 °C (86 °F)

Frecuencia de conmutacion en carga inductiva

0,5/L12Hz

Paralelizacion de las salidas

Si (maximo de 2)

Compatibilidad con entradas directas de corriente continua segun IEC 61131-2

Si (tipo 3 y sin tipo)

Proteccion integrada

Proteccion contra las
sobretensiones

Si, mediante diodo transil

Proteccion contra las
inversiones

Si, mediante diodo invertido (2)

Proteccion contra las
sobrecargas y los
cortocircuitos

Si, mediante limitador de corriente y disyuntor

eléctrico1,5In<Id<21n

Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 6,3 A para el grupo
de 8 canales
Tension del preactuador: umbral de supervision Aceptar >18 V
Error <14V

Tension del preactuador: tiempo de respuesta de
supervisiéon a 24 V (de -15 % a +20 %)

En la aparicion

8ms<T<30ms

En la desaparicion

1Tms<T<3ms

Consumo de alimentacion de 3,3V Habitual 79 mA
Maximo 111 mA

Consumo del preactuador de 24 V Habitual 59 mA

(sin incluir la corriente de carga) Maximo 67 mA

Pérdida de potencia 3,7 W max.

Rigidez dieléctrica

Salida/tierra o salida/logica
interna

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

(1) Todas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacion electromagnética. Tiempo de descarga electromagnética

<I1/D.

(2) Proporcione un fusible de 6,3 A a la alimentacién de +24 V del preactuador

NOTA: Las caracteristicas de esta tabla también se aplican al médulo
BMX DDM 16022H en un rango de temperaturas de -25 a 60 °C (de -13 a

140 °F).

A 70 °C (140 °F):

» Confirme que la tensién maxima de la fuente de alimentacion del
preactuador no sobrepasa los 26,4 V.

» Confirme que la corriente de salida maxima no supere los 0,55 A.

AADVERTENCIA

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

No utilice el médulo BMX DDM 16022H a 70 °C (158 °F) si la fuente de
alimentacion del preactuador es de mas de 29,0 Vo menos de 21,1 V.
Un sobrecalentamiento del médulo puede provocar la pérdida de la
funcion de salida.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones
graves, muerte o dafos en el equipo.
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Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDM 16022 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins
extraible para la conexion de ocho canales de entrada y ocho canales de salida.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Fuse , Sensor supply and
— | O ] | voltage monitoring
/
Sensor —
- Input % 1(0..n)
>
& !
Entry Module '
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Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(l6gica positiva).

Command —& Output

g- ¢ 0V

& 24V

Detected Error

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.
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En el diagrama siguiente se muestra la conexion del moédulo a los sensores y
preactuadores.
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fuente de alimentacién: 24 VCC
fusible de entrada: fusible de accién rapida de 0,5 A
fusible de salida: fusible de accion rapida de 6,3 A

pre-act: preactuador

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacién Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervision de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafhos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacién Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.
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Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicién registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

+ Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.
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Modulo mixto de entradas/salidas de relé BMX DDM

16025

Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

Version reforzada

llustracion

En esta seccién se presenta el médulo BMX DDM 16025 y sus caracteristicas, y
se explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DDM 16025 es un mddulo binario de 24 V CC conectado a través
de un bloque de terminales de 20 pins. Se trata de un médulo de légica positiva:
sus 8 canales de entrada reciben corriente procedente de los sensores (comun
positivo). Las 8 salidas de relé aisladas funcionan con corriente continua (24 V
CC) o con corriente alterna (de 24 a 240 V CA).

El equipo BMX DDM 16025H (endurecido) es la version reforzada del equipo
BMX DDM 16025 (estandar). Puede utilizarse con un mayor rango de
temperatura y en entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en
entornos mas adversos (véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 1/0,
Normas y certificaciones).

35012477.18
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Moédulo mixto de entradas/salidas de relé BMX DDM 16025

Caracteristicas

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican a los médulos BMX DDM
16025 y BMX DDM 16025H para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft).
Cuando utilice los médulos por encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un

descenso adicional.

Para obtener informacion detallada, consulte el capitulo Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento (consulte Plataformas, estandares y
certificaciones de Modicon M580, M340 y X80 1/O).

Caracteristicas generales de entrada

En esta tabla se presentan las caracteristicas generales de entrada de los
moédulos BMX DDM 16025 y BMX DDM 16025H:

Tipo de médulo de entrada

Ocho entradas de légica positiva de
24 VCC

Temperatura de funcionamiento

BMX DDM 16025

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDM 16025H

De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores de entrada nominal Tension 24VCC
Corriente 3,5mA
Valores de umbral de entrada En1 Tension 211V
Corriente 22 mA paralU 211V
EnoO Tension 5V
Corriente <1,5mA

Alimentacion del sensor (ondulacion
comprendida)

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V, limitada
a 1 hora/dia)

Impedancia de entrada En U nominal 6,8 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 4 ms
Maximo 7ms

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-2 Tipo 3
Polaridad inversa Protegido
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accién rapida de 0,5 A para el

grupo de 8 canales

60947-5-2)

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y 3 conductores (segun el estandar IEC

PNP de 2 conductores (CC) y
3 conductores (CC) de cualquier tipo

Fiabilidad

MTBF para funcionamiento continuo, en
horas a temperatura ambiente de 30 °C
(86 °F)

835 303

Fuerza dieléctrica

Primaria/secundaria

1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto

Entre grupos de entrada/salida

500 VCC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Paralelizacion de las entradas No
Tension del sensor: umbral de supervision Aceptar >18V
Error <14V
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Modulos de entrada/salida binaria

Tensidén del sensor: tiempo de respuesta de En la aparicion 8ms<T<30ms
control a 24 V (de -15 % a +20 %)

En la desaparicion 1ms<T<3ms
Consumo de alimentacion de 3,3V Habitual 35mA

Maximo 50 mA
Consumo del preactuador de 24 V Habitual 79 mA
(sin incluir la corriente de carga) Maximo 111 mA
Pérdida de potencia 3,1 W max.

Caracteristicas generales de salida

NOTA: Para el médulo BMX DDM 16025H, a 70 °C (158 °F), confirme que el
valor maximo de la fuente de alimentacién del preactuador no sobrepasa los

26,4 V.

AADVERTENCIA

entrada.

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA

No utilice el médulo BMX DDI 16025H a 70 °C (158 °F) si la fuente de
alimentacion del sensor es de mas de 29 V o menos de 21,1 V. Un
sobrecalentamiento del médulo puede provocar la pérdida de la funcién de

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.

En la tabla siguiente se muestran las caracteristicas generales de salida de los
médulos BMX DDM 16025 y BMX DDM 16025H:

Tipo de médulo de salida

Ocho salidas de relé de 24 VCC/24-240 VCA

Temperatura de
funcionamiento

BMX DDM 16025

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

BMX DDM 16025H

De -25a70 °C (de -13 a 158 °F)

Valores nominales

Conmutacion de tensién continua

Carga resistiva de 24 VCC

Conmutacién de corriente continua

Carga resistivade 2 A

Conmutacioén de tension alterna

220 VCA,Cos d =1

Conmutacién de corriente alterna 2A,Cosd=1
Corriente de conmutacion Tension/corriente 5VCC/1 mA
minima
Corriente de conmutacion Tensién 264 VCA/125VCC
maxima
Cambio al médulo online Posibilidad
Tiempo de respuesta Activacion <8 ms
Desactivacion <10 ms

Vida util de componentes
mecanicos

NUmero de conmutacion

20 millones o superior

Fiabilidad MTBF para funcionamiento continuo, 835 303
en horas a temperatura ambiente de
30 °C (86 °F)

Frecuencia maxima de Ciclos por hora 3600

conmutacion

Vida util de componentes eléctricos

Conmutacion de tensién/corriente

200 VCA/1,5A, 240 VCA/1 A, Cos ® =0,7(D

200 VCA/0,4 A, 240 VCA/0,3 A, Cos ® = 0,72

35012477.18
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200 VCA/1 A, 240 VCA/0,5 A, Cos ® = 0,35(1)
200 VCA/0,3 A, 240 VCA/0,15 A, Cos @ =0,35()
200 VCA/1,5 A, 240 VCA/1 A, Cos ® =0,7(M
200 VCA/0,4 A, 240 VCA/0,3 A, Cos ® =0,7)
Inmunidad al ruido En simulacion de ruido, 1500 V reales, ancho de 1 sy de 25
a60Hz
Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 12 A para el grupo de
8 canales
Consumo de alimentacion de Habitual 79 mA
3,3V
Maximo 111 mA
Consumo del preactuador de Habitual 36 mA
24V
Maximo 58 mA
Pérdida de potencia 3,1 W max.
Fuerza dieléctrica Tensién max. 2830 VCA rms/ciclos
Resistencia de aislamiento 10 MQ

(1) 1 x 105 ciclos
(2) 3 x 105 ciclos

NOTA: Para el médulo BMX DDM 16025H, a 70 °C (158 °F), confirme que el
valor maximo de la fuente de alimentacién del preactuador no sobrepasa los
24 VA.

A ADVERTENCIA

PERDIDA DE LA FUNCION DE SALIDA

No utilice el médulo BMX DDI 16025H a 70 °C (158 °F) si la fuente de
alimentacion del preactuador es de mas de 28,8 Vo menos de 19,2 V. Un
sobrecalentamiento del médulo puede provocar la pérdida de la funcién de
salida.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Conexion de modulos
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Resumen

El médulo BMX DDM 16025 lleva incorporado un bloque de terminales de 20 pins

extraible para la conexién de ocho canales de entrada y ocho canales de salida
de relé aislados.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Fuse . . Sensor supply and
— O ] | voltage monitoring
| -
Sensor

-~ 9-"— 5 _‘ Elnp:t%l(o..n)

N
%]

Entry

Module

Diagrama del circuito de salida

En el siguiente diagrama se muestra el circuito de salida de relé.

%Q0 Pre-actuator
L 2 ] [
D’ [
Command
%Q7 Pre-actuator
Rt [
D |
o ___1 |/ « Power
supply ~
Module Outputs
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Moédulo mixto de entradas/salidas de relé BMX DDM 16025

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el modulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA
Instale fusibles del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos

en el equipo.

En el diagrama siguiente se muestra la conexién del médulo a los sensores y
preactuadores.

(0]1]2[3]4]5[6[7]
| 8 | 9 |10|11|12|13|14|15|
@ @ 10
11
@
12
— | [®
13
®
L~ | 14
— ||®
15
®
16
@ 17
®
— ||®
(10)
— @ Q16
@ 81; Pre-act.
— @ Pre-act.
@ Q19
— @ 20 Pre-act.
(® Q21
— @ ggi Pre-act.
@ Pre-act.
- @ CFae—_ Fover
@ [ = "supply
@ We recommend installing this
type of protection on the

terminals of each pre-actuator.

fuente de alimentacién de la entrada: 24 VCC

fuente de alimentacion de la salida: 24 VCC o de 24 a 240 VCA
fusible de entrada: 1 fusible de accion rapida de 0,5 A

fusible de salida: 1 fusible de accién rapida de 12 A

pre-act: preactuador
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Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacion Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del
modulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervision de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacion Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicién registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

» Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.
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Médulos de entrada/salida binaria K
Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX
DDM 3202 K
Contenido de este capitulo
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Objeto de esta seccion

Introduccion

Funcion

llustracion

Caracteristicas

En esta seccidn se presenta el médulo BMX DDM 3202 Ky sus caracteristicas, y
se explica su conexion a los preactuadores.

El médulo BMX DDM 3202 K es un modulo binario de 24 V CC conectado a
través de un conector de 40 pins. Se trata de un mdédulo de légica positiva: sus 16
canales de entrada reciben corriente de los sensores (comun positivo) y sus 16
canales de salida suministran corriente a los preactuadores (comun negativo).

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas de las tablas siguientes se aplican al médulo BMXDDM3202K
para su uso en altitudes de hasta 2000 m (6560 ft). Cuando utilice el médulo por
encima de los 2000 m (6560 ft), aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el apartado Condiciones de
funcionamiento y almacenamiento en la guia del usuario Modicon M580, M340,
and X80 I/0 Platforms, Standards and Certifications.

244

35012477.18


https://www.se.com/us/en/download/document/EIO0000002726/
https://www.se.com/us/en/download/document/EIO0000002726/

Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 3202 K

Modulos de entrada/salida binaria

Caracteristicas generales de entrada

En la tabla siguiente se muestran las caracteristicas generales de entrada del

modulo BMXDDM3202K:

Tipo de médulo de entrada

Entradas de légica positiva de 24 VCC

Temperatura de funcionamiento

De 0a 60 °C (de 32 a 140 °F)

Valores de entrada nominal Tension 24VCC
Corriente 2,5mA
Valores de umbral de entrada En1 Tensioén 211V
Corriente >2mA paraU 211V
EnoO Tension 5V
Corriente <0,5 mA

Alimentacién del sensor (ondulacién
comprendida)

De 19 a 30 V (posible hasta 34 V, limitada a 1 hora/dia)

Impedancia de entrada En U nominal 9,6 kQ
Tiempo de respuesta Habitual 4 ms
Maximo 7ms

Tipo de entrada

Corriente de comun positivo

Tipo de entrada de conformidad con el estandar IEC 61131-2

Tipo 1

Polaridad inversa

Protegido

Compatibilidad con sensor de proximidad de 2 y 3 conductores
(segun el estandar IEC 60947-5-2)

PNP de 2 conductores (CC) y 3 conductores (CC) de
cualquier tipo

Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accion rapida de 0,5 A para el grupo de
16 canales
Fiabilidad MTBF para funcionamiento continuo, | 650 614
en horas a temperatura ambiente de
30 °C (86 °F)
Rigidez dieléctrica Primaria/secundaria 1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto
Entre grupos de entrada/salida 500 VCC

Resistencia de aislamiento

>10 MQ (por debajo de 500 VCC)

Paralelizacion de las entradas No
Tension del sensor: umbral de Aceptar >18 'V
supervision

Error <14V
Tension del sensor: tiempo de En la aparicion 8ms<T<30ms
respuesta de control a 24 V (de
-15 % a +20 %) En la desaparicion 1Tms<T<3ms
Consumo de alimentacion de Habitual 125 mA
33V

Maximo 166 mA
Consumo del preactuador de Habitual 69 mA
24V

Maximo 104 mA
(sin incluir la corriente de carga)
Pérdida de potencia 4 W max.

Caracteristicas generales de salida

En la tabla siguiente se muestran las caracteristicas generales de salida del

modulo BMXDDM3202K:

35012477.18
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Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 3202

Modulos de entrada/salida binaria K
Tipo de médulo de salida Salidas estaticas de 24 VCC con ldgica positiva
Temperatura de funcionamiento De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)

Descenso de temperatura Aplicar la curva de descenso de la temperatura
Valores nominales Tension 24vCC
Corriente 0,1A
Valores de umbral Tension (ondulacion incluida) | De 19 a 30 V (posible hasta 34 V durante
1 hora/dia)
Corriente por canal 0,125 A
Corriente/médulo 32A
Potencia de la lampara de filamento de tungsteno Maximo 1,2W
Corriente de fuga EnO 100 yAparaU =30V
Caida de tension En1 <1,5Vparal=0,1A
Impedancia de carga Minima 220 Q
Tiempo de respuesta(’) 1,2ms
Tiempo maximo de sobrecarga antes de daio interno 15 ms
Fiabilidad MTBF para funcionamiento 650 614

continuo, en horas a
temperatura ambiente de 30 °

C (86 °F)

Frecuencia de conmutacion en carga inductiva 0,5/LI12 Hz

Paralelizacion de las salidas Si (maximo de 3)

Compatibilidad con entradas directas de corriente continua segun IEC 61131-2 Si (tipo 3 y sin tipo)

Proteccion integrada Proteccion contra las Si, mediante diodo transil
sobretensiones
Proteccion contra las Si, mediante diodo invertido ()
inversiones
Proteccion contra las Si, mediante limitador de corriente y disyuntor
sobrecargas y los eléctrico 0,125 A<1d <0,185 A
cortocircuitos

Tipo de fusible Interno Ninguno
Externo 1 fusible de accién rapida de 2 A para el grupo

de 16 canales

Tension del preactuador: umbral de supervision Aceptar >18V
Error <14V

Tension del preactuador: tiempo de respuesta de En la aparicion 8ms<T<30ms

supervisiéon a 24 V (de -15 % a +20 %)
En la desaparicion 1ms<T<3ms

Consumo de alimentacion de 3,3 V Habitual 125 mA
Maximo 166 mA

Consumo del preactuador de 24 V Habitual 69 mA

(sin incluir la corriente de carga) Maximo 104 mA

Pérdida de potencia 4 W max.

Rigidez dieléctrica Salidaltierra o salida/légica 1500 V reales, 50/60 Hz durante 1 minuto
interna

Resistencia de aislamiento >10 MQ (por debajo de 500 VCC)

(1) Todas las salidas estan equipadas con circuitos rapidos de desmagnetizacién electromagnética. Tiempo de descarga electromagnética
<1/D.

(2) Proporcione un fusible de 2 A a la alimentacion de +24 V del preactuador.
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Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 3202 K Modulos de entrada/salida binaria

Conexion de modulos

Resumen

El médulo BMX DDM 3202 K lleva incorporado un conector de 40 pins para la
conexion de 16 canales de entrada y 16 canales de salida.

Diagrama del circuito de entrada

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de entrada de corriente continua
(I6gica positiva).

Fuse m Sensor supply and
— ?_,_ | | Vvoltage monitoring
| —
Sensor i —
i |
- i  Input % 1(0..n)
ef > _GD__D;—:—P
| |
| |
ox ] |
| |
- |
& |
Entry e [1] - —
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Médulos de entrada/salida binaria

Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 3202
K

Diagrama del circuito de salida

En el diagrama siguiente se muestra el circuito de salida de corriente continua
(l6gica positiva).

¢ 24V

D

Command —& Output

Q- ¢ 0V

Error

Conexion del modulo

AAPELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la tension del sensor y el preactuador antes de conectar o
desconectar el médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

AATENCION

PERDIDA DE LA FUNCION DE ENTRADA
Instale un fusible del tipo y el valor nominal correctos.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o danos
en el equipo.
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Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 3202 K Modulos de entrada/salida binaria

En el diagrama siguiente se muestra la conexion del moédulo a los sensores y

preactuadores.
O O
10 _—
Sod1—o6 o—u-—
12 13 —— © O
C®O——0 O ———
|4 15 —— O O

O—+0 O ———

®
I6O/ 7 —O0 O
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® ol —— 0 O]
®O0—/—0 O——

Hoo/ K —— O O
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112 113 —— O O—
‘ C%BO——O O——

I14O/ 115 —O Ol
® 10 O——

SPS+, SPS-
S®0 FUSIBLE SPs+ | sPs-

SPS,CJ/ SPS- L 1 !
®O

Q16 Q17 Preact. I—
®O—— Preact. | ————

Q18 Q19 Preact.

S0 | [Preac}——

Q20 Qi Preact.
S0 e —— |
Qzé/o Q23 @_

Qzé/ Q25 [ Preact. |—
00—

Preact.
ng/ Q27 [ Preact. | |
(5 Y@ g Preact.

Q28 Q29 | Preact.

0O O— Preact.
ng/ Q31 @_
©0—

PPS+,/” PPS- FUSIBLE
2 1@ | | PPS+ | ,PPS-
PPé? PPS- ||
1 1@,

fuente de alimentacion: 24 VCC

fusible de entrada: fusible de accién rapida de 0,5 A
fusible de salida: fusible de accion rapida de 2 A
pre-act: preactuador

SPS: fuente de alimentacion del sensor

PPS: fuente de alimentacién de los preactuadores
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Modulo mixto de entradas/salidas estaticas BMX DDM 3202
Médulos de entrada/salida binaria K

Corte de corriente del sensor

Tras un corte de corriente del sensor, si no se ha seleccionado la casilla de
verificacién Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del
mddulo, la entrada digital podra permanecer activa.

A ADVERTENCIA

ESTADO INACTIVO DE LA ENTRADA DIGITAL TRAS UN CORTE DE
CORRIENTE DEL SENSOR

A fin de garantizar el estado inactivo de la entrada digital tras un corte de
corriente del sensor, no haga clic para desactivar la casilla de verificacion
Supervisién de la alimentacién en la pantalla de configuracion del médulo.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Para acceder a la casilla de verificacién Supervision de la alimentacion,
consulte el capitulo Modificacion del parametro de supervision de errores de la
fuente de alimentacion externa.

Tras producirse un corte de corriente del sensor, el indicador LED E/S (rojo) del
modulo se enciende y los indicadores LED de estado de canal de entrada
muestran la ultima posicién registrada del sensor.

A ADVERTENCIA

LA INFORMACION DE LED DE CANAL NO COINCIDE CON LA POSICION
DE LOS SENSORES

Tras un corte de corriente del sensor:
« EILED de error E/S esta encendido.

* No tenga en cuenta la informacion de los LED de entrada (muestran la
ultima posicion registrada de los sensores, no sus posiciones reales).

+ Compruebe las posiciones reales de los sensores.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o daios en el equipo.
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modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexién TELEFAST 2
para los médulos de E/S binarios
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Finalidad de este capitulo

En este capitulo se describen las conexiones de interfase TELEFAST 2 para los
modulos de entradas/salidas binarios.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

Presentacion de las interfaces de conexion TELEFAST 2
para E/S TON

Objeto de esta seccioén

Esta seccion presenta la gama de productos TELEFAST 2 que permiten la
conexion rapida de los modulos de entradas y de salidas Todo o Nada a las
partes operativas.

Descripcion general de las interfases de conexion TELEFAST 2
para médulos de E/S binarios

Presentacion

El sistema TELEFAST 2 es un conjunto de productos que permite la conexion
rapida de los médulos de entradas y salidas binarios a los componentes
operativos. Sustituye a los bloques de terminales de 20 pins, eliminando asi las
conexiones de un solo cable.

El sistema TELEFAST 2, que dispone de bases de conexion para interfases y
cables de conexidn, sélo puede conectarse a modulos que estén equipados con
conectores de 40 pins.

Se pueden distinguir diversos tipos de bases de conexion:

* bases de conexion de interfases para entradas/salidas binarias de 8/12/16
canales;

* bases para interfases de conexién y adaptacion de entradas con 16 canales
libres de potencial;

* bases para interfases de conexién y adaptacion de salidas estaticas con 8 y
16 canales;

* bases para interfases de conexién y adaptacion de salidas de relés con 8 'y
16 canales;

* bases para adaptadores que dividen 16 canales en 2 grupos de 8;

* bases para interfases de adaptacion y conexion de salidas, con o sin relés
electromecanicos o estaticos extraibles, con 16 canales;

* bases de entrada para relés estaticos de 12,5 mm de ancho.

Catalogo de bases de conexion TELEFAST 2

Presentacion

Este es el catalogo de bases TELEFAST 2 para médulos de entradas/salidas
binarias.

Catalogo

La tabla siguiente presenta el catalogo de bases de las interfaces de conexion
para las E/S binarias de 8/12/16 canales.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria
Referencia 08R10 08S21 12R50 12R10 16R10 12821 16S43 (1)
ABE-THe*
08R11 16R50 12R20 16R11 16521 16F43 (2)
08R21 12R21 16R20
16R21
16R23
16R30
16R31
Tipos de bases | Bases de interfaces de conexion para E/S binarias de 8/12/16 canales.
Subgrupos Bases de 8 canales Bases Bases de 12y 16 canales
compactas de
12y 16
canales
llustracion
Base TELEFAST 2 Base TELEFAST 2

Descripcion - con 1 - - con 1 con 1 fusible +
seccionador/ seccionador/ 1
canal canal seccionador/
canal

(1) para entradas

(2) para salidas

llustracion
El principio de identificacion de las bases de interfaces de conexion para las
entradas/salidas binarias de 8/12/16 canales es el siguiente.
ABE-7TH e oo —— (4)
\— )
()
(1)
Descripcién

La tabla siguiente describe los diferentes elementos que permiten la identificacion
de las bases de interfaces de conexion para las E/S binarias de 8/12/16 canales.

Numero Descripcion

(1) 08 = base de 8 canales
12 = base de 12 canales

16 = base de 16 canales

(2) Funcion primaria:

¢« R =conexién simple

« 8 =seccionador/canal
« F =fusible/canal
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Nidmero

Descripcion

@)

1 = con 1 terminal con tornillo por canal en 1 nivel

2 = con 2 terminales con tornillo por canal en 2 niveles
3 = con 3 terminales con tornillo por canal en 3 niveles
4 = con 2 terminales con tornillo por canal en 1 nivel

5 = con 1 terminal con tornillo por canal en 2 niveles

(4)

0 o numero par = sin pantalla LED por canal

Nuamero impar = con pantalla LED por canal

Catalogo
La tabla siguiente presenta el catalogo de las bases de interfaces de conexion y
adaptacion para entradas con 16 canales con separacion de potencial.
Referencia ABE- | 16E2B1 16E2E1 16E2E0 16E2F0 16E2M0
7See
Tipos de bases Bases de interfaces de conexion y adaptacion de entradas con 16 canales con separacion de potencial.
llustracion
Base TELEFAST 2
Descripcion 16 entradas de 24 16 entradas de 48 16 entradas de 48 16 entradas de 110- 16 entradas de 220-
VCC VCC V CA 120V CA 240V CA
La tabla siguiente presenta el catalogo de bases para interfaces de conexién y
adaptacion de las salidas estaticas con 8 y 16 canales.
Referencia 08S2B0 08S2B1 16S2B0 16S2B2
ABE-7See
Tipos de bases | Bases para interfaces de conexién y adaptacion de salidas estaticas con 8 y 16 canales.
Subgrupos Bases de 8 canales Bases de 16 canales
llustracion
Base TELEFAST 2 Base TELEFAST 2
Descripcién 8 salidas estaticas de 24 V CC/0,5 A | 8 salidas estaticas de 16 salidas estaticas de 16 salidas estaticas de
con transferencia de deteccion de 24V CC/2 Acon 24V CC/0,5A con 24\ CC/0,5 A sin
fallo al PLC. transferencia de transferencia de transferencia de
deteccion de fallo al deteccion de fallo al deteccion de fallo al
PLC. PLC. PLC.

La tabla siguiente presenta el catalogo de bases para interfaces de conexién y
adaptacion de las salidas de relés con 8 y 16 canales.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Maédulos de entrada/salida binaria

Referencia 08S111 08S210 16S111 16S210 16S212

ABE-7Re

Tipos de Bases para interfaces de conexion y adaptacion de salidas de relés con 8 y 16 canales.

bases

Subgrupos Bases de 8 canales Bases de 16 canales

llustracion
Base TELEFAST 2 Base TELEFAST 2 Base TELEFAST 2

Descripcion 8 salidas derelés, 1 F 8 salidas de 16 salidas de 16 salidas de relés, 1 F, 16 salidas de relés, 1 F
con distribucion de la relés, 1F, relés, 1F,2x8 contacto sin potencial. con distribucion de 2
polaridad + o alterna. contacto sin comunes + o polaridades por grupo

potencial. alterna. de 8 canales.

La tabla siguiente presenta la entrada del catalogo que muestra la base de
conexion para el adaptador que divide 16 canales en 2 x 8 canales.

Referencia ABE-7Aes* CCo2
Tipos de bases Bases para adaptadores que dividen 16 canales en dos grupos de 8 canales.
llustracion
Base TELEFAST 2
O ju
Descripcion Permite la division de:
* 16 canales en dos grupos de 8 canales;
* 12 canales en 8 canales + 4 canales

La tabla siguiente presenta el catalogo de bases de interfaces de adaptacion de
salida con o sin relés electromecanicos o estaticos extraibles con 16 canales.
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Referencia R16T210 P16T210 P16T214 R16T212 P16T212 P16T215 P16T318
ABE-7e
Tipos de Bases de interfaces de adaptacién de salidas con o sin relés electromecanicos o estaticos extraibles con 16
bases canales
Subgrupos Bases de salida, 1 F, contacto sin potencial. Bases de salida, 1 F con distribucion de Base de salida, 1 F
2 polaridades por grupo de 8 canales. con distribucién
de 2 polaridades
por grupo de 4
canales.
llustracion
Base TELEFAST 2
Descripcion con relé relé de 10 mm | relé de conrelé relé de relé de relé de 12,5 mmde
electromecani- de ancho no 10 mm de electrome- 10 mm de 10 mm de ancho no
code 10 mmde | suministrado ancho no canico de ancho no ancho no suministrado, 1
ancho suministra- 10 mm de suministra- suministra- fusible + 1
do, 1 fusible/ | ancho do do, 1 seccionador/canal
canal fusible/
canal
La tabla siguiente presenta el catalogo de las bases de interfaces de adaptacion
de salida con o sin relés electromecanicos o estaticos extraibles con 16 canales
(continuacién).
Referencia R16T230 R16T330 P16T330 P16T334 R16T231 R16T332 P16T332 R16T370
ABE-7°
Tipos de Bases de interfaces de adaptacion de salidas con o sin relés electromecanicos o estaticos extraibles con 16
bases canales (continuacion).
Subgrupos Bases de salida, 1 OF, contacto sin potencial. Bases de Bases de salida, 1 OF con | Bases de
salida, 1 distribucion de 2 salida, 2
OF, comun polaridades por grupo de | OF,
por grupo 8 canales. contacto
de 8 sin
canales. potencial.
llustracion
Base TELEFAST 2
Descripcion conrelé con relé relé de relé de con relé conrelé relé de conrelé
electrome- electrome- 12,5mmde | 12,5 mmde | electrome- electrome- 12,5 mmde | electrome-
canico de canico de ancho no ancho no canico de canico de ancho no canico de
10 mm de 12,5 mm de suministra- suministra- 10 mm de 12,5 mm de suministra- 12,5 mm de
ancho ancho do do, 1 ancho ancho do ancho
fusible/
canal
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

La tabla siguiente presenta el catalogo de bases de entrada para relés estaticos
de 12,5 mm de ancho.

Referencia ABE-7Pe<* 16F310 16F312
Tipos de bases Bases de entrada para relés estaticos de 12,5 mm de ancho
llustracion

Base TELEFAST 2

Descripcion sin potencial distribucion de 2 polaridades por grupo de 8
canales

Combinacién de médulos de entradas/salidas binarias y bases de
conexion TELEFAST 2

Tabla de compatibilidad

En la tabla siguiente se muestra un resumen de las compatibilidades entre los
modulos de E/S binarias y las bases de conexion TELEFAST.

BMX DDI 3202 K BMX DDI 6402 K BMX DDO 3202 K BMX DDO 6402 K BMX DDM 3202 K

1 conector 2 conectores 1 conector 2 conectores 1 conector
Bases de conexion
8 canales
ABE-7THO8Ree + (1) + (1) +(1) + (1) + (1)
ABE-7H08S21 +(1) +(1) +(1) + (1) +(1)
12 canales
ABE-7H12Re* - - - - -
ABE-7TH12S21 - - - - -
16 canales
ABE-7H16Re* + + + + +
ABE-7H16S21 + + + + +
ABE-7H16R23 + + - - +
ABE-7H16F43 - - + + -
ABE-7TH16S43 - - - - -

Bases de conexion de adaptacion de entrada

16 canales
ABE-7S16E2¢* + + - - +
ABE-7P16F 3¢ + + - - +

Bases de conexion de adaptacion de salida

8 canales

ABE-7S08S2¢¢ - - +(1) +(1) +(M
ABE-7R08See* - - + (1) + (1) +(1)
16 canales

ABE-7R16S¢e* - - + + +
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

modulos de E/S binarios

BMX DDI 3202 K

BMX DDI 6402 K

BMX DDO 3202 K

BMX DDO 6402 K

BMX DDM 3202 K

1 conector

2 conectores

1 conector

2 conectores

1 conector

ABE-7R16Teee

+

+

+

ABE-7P16Teee

+

+

+

(1) con adaptador de 16 (2 x 8) canales ABE-7ACC02

+ Compatible

- no compatible.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Principios de conexion de las interfaces TELEFAST 2 para
E/S TON

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta los principios de conexion de los productos TELEFAST 2
para los modulos de entradas/salidas Todo o Nada.

Conexion de un médulo de entradas/salidas binarias a una
interfaz de base de conexion TELEFAST 2

Presentacion

Un maédulo de entradas/salidas binarias con un conector de 40 pins puede
conectarse a la base de conexion TELEFAST 2 mediante un cable de conexion.

llustracion

En el diagrama siguiente se muestra la conexion de un modulo de entradas/
salidas binarias con un conector de 40 pins a una base de conexion TELEFAST

2.
e B T
1 0000
Iyl 0000000606000
© 1l 000 0j00000000
m !ooooooooI
i
1|y <
[
[ [
i
11|y OO OO
[} |
[}
[}
[}
[
i
[
" 000000000000
1 000000000000
i
e !ooooooooI
H o
@) Module with 40-pin connector
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

llustracion

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo especifico de conexioén de 16
canales en dos grupos de ocho canales mediante la base de adaptador ABE-
7ACCO02.

oJejele]

000000000000
Q00000000000

bOOOOOOO‘

=)

oJejele]

000000000000
Q00000000000

FOOOOOOO‘

)

Module with 40-pin connector

Dimensiones y montaje de las bases de conexién TELEFAST 2

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcion general de los diferentes productos de conexion
TELEFAST 2, asi como sus modalidades de montaje.

llustracion

En la siguiente ilustracion, se muestran las dimensiones de los productos (en
mm): ABE-7H+*R1+, ABE-7H+**R5¢, ABE-7H**R2+, ABE-7H**S21, ABE-7TH16R3,
ABE-7S08S2B0, ABE-7R*+S1-+, ABE-7R08S210.

67
58 | ) 84 ) 125
|’_\ o |"\
0000 ioJelele;
e
oF
vl of oy 2 =
R i 0000000000 I@@O@OOO
000000000000
e [e]e)o)o)(e]e]e]e]e]e]0]e)] OOOOpOOOOOO IOOOOOOO
0O000000 OOOOOOOObOOOOOOO
f— -
J (1) (1)
.15 |

(1) Dimension con blogque de terminales de derivacién aditiva ABE-7BV20 o ABE-
7BV10.
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modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

En la siguiente ilustracion, se muestran las dimensiones de los productos (en mm): ABE-7H16S43, ABE-
7S16E2++, ABE-7S08S2B1, ABE-7S16S2B°, ABE-7TH16F43+, ABE-7TR16S21.

67
58 206

|

—|— ] L

000 00@000081%/ 000000000 00000000
00000000000 00000000 0000000J0

_IC)_O_O_O_O_O_O_QIQ;[ ;[Q_o_lo_o_o_o_o_o_o_dp_o_o_o_o_o_o_d:

En la siguiente ilustracion, se muestran las dimensiones del producto ABE-
7ACCO02 (en mm):

57
48

]

35
70

En la siguiente ilustracion, se muestran las dimensiones de los productos (en mm): ABE-7R16T2+ y ABE-
TP16T2ee.

74
65 211

’

35
88
100

ooqooooooooooPooooooooooooooo
000000 00000000I0OO0000000000000000

\——\_\ oooooooolooooooooloo!oooooooolooooooooloo
LJ B (1)
15

Reference measuring 211 x 88 mm (product shown has
removable relays and non-mounted screws).

(1) Dimensién con bloque de terminales de derivacién adicional ABE-7BV20 o ABE-7BV10.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

En la siguiente ilustracion se muestran las dimensiones de los productos (en mm): ABE-7R16T3+ y ABE-

7P16T3e..

83

74 272
7 |— | |
’ ¥
= /]
S /,
| |

I

ooooo|oooooooo|g Broooooooooocooooo [9)
00000000 HOOOOO000000000AI00
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I

[
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]

Reference measuring 272 x 88 mm (product shown has
removable relays and non-mounted screws).

—

ol

(1) Dimension con bloque de terminales de derivacion adicional ABE-7BV20 o ABE-7BV10.

Montaje
Las bases de conexion TELEFAST 2 se montan sobre railes DIN de 35 mm de

ancho.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Instale las bases de adaptacion de entradas ABE-7S16E2E1 y las bases de
adaptacioén de salidas estaticas ABE-7S++S2B+ de forma longitudinal y
horizontal para evitar que el dispositivo se sobrecaliente y que funcione de
forma inesperada.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

Bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7THO8R10/08R11 y
ABE-7H16R10/16R11

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta las bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7H08R10/08R11
y ABE-7TH16R10/16R11.

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases ABE-
7HO8R10/R11 y ABE-7TH16R10/R11

Presentaci

llustracion

on

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores y
preactuadores en las bases de conexion TELEFAST 2.

NOTA: Las bases de conexion se fabrican con un fusible de fusion rapida de
uso general de 6,3 A. Para garantizar una proteccién 6ptima, la intensidad
nominal del fusible debe corresponderse con la aplicacion (funciones de
conexion a entrada o salida) y con la corriente maxima permitida en la base
de conexion.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de
conexion:

» funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida.
+ funciones de salida:
o 2 Ade fusién rapida en la base ABE-7TH16Re,
o 6,3 A de fusion rapida en la base ABE-7HO8Re-.

Descripcidn de los bloques de terminales de conexién

+24VDC 0VDC

o

— .y

[=6.3Amax.

2
3

1
5
[J

Fuse

ABE-7HO8R11
8 Digital /0

+24VDC

=2Amax.

Fuse |

H ] - OVDC ABE-7H16R11 16 Digital Inputs/ Outputs
mo 2 345678 9101112131415
888388538
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor supply Module and pre-
f‘ F’H\ actuator supply
r %24 %0 - T %28 Y0 o
VDC VDC VDC VDC
ABE- ABE- ABE- ABE-
7HO8R10/11  7H16R10/11 7HOBR10/11 7H16R10/11
- N ™ < \8 ‘8— ‘E u“:'> ~ N ™ < ‘8—§ lé g
LooLo O_OT T 7 T Vi T - L o,00 0 a 7o
Sensorsw W W w HE [%E [E $ preractuators
0 0
o ~— ~ -~ o -~ M~ ~
T © T © T T © ©
c c c c c c c c
o c c c c c c c
© © © © © @© © ©
= e = = = = = =
O O O O o O O ]

Conexion del comun de los sensores:

en los terminales 1 6 2: sensores en el ‘+’ de la alimentacién (entradas de
I6gica positiva).

Conexion del comun de los preactuadores:

en los terminales 3 6 4: preactuadores al ‘-’ de la alimentacion (salidas de
I6gica positiva).
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH12R10/12R11

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta las bases de conexiéon TELEFAST 2 ABE-7H12R10/
12R11.

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases ABE-
7TH12R10/R11

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores y
preactuadores en las bases de conexion TELEFAST 2.

NOTA: Las bases se fabrican con un fusible de fusién rapida de uso general
de 6,3 A. Para garantizar una proteccion éptima, la intensidad nominal del
fusible debe corresponderse con la aplicacién (funciones de conexién a
entrada o salida) y con la corriente maxima permitida en la base de conexion.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de
conexion:

+ funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida,
+ funciones de salida: 6,3 A de fusion rapida en la base ABE-7TH12Re-.

llustracion

Descripcién de los bloques de terminales de conexién

+24VDC ][] OVDC  ABE-TH12R11 12 Digital Inputs/ Output

6.3Amax

103 J—— o
200

201

104 ——+
105

106 J——=
07—~
202 —
203

108 ——
109 F——«
1M——=3 &
M

Fuse |
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

maodulos de E/S binarios

llustracion
Conexiones para funciones de entrada y salida
Module and sensor Module and pre-actuator
F‘ﬁ supply T"_\ supply
roSa %o TTC %E %o -
vDC VDC
ABE. vDC VDC ABE.
7TH12R10/11 TH12R10/11
FNM% 8852 = ~ao<83 B8E35 §8E
ooT//To_oT Vi TJ L o,00 o 0 o/ o o//e-
sensorsw j W W actuators ;
o - ~ © o - < ~ 0
2T T 3 2T TT 3
c C c c c c c C c
© © © ®© T ®© © ®© ®
e < < < . L C =
[SHN®) o o O O O O o
Conexion del comun de los sensores:

* enlos terminales 1 6 2: sensores al ‘+’ de la alimentacion (entradas de légica
positiva).

Conexion del comun de los preactuadores:

» varios terminales unidos a la polaridad *-’ (3, 4, 200, 201, 202 y 203), que
permiten unir los comunes por grupos de 4 6 2 canales (salidas de légica
positiva).
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7THO8R21 y ABE-
TH16R20/16R21/16R23

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta las bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7THO08R21 y
ABE-7H16R20/16R21/16R23.

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases ABE-
7HO08R21 y ABE-7H16R20/R21/R23 para entradas de tipo 2

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores y
preactuadores en las bases de conexion TELEFAST 2.

NOTA: Las bases de conexion se fabrican con un fusible de fusion rapida de
uso general de 2 A. Para garantizar una proteccién 6ptima, la intensidad
nominal del fusible debe corresponderse con la aplicacion (funciones de
conexion a entrada o salida) y con la corriente maxima permitida en la base.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base:
« funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida;
« funciones de salida:
o 2 A de fusion rapida en la base ABE-7TH16R¢¢;
o 6,3 A de fusion rapida en la base ABE-7HO8R«-.

llustracion

Descripcion de los bloques de terminales de conexién

+24VDC OVDC ABE-TH08R21 | |+24vDC [HJOVDC  ABE-7H16R21 16 Digital Inputs/ Outputs
<HO CH 8 Digital /0 : 1012345678 9101112131415
8 01234567 P
g_PC I L1l 111
ebTf LLLLLLLLY S
Scggsggs88eryoEe
O = AN M S WO O N~
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor Module and pre-actuator
11 supply 1 supply
r o O O O r O O 0O O -
+24 -0 +24 -0
VDC VDC VDC VDC
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7HO8R21 TH16R20/21 7HO8R21 7H16R20/21
7H16R23
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Conexion del comun de los sensores:

Con el fin de crear el comun de la alimentacion de los sensores, posicionar el
puente de conexion (1) en los terminales 1y 2: los terminales 200 a 215 se
encontraran en la ‘+’ de la alimentacion (entradas de l6gica positiva).

Conexion del comun de los preactuadores:

Con el fin de crear el comun de la alimentacion de los preactuadores,

coloque el puente de conexion (2) en los terminales 3 y 4: los terminales 200
a 215 seran de alimentacion "-" (salidas de logica positiva).
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7H12R20/12R21

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta las bases de conexiéon TELEFAST 2 ABE-7H12R20/
12R21.

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases ABE-
7TH12R20/12R21

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores y
preactuadores en las bases TELEFAST 2.

NOTA: Las bases se fabrican con un fusible de fusién rapida de uso general
de 6,3 A. Para garantizar una proteccion éptima, la intensidad nominal del
fusible debe corresponderse con la aplicacién (funciones de conexién a
entrada o salida) y con la corriente maxima permitida en la base de conexion.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de
conexion:

+ funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida,
+ funciones de salida: 6,3 A de fusion rapida en la base ABE-7TH12Re-.

llustracion

Descripcién de los bloques de terminales de conexién

+24V[_)C CH ][ H_ovbC ABE-7TH12R21 12 Digital Inputs/ Outputs
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor Module and pre-actuator
|‘ supply
o O O OO

1 supply
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Conexion del comun de los sensores:

Con el fin de crear el comun de la alimentacion de los sensores, posicionar el
puente de conexion (1) en los terminales 1y 2: los terminales 200 a 215
seran de alimentacion ‘+’ (entradas de logica positiva).

Los terminales 216, 217, 218 y 219 se uniran a la polaridad ‘-’
Conexion del comun de los preactuadores:

Con el fin de crear el comun de la alimentacién de los preactuadores,
posicionar el puente de conexion (2) en los terminales 3 y 4: los terminales
200 a 215 se encontraran en la "-" de la alimentacion (salidas de légica
positiva).

Los terminales 216, 217, 218 y 219 se uniran a la polaridad "-".
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

modulos de E/S bi

narios

Modulos de entrada/salida binaria

Bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH08S21/16S21

Objeto de esta seccidn

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases de
conexién ABE-7H08S21/16S21 con un seccionador por canal

Presentacion

llustracion

Esta seccion presenta las bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7H08S21/

16S21.

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores y
preactuadores en las bases de conexion TELEFAST 2.

NOTA: Las bases de conexion se fabrican con un fusible de fusion rapida de

uso general de 2 A. Para garantizar una proteccién 6ptima, la intensidad
nominal del fusible debe corresponderse con la aplicacion (funciones de
conexion a entrada o salida) y con la corriente maxima permitida en la base

de conexion.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de

conexion:

« funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida.
« funciones de salida:
o 2 A de fusion rapida en la base de conexion ABE-7H16S21;
> 6,3 A de fusion rapida en la base de conexion ABE-7H08S21.

Descripcidn de los bloques de terminales de conexién
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Médulos de entrada/salida binaria

maodulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor

E‘ ’O—\O supply
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Conexion del comun de los sensores:

Con el fin de crear la alimentacion compartida de los sensores, coloque el
puente de conexion (1) en los terminales 1y 2: los terminales 200 a 215 se
encontraran en el "+" de la alimentacién (entradas de légica positiva).
Conexién del comun de los actuadores:

Con el fin de crear la alimentacion compartida de los actuadores, coloque el
puente de conexion (2) en los terminales 3 y 4: los terminales 200 a 215 se
encontraran en el "-" de la alimentacion (salidas de logica positiva).
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Base de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH12S21

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta las bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7H12S21.

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases de
conexion ABE-7H12S21 con un seccionador por canal

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcidn general de las conexiones de los sensores y
preactuadores en la base de conexién TELEFAST 2.

NOTA: La base se fabrica con un fusible de fusion rapida de uso general de
6,3 A. Para garantizar una proteccién 6ptima, la intensidad nominal del fusible
debe corresponderse con la aplicacion (funciones de conexion a entrada o
salida) y con la corriente maxima permitida en la base de conexién.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de
conexion:

» funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida;
» funciones de salida: 6,3 A de fusion rapida en la base ABE-7H12S21.

llustracion

Descripcién de los bloques de terminales de conexién.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor Module and pre-actuator
7 supply - supply
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Conexiéon del comun de los sensores:

Con el fin de crear el comun de la alimentacién de los sensores, coloque el
puente (1) en los terminales 1y 2: los terminales 200 a 215 se encontraran
en la "+" de la alimentacion (entradas de logica positiva).

Los terminales 216, 217, 218 y 219 se uniran a la polaridad "-".

Conexion del comun de los preactuadores:

Con el fin de crear el comun de la alimentacion de los preactuadores,

coloque el puente (2) en los terminales 3 y 4: los terminales 200 a 215 seran
de alimentacion "-" (salidas de légica positiva).

Los terminales 216, 217, 218 y 219 se uniran a la polaridad "-".
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7H16R30/16R31

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta las bases de conexion TELEFAST 2 ABE-7H16R30/
16R31.

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases
7TH16R30/R31

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores en
bases de conexion TELEFAST 2.

NOTA: Las bases se fabrican con un fusible de fusién rapida de uso general
de 2 A. Para garantizar una proteccion éptima, la intensidad nominal del
fusible debe corresponderse con la aplicacién y con la corriente maxima
permitida en la base de conexién.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de
conexion:

+ funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida.

llustracion

Descripcién de los bloques de terminales de conexién

+24VDC [FJOVDC  ABE-HI6R31 16 Digital Inputs/ Outputs
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

maodulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones de funciones de entrada
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Conexion del comun de los sensores:

* Con el fin de crear la alimentacién compartida de los sensores:

o situar el puente de conexion (1) en los terminales 1y 2: los bloques de
terminales 200 a 215 se encontraran en la "+" de la alimentacion;

o unir el terminal 4 a uno de los terminales C del tercer nivel (2): los bloques

de terminales 300 a 315 seran de alimentacion

NOTA: La base de conexién ABE-7H16R30/R31 también puede utilizarse

para la conexién de actuadores.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

Base de conexion TELEFAST 2 ABE-7H12R50

Objeto de esta seccidn

Conexiones de los sensores y preactuadores en las bases ABE-
TH12R50

Presentacion

llustracion

Esta seccion presenta la base de conexion TELEFAST 2 ABE-7H12R50.

Aqui se ofrece una descripcidn general de las conexiones de sensores y
preactuadores en la base de conexién TELEFAST 2.

NOTA: La base se fabrica con un fusible de fusion rapida de uso general de
6,3 A. Para garantizar una proteccién 6ptima, la intensidad nominal del fusible

debe corresponderse con la aplicacion (funciones de conexion a entrada o
salida) y con la corriente maxima permitida en la base de conexién.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de

conexion:

+ funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida,

» funciones de salida: 6,3 A de fusion rapida en la base de conexién ABE-

7H12

Descripcién de los bloques de terminales de conexién
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor Module and pre-actuator
|ﬁ supply l supply
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Conexion del comun de los sensores:

en los terminales 1 6 2: sensores al "+" de la alimentacion (entradas de légica
positiva).

Los terminales 200, 201, 202 y 203 se uniran a la polaridad "-".
Conexion del comun de los preactuadores:

+ varios terminales unidos a la polaridad "-" (3, 4, 200, 202, y 203), que

permiten unir los comunes por grupos de 4 6 2 canales (salidas de légica
positiva).
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios Modulos de entrada/salida binaria

Base de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH16R50

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta la base de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH16R50.

Conexiones de los sensores y preactuadores a la base ABE-
7TH16R50

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcidn general de las conexiones de los sensores y
preactuadores a la base de conexién TELEFAST 2.

NOTA: La base se fabrica con un fusible de fusion rapida de uso general de
6,3 A. Para garantizar una proteccién 6ptima, la intensidad nominal del fusible
debe corresponderse con la aplicacion (funciones de conexion a entrada o
salida) y con la corriente maxima permitida en la base de conexién.

Tipo e intensidad nominal del fusible que se debe montar en la base de
conexion:

+ funciones de entrada: 0,5 A de fusion rapida;
» funciones de salida: 2 A de fusion rapida en la base ABE-7H16R50.

llustracion

Descripcién de los bloques de terminales de conexién
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

llustracion

Conexiones para funciones de entrada y salida

Module and sensor Module and actuator
17 supply I supply
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Conexion del comun de los sensores:

en los terminales 1 6 2: sensores al "+" de la alimentacion (entradas de légica
positiva).

Conexion del comun de los actuadores:

en los terminales 3 6 4: actuadores al "-" de la alimentacion (salidas de logica
positiva).
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

Base de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH16F43

Objeto de esta seccidn

Esta seccion presenta la base de conexion TELEFAST 2 ABE-7H16F43.

Conexiones de los actuadores en la base ABE-7TH16F43 con un
fusible y un seccionador por canal

Presentacion

Esta es una descripcion general de las conexiones de los actuadores en las
bases de conexion TELEFAST 2.

llustracion

Descripcion de los bloques de terminales de conexién

padfmim o L I S IR e PRSP o s
e Li[p _i_[p i_[p i_[p ‘ql ‘ni] _i_q] 3_[1] im lm im ! m im im £_m f_[ﬁwxfuse
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e = el ool feieleln
llustracion

Funciones de las conexiones de la salida.

Module and actuator supply Type and rating of fuse originally fitted to the base:

2A fast blow
o—0 O—O
Tk o B
vDC VDC
0VDC ABE-7H16 F43
100 101 102 114 115
1.2 3 4 20 201 202 214 215
L o oo o o o o o v/ o o o o /Y o o |
- +
actuators
°c - o = 0
o K7} o K9] K9]
o] ©
e < <
(W) (W) () 6 6

Funciones por canal:
» fusible de 0,125 A de serie;

« seccionador que corta simultaneamente el "-" y la sefial del canal.

NOTA: Los terminales 200...215 se uniran a la polaridad "-" de la
alimentacion.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
Moédulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios

Base de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH16S43

Objeto de esta seccion

Esta seccion presenta la base de conexion TELEFAST 2 ABE-7TH16S43.

Conexiones de los sensores en la base de salida ABE-7TH16S43
con un fusible y un seccionador por canal

Presentacion

Aqui se ofrece una descripcion general de las conexiones de los sensores en
bases de conexion TELEFAST 2.

llustracion

Descripcién de los bloques de terminales de conexidn

+24V0C ovbd ABE-7H16543 16 Digital Inputs | o
Phw Q]o@ 1 @ 2q] 3@] 4q]5ﬂ96q] 7@]8$ 9@]10@11@12m13m14¢15
__l __J. __l _1 __i __i __1 __i __i __i __i __i __1 __i __1 __1
S ARRRRRRRARRRRRRRRRRRRRRRRRERRRRRE
o o e o o
TN 8855388882388 888588885 5 tacacacas
llustracion
Conexiones de funciones de entrada
Module and sensor Type and rating of fuse fitted during
‘ supply manufacture to the base: 2 A quick-blow
r o o al
+24 -0
VDC  VDC
24000 ABE-7H16 $43
100 | 101 102 14 115
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- +
sensors j j T T
o ~ N 3 2
e 2 2 g 0
c c c c c
@© @ @© @®© ©
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Funciones por canal:
» fusible de 0,125 A incorporado de fabrica;
» seccionador que corta simultaneamente el "+" y la sefial del canal.
NOTA: Los terminales 200...215 se uniran a la polaridad "+" de la
alimentacion.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

Accesorios de bases de conexion TELEFAST 2

Finalidad de esta seccion

Esta seccion presenta la variedad de accesorios de las bases de conexiéon

TELEFAST 2.

Catalogo de accesorios de bases de conexién TELEFAST 2

Presentacion

Catalogo

Aqui se ofrece una descripcion general del catalogo de accesorios de las bases
de conexion TELEFAST 2 para médulos de E/S binarias.

La tabla siguiente presenta el catalogo de accesorios de las bases de conexion

TELEFAST 2.

Referencia del
producto

llustracion

Descripcion

Bloque de terminales de derivador aditivo

ABE-7BV10

Bloque de terminales equipado con bloques de terminales de 10 tornillos

ABE-7BV20

Bloque de terminales equipado con bloques de terminales de 20 tornillos

Base de adaptador

ABE-7ACC02

Permite la conexion de 16 canales en 2 grupos de 8 canales

Kit de montaje

ABE-7ACCO01

Permite el montaje de las bases en placas de montaje monobloque

Guia de cable sellado

ABE-7ACC84

Permite el transito a través de armarios sin cortar los cables

Transito a través de armario

ABE-7ACC83

Conectores de 40 pins para 8/12 canales -> conector cilindrico M23

ABE-7ACC82

Conectores de 40 pins para 16 canales -> conector cilindrico M23

35012477.18
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Modulos de entrada/salida binaria

Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Referencia del llustracion Descripcion

producto

ABE-7ACC80 Conectores de 40 pins para 32 canales -> conector de tipo HARTING
ABE-7ACC81 Conector para ABE-7TACC80

Médulo de continuidad extraible

ABE-7ACC20 10 mm de ancho

ABE-7ACC21 12,5 mm de ancho

Software de marcado con etiquetas de identificacion de cliente

ABE-7LOGV10 -

Fusible de vidrio de fusion rapida de 5 x 20

ABE-7FU012

ABE-7FU050

ABE-7FU100

ABE-7FU200

ABE-7FU630

0,125A

05A

1A

2A

6,3A

Soporte de marcador adhesivo

AR1-SB3

B

Para marcadores de tipo AB1-R/AB1-G

Relés para bases ABE-7R16Tess, ABE-7P16T+es y ABE-7P16F***

ABR-7Sees (1) Relé electromecanico de salida 4)
ABE-7S3¢s y ABE-7S2¢+

ABS-7Seee (2) Relé estatico de salida (4)

ABS-7E-eee () Relé estatico de entrada 4)

(1) Para las caracteristicas eléctricas, consulte .
(2) Para las caracteristicas eléctricas, consulte .
(3) Para las caracteristicas eléctricas, consulte .

(4) Tabla de contingencia de relés para bases, consulte .
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

modulos de E/S binarios

Modulos de entrada/salida binaria

Tabla de asociaciones para los relés en las bases ABE-7TR16Txxx,
ABE-7P16Txxx y ABE-7P16Fxxx

Presentacion

En esta seccidn se describe la tabla de comparacion entre las bases de conexion

TELEFAST 2 ABE-7R16Teee, ABE-7P16T+ee y ABE-7P16Feee y l0S relés

electromagnéticos o estéticos.

Tabla de compatibilidad

La tabla siguiente muestra las posibilidades de asociacion para los relés

electromagnéticos o estaticos en las bases TELEFAST 2.

Bases ABE-7¢¢

equipadas con relés electromagnéticos

no equipadas con relés

R16T21 R16T23« R16T33 R16T370 | P16T21 P16T33. P16T318 | P16F31-

Relés electromagnéticos procedentes de la salida ABR-7+¢

10 mm S211F X - - - X - - -
S23 10F X (1) X - - - - - -

12,5 mm S33 10F - - X - - X X -
S37 20F - - - X - - - -

Relés estaticos procedentes de la salida ABS-See

10 mm C2E XM - - - - - -
A2M XM - - - - - -

12,5 mm C3BA - - XM - - X @ X -
C3E - - XM - - X -
A3M - - XM - - X -

Relés estaticos procedentes de la entrada ABS-7Ee

12,5 mm C3AL - - - - - - - X
C3B2 - - - - - - - X
C3E2 - - - - - - - X
A3E5 - - - - - - - X
A3F5 - - - - - - - X
A3F6 - - - - - - - X
A3M5 - - - - - - - X
A3M6 - - - - - - - X

Bloque de continuidad ABE-7¢e¢

10 mm ACC20 X - - - X - - -

12,5 mm ACC21 - - X - - X X -

X compatible

- no compatible

(1) los relés pueden estar en linea

(2) excepto en ABE-7P16T334
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los
modulos de E/S binarios

Caracteristicas de los relés electromecanicos de salida extraibles

ABR-7xxx

Presentacion

Esta seccion describe las caracteristicas generales de los relés electromecanicos

de salida extraibles ABR-7+¢* para las bases TELEFAST 2.

Caracteristicas generales

Esta tabla muestra las caracteristicas generales de los relés ABR-7eee.

50)

Referencia ABR-7¢ S21 ‘ S23 S33 | S37
Ancho del relé 10 mm 12,5 mm
Caracteristicas de los contactos
Composicion de los contactos 1F ‘ 10F ‘ 2 OF
Tension de funcionamiento max. segun la IEC 947-5-1 Alterna 250V | 264 V
Continua 125V
Corriente térmica 4A | 5A
Frecuencia de corriente utilizada 50/60 Hz
Carga de corriente alterna Resistiva, carga AC12 Tension 230 VCA
Corriente 1,5A ‘ 1,2A | 3A ’ 2,5A
Carga inductiva AC15 Tensién 230 VCA
Corriente 0,9A ‘ 0,7A | 1,7A ‘ 1,.3A
Carga de corriente Resistiva, carga DC12 Tensién 24 VCC
continua Corriente 1,5A ‘ 1,2A | 3A | 25A
Carga inductiva DC13, L/ | Tensién 24\VCC
R=10ms Corriente 0,6 A ‘ 0,45A 1,4 A ‘ 1A
Conmutacién minima Corriente 10 mA 100 mA
Tension 5V
Tiempo de respuesta Estado0 a1 10 ms 13 ms 15 ms
Estado1a0 5ms 13 ms 20 ms
Velocidad maxima de la carga de funcién 0,5Hz
Tension asignada al aislamiento Bobina/contacto 300V
Tensién asignada a la resistencia a las descargas (1,2/ | Bobina/contacto 2,5kV

(1

Para maniobras de 0,5 x 106

Caracteristicas de los relés estaticos de entrada extraibles ABS-

TEXxx

Presentacion

Esta seccion describe las caracteristicas generales de los relés estaticos de

entrada extraibles ABS-7E++ para las bases TELEFAST 2.
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Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

modulos de E/S binarios

Maédulos de entrada/salida binaria

Caracteristicas generales

Esta tabla muestra las caracteristicas generales de los relés ABS-7E-s-.

resistencia a las descargas
(1,2/50)

Referencia ABS-7Ee* C3AL | C3B2 | C3E2 | A3E5 A3F5 A3M5

Acho del relé 12,5 mm

Caracteristicas de los comandos

Tension de funcionamiento Continua 5V | 24V ‘ 48V -

asignada {Us) Alterna - 48V 110..130 V 230..240V

Tension de funcionamiento max. (fluctuacion 6V 30V 60V 53V 143V 264V

incluida)

Corriente max. en Us 13,6 mA 15 mA 12 mA 8,3mA 8 mA

Estado 1 garantizado Tensién 3,75V 1"V ‘ 30V 32V 79V 164 V
Corriente 4,5 mA 6 mA 5mA 4,5 mA

Estado 0 garantizado Tensién 2V 5V ’ 10V 30V 40V
Corriente 0,09 mA 2mA 1,5mA 2mA

Frecuencia maxima de conmutacion (informe 1.000 Hz 25 Hz

ciclico 50%)

Conformidad con la IEC 1131-2 - | Tipo 2 Tipo 1

Tiempo de respuesta Estado0 a1 0,05 ms 20 ms
Estado1a0 0,4 ms 20 ms

Tension asignada al Entrada/salida 300V

aislamiento

Tension asignada a la Entrada/salida 2,5kV

Caracteristicas de los relés estaticos de salida ABS-7Sxx

Presentacion

Esta seccion describe las caracteristicas generales de los relés estaticos de
salida ABS-7Se+ extraibles para las bases TELEFAST 2.

Caracteristicas generales

Esta tabla muestra las caracteristicas generales de los relés ABS-7See.

Referencia ABS-7Se* C2E A2M C3BA l C3E A3M
Ancho del relé 10 mm 12,5 mm
Caracteristicas del circuito de salida
Tension asignada a la tarea Continua 5.48V - 24V ‘ 5.48V -
Alterna - 24.240V - 24.240V

Tension max. 57,6 VCC 264 VCA 30VvCC ‘ 60 VCC 264 VCA
Carga de Resistiva, carga | Corriente - 0,5A - 2A
corriente AC12
alterna
Carga de Resistiva, carga | Corriente 0,5A - 2A 1,5A -
corriente DC12
continua

Carga inductiva Corriente - - 0,3A -

DC13

35012477.18

287



Conexiones de interfase de conexion TELEFAST 2 para los

Maodulos de entrada/salida binaria modulos de E/S binarios
Referencia ABS-7See C2E A2M C3BA C3E A3M
Carga de la lampara de filamento - 10W -
DC6
Corriente de fuga en estado 0 <=0,5mA <=2mA <=0,3mA <=2mA
Tension de disparo en estado 1 <=1V <=1,1V <=0,3V <=1,3V
Corriente minima a través del canal 1mA 10 mA 1mA 10 mA
Tiempo de respuesta Estado0 a1 0,1ms 10 ms 0,1ms 10 ms
Estado1a0 0,6 ms 10 ms 0,02 ms 0,6 ms 10 ms
Frecuencia de conmutacion en carga inductiva - <0,5LI2 -
Tensién asignada al aislamiento Entrada/salida 300V
Tensién asignada a la resistencia Entrada/salida 2,5kV
a las descargas (1,2/50)
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Modulos de entrada/salida binaria

Implementacion del software de los médulos de
entradas/salidas binarias

Contenido de esta parte

Introduccién general a la funcion binaria especifica de la aplicacion ................ 290
(7] 01iTe 0] r=Tod o] o KPS 292
Objetos de lenguaje de modulos binarios especificos de la aplicacion ............. 301
[T o 18] = Vo (o) o 321
Diagnosticos de 10S MOAUIOS ........oevviniiiiei e 326

Finalidad de este apartado

En esta seccion se describen las funciones binarias especificas de la aplicacion
para los PLC Modicon Mx80 y se describe su implementacion con el software
Control Expert

35012477.18
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Introduccion general a la funcion binaria especifica de la

Maodulos de entrada/salida binaria aplicacion

Introduccion general a la funcidn binaria especifica

de la aplicacién

Contenido de este capitulo

Descripcién general

Finalidad de esta seccidn

En este capitulo se describe la funcion binaria especifica de la aplicacion en los
PLC de Modicon Mx80.

Descripcion general

Introduccion

La instalacion del software de los médulos especificos de la aplicacion se lleva a
cabo desde distintos editores de Control Expert en las modalidades online y

offline.

Si no dispone de ningun procesador al que se pueda conectar, Control Expert
permite llevar a cabo una prueba inicial utilizando el simulador. En este caso,
existen diferencias en la instalacion.

Se recomienda el siguiente orden de instalacion, aunque es posible cambiar el
orden de ciertas fases (por ejemplo, comenzar por la fase de configuracion).

Fases de instalacion con procesador

La siguiente tabla muestra las diferentes fases de instalacién con el procesador:

Fase Descripcion Modali-
dad
Declaracién Declaracién de variables del tipo IODDT para médulos especificos y Offline/
de variables variables del proyecto. online
Programacion | Programacion del proyecto Offline/
online
Configuracion | Declaracion de médulos Offline
Configuracion del canal del médulo
Introduccion de los parametros de configuracion
Asociacion Asociacion de los IODDT con los canales configurados (editor de Offline/
variables) online
Generacién Generacion del proyecto (analisis y edicién de enlaces) Offline
Transferencia | Transferir proyecto al PLC Online
Ajuste Depuracion del proyecto desde las pantallas de depuracion y tablas Online
de animacion
Depuracion
Modificacién del programa y parametros de ajuste
Documenta- Disefio del archivo de documentacion e impresion de documentacion | Offline/
cion diversa en relacién con el proyecto online
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Introduccion general a la funcién binaria especifica de la

aplicacion Modulos de entrada/salida binaria
Fase Descripcion Modali-
dad
Funciona- Visualizacion de informacion diversa necesaria para el control y la Online
miento/ supervisién del proyecto
diagnéstico
Diagnéstico del proyecto y los médulos
Fases de implementacion con simulador
En la tabla siguiente se presentan las distintas fases de instalacion con el
simulador.
Fase Descripcion Modali-
dad
Declaracion Declaracién de variables del tipo IODDT para médulos especificos y Offline/
de variables variables del proyecto. online
Programacién | Programacion del proyecto Offline/
online
Configuracién | Declaracion de médulos Offline
Configuracion del canal del médulo
Introduccion de los parametros de configuracion
Asociacion Asociacion de los IODDT con los médulos configurados (editor de Offline/
variables) online
Generacién Generacion del proyecto (analisis y edicion de enlaces) Offline
Transferir Transferencia del proyecto al simulador Online
Simulacién Simulacion del programa sin entradas/salidas Online
Ajuste Depuracion del proyecto desde las pantallas de depuracién y tablas Online
de animacion
Depuracion
Modificacién del programa y parametros de ajuste
Nota: El simulador solo se utiliza para los médulos binarios o analégicos.
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Configuracién
Contenido de este capitulo
Configuracion de médulos binarios: aspectos generales .............cccooeeeeiiiee. 292
Parametros de los canales de entradas y salidas binarias ............cc.c...cccouuenne. 295
Parametros de configuracion de un médulo binario.............cccoeeeeiviiiiieeiennnnnn. 298

Objeto de esta seccion

En esta seccidn se describe la configuracién de modulos binarios especificos de
la aplicacién para su implementacion.

Configuracion de médulos binarios: aspectos generales

Descripcién general

En este capitulo se describen las operaciones basicas necesarias para configurar
un modulo binario Modicon X80.

Pantalla de configuracion de moédulo binario en el bastidor local
de Modicon Mx80

Resumen

La pantalla de configuracion es una herramienta grafica que permite configurar un
moddulo seleccionado en un bastidor. Muestra los parametros definidos para los
canales de este médulo, y permite su modificacion en modalidad offline y en
modalidad online.

También permite acceder a la pantalla de depuracion (s6lo en modalidad en
linea).

NOTA: No es posible configurar un médulo mediante programacién utilizando
objetos de lenguaje directos %KW; estas palabras solo estan accesibles en
formato de solo lectura.

NOTA: Con firmware de médulo 2.4 o cualquier version posterior compatible,
puede acceder a los modulos mediante direcciones topolégicas o de memoria
de sefal.

Consulte Ficha Memoria (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades
de funcionamiento) y Direccionamiento topolégico/de memoria de sefal de
modulos binarios Modicon X80.
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Configuracion Médulos de entrada/salida binaria

llustracion
Esta pantalla permite la visualizacién y modificacion de parametros en modalidad
offline, asi como la depuracion en modalidad online.
1
Il
[l 0.1:BMX DDO 1602 HE
Dig 16 Out Trans Source ONON )
2 Run Err 10
i BMX DDO 1602
3 ;ﬂ 4] Configuration || Debugging
E’“ o Symbol | Fallback value | A
~-@ Channel 8 = :
Function:
|Discrete outputs L]
Task:
[ MAST []
[V Supply Monitoring
4 Reactivate
| Programmed [v]
Fallback mode
| Fallback []
- L 1
5
Descripcién
En la tabla siguiente se detallan los distintos elementos que componen la pantalla
de configuracion y sus funciones.
Direccién Elemento Funcion
1 Fichas La ficha del plano frontal indica la modalidad en curso (en este caso, Configuracion). La
modalidad se puede seleccionar mediante la ficha correspondiente.
A la modalidad de depuracion solo puede accederse desde la modalidad online.
2 Area Médulo Muestra el nombre abreviado del médulo.
En la modalidad online, esta area también contiene los tres indicadores LED: Run, Erry E/S.
3 Area Canal Permite:

» Al hacer clic en el nimero de referencia, mostrar las siguientes fichas:
> Descripcion, que proporciona las caracteristicas del dispositivo.

o Objetos E/S, (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento)
que se utiliza para presimbolizar los objetos de entrada/salida.

> Fallo, que muestra el estado del dispositivo (en modalidad online).
» Para seleccionar un canal

« Para visualizar el Simbolo, nombre del canal definido por el usuario (con el editor de
variables).
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Direccion Elemento Funcion
4 Area de Permite seleccionar la funcion y la tarea asociadas en grupos de 8 canales:
parametros «  Funcién: Define la configuracion y desconfiguracién del grupo de canales seleccionado (a
generales excepcion de los grupos de 0 a 7).
* Tarea: Define la tarea (MAST, FAST) en cuyo canal se intercambiaran los objetos de
intercambio predeterminados.
La casilla de verificacion Vigilancia de alimentacion define el estado activo o inactivo de la
monitorizacion de la fuente de alimentacion externa (disponible sélo en algunos médulos binarios).
Los menus desplegables de modalidad de reseteo y retorno permiten habilitar la modalidad de
reseteo de salida y retorno de salida (disponible sélo en algunos médulos binarios).
5 Area Permite la configuracion de parametros de los distintos canales. Este campo incluye diferentes
Configuracién elementos, que se muestran segun el médulo binario que se seleccione.
La columna Simbolo muestra el simbolo asociado con el canal después de que el usuario lo haya
definido (desde el editor de variables).

Pantalla de configuracion de médulos binarios en estacion X80

Resumen
A continuacion se indican las distintas pantallas disponibles en los médulos
binarios:
» Pantalla Configuracion
+ Tipo
llustracion

En la pantalla siguiente se describe la pantalla de configuracion:

1

23 12.1\0.1 : BMX DDO 1602

2 Origen trans. dig. 16Q 0,5 A

[ BMx DDO 1602 f configuracién

En Canal0

Er Canal8
3 Simbolo \ Valor de retorno
0 |MOD_DIS_16_2.DIS_CH_0UT[0].VALUE E 0 v
1 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[1].VALUE ;0 v
2 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[2].VALUE ‘0 v
L 3 [MOD_DIS_16_2DIS_CH_OUT[3]VALUE 0 v
Funcion: 4 [MOD_DIS_16_2DIS_CH_OUT[4]VALUE 0 v
’Salidas fr——— | 5 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[5].VALUE 0 v
6 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUTI[6].VALUE 0 v
Tarea: 7 |MOD_DIS 16_2DIS_CH OUT[7IVALUE 0 v
‘MAST | 8 |MOD_DIS 16 2DIS CH OUTBVALUE 0 v
9 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[9].VALUE ‘0 v
o | st fo| NOD DI 16 205 CHOUTIONALE 0 |
alimentacion 11 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[11].VALUE ‘0 v
Reactivar 12 |MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[12]VALUE 0 v
|Programada v| 13 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[13]VALUIE 0 v
Modalidad de retorno 14 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[14]VALUE  * 0 hd
15 | MOD_DIS_16_2.DIS_CH_OUT[15].VALUE 0 v

| Retorno v |
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Descripcién
En la tabla siguiente se muestran los diversos elementos de la pantalla de
configuracioén y sus funciones.
Direccién Elemento Funcion
1 Fichas La ficha en primer plano sefala la modalidad activa (Configuracion en este caso). La modalidad
se puede seleccionar mediante la ficha correspondiente:
+ Descripcion general
+ Configuracién
+ DDT de dispositivos, que proporciona el nombre del DDT de dispositivos y el tipo del
dispositivo
2 Area Médulo Muestra el nombre abreviado del médulo.
3 Area Canal Permite:
» Al hacer clic en el nimero de referencia, mostrar las siguientes fichas:
> Descripcion: proporciona las caracteristicas del dispositivo.
* Seleccionar un canal.
* Visualizar el Simbolo, que es el nombre del canal definido por el usuario (con el editor de
variables).
NOTA: Todos los canales estan activados y un canal no se puede desactivar como Ninguno.
4 Area de Permite seleccionar la funcién y la tarea asociadas en grupos de 8 canales:
parametros +  Funcion: define la configuracion y desconfiguracion del grupo de canales seleccionado (a
generales excepcion de los grupos de 0 a 7).
* Tarea: define la tarea (MAST) en la que se intercambian los objetos de intercambio
predeterminados de canal.
La casilla de verificacion Monitorizacion de alimentacion define el estado activo o inactivo de la
supervision de la fuente de alimentacion externa para el grupo de 16 canales seleccionado
(disponible solo en los médulos binarios de los canales de 16, 32 y 64).
En una aplicacién de usuario, WRITE CMD (en una estaciéon X80) o WRITE CMD QX (en una
estacion EIO) también pueden definir el estado activo o inactivo de la supervisién de la fuente de
alimentacion externa y sobrescribir el ajuste de Monitorizacién de alimentacion.
WRITE CMD QX solo funciona en los 8 primeros canales (0-7, 16-23, 32-39 y 48-55) de los grupos
de 16 canales, pero afecta a los 16 canales del grupo.
WRITE CMD funciona en cualquiera de los 16 canales de un grupo de canales y afecta a los 16
canales del grupo. WRITE CMD también permite la reactivacion de salidas disparadas.
Los menus desplegables Reactivar y Modalidad de retorno permiten habilitar la modalidad de
reseteo de salida y retorno de salida (disponible solo en algunos médulos binarios).
5 Area Permite la configuracién de parametros de los distintos canales. Este campo incluye diferentes
Configuracién elementos, que se muestran segun el modulo binario que se seleccione.
La columna Simbolo muestra el simbolo asociado al canal después de que el usuario lo haya
definido (desde el editor de variables).

Parametros de los canales de entradas y salidas binarias

Objeto

En esta seccidn se presentan los distintos parametros de los canales de entradas
y salidas de los médulos binarios.

Parametros de entradas binarias en el bastidor
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Resumen
El mddulo de entradas binarias incluye distintos parametros por canal. Los
canales se dividen en bloques de 8 o 16 canales consecutivos.
Parametros
En la tabla siguiente se muestran los parametros disponibles para cada médulo
de entradas binarias en el bastidor.
Médulo de Numero Tarea asociada Funcién Monitorizacion de Comproba-
referencia de alimentacién cion de
entradas (grupo de 8 (grupo de 8 canales) cableado
canales) (grupo de 16 canales)
(entrada
por
entrada)
BMX DDI 1602 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DDI 1603 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DDI 1604T 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DDI 3202 K 32 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DDI 3203 32 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DDI 3232 32 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DDI 6402 K 64 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DAI 0805 8 Mast/Fast Entradas binarias Activo/inactivo -
BMX DAI 0814 8 Mast/Fast Entradas binarias - -
BMX DAI 1602 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DAI 1603 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DAI 1604 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
BMX DAI 1614 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Inactivo/Activo Inactivo/
Activo
BMX DAI 1615 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Inactivo/Activo Inactivo/
Activo
BMX DDM 16022 8 Mast/Fast Entradas binarias Activo/inactivo -
(entradas)
BMX DDM 16025 8 Mast/Fast Entradas binarias Activo/inactivo -
(entradas)
BMX DDM 3202 K 16 Mast/Fast Entradas binarias/Ninguna Activo/inactivo -
(entradas)

NOTA: Los parametros indicados en negrita forman parte de la configuracion
predeterminada.

NOTA: Los médulos mixtos de entradas/salidas binarias BMX DDM 16022 y
BMX DDM 16025 tienen 2 grupos de 8 canales. El grupo de entrada esta
representado por los canales del 0 al 7, y el grupo de salida esta representado
por los canales del 16 al 23.

Parametros de salidas binarias para médulos de ocho canales en

el bastidor

Resumen

Los modulos de salida binaria incluyen distintos parametros por canal. Los
canales se dividen en bloques de 8 o 16 canales consecutivos.
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Parametros

En la tabla siguiente se muestran los parametros disponibles para cada médulo

de salidas binarias.

(grupo de 8 canales) (grupo de 16 | Canal por
canales) canal
Modulo de referencia | Namero Restablecer Tarea Modalidad de Funcién Monitoriza- Valor de
de salidas asociada retorno cién de retorno
alimenta-
cion
BMX DAO 1605 16 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salida Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binaria/ Inactivo
Ninguna
BMX DAO 1615 16 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salida Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binaria/ Inactivo
Ninguna
BMX DDM 16022 8 (salidas) | Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DDM 16025 8 (salidas) - Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DDM 3202 K 16 (salidas) | Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DDO 1602 16 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DDO 1612 16 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salida Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binaria/ Inactivo
Ninguna
BMX DDO 3202 32 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DDO 3202K 32 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DDO 6402 K 64 Programado/ Mast/Fast Retorno/ Salidas Activo/ 0/1
Automatico Mantenimiento | binarias/ Inactivo
Ninguna
BMX DRA 0804T 8 - Mast/Fast Retorno/ Salidas - 0/1
Mantenimiento | binarias
BMX DRA 0805 8 - Mast/Fast Retorno/ Salidas - 0/1
Mantenimiento | binarias
BMX DRA 0815 8 - Mast/Fast Retorno/ Salidas - 0/1
Mantenimiento | binarias
BMX DRA 1605 16 - Mast/Fast Retorno/ Salidas - 0/1
Mantenimiento | binarias/
ninguna
BMX DRC 0805 8 - Mast/Fast Retorno/ Salidas - 0/1
Mantenimiento | binarias

NOTA: Los parametros en negrita forman parte de la configuracion

predeterminada.

NOTA: Los modulos mixtos de entradas/salidas binarias BMX DDM 16022 y
BMX DDM 16025 tienen 2 grupos de 8 canales. El grupo de entrada esta
representado por los canales del 0 al 7, y el grupo de salida esta representado
por los canales del 16 al 23.
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Parametros de configuracion de un médulo binario

Objeto

En esta seccidn se presentan las reglas generales de aplicacion de los distintos
parametros de configuracion para canales de entradas/salidas binarias.

Modificacién del parametro Tarea

Presentacion
Este parametro define la tarea del procesador en la que se adquieren las
entradas y se realiza la actualizacion de las salidas.
La tarea se define por medio de 8 canales consecutivos en el caso de médulos
binarios en bastidor.
Las posibles elecciones son las que siguen:
+ tarea MAST
» tarea FAST
NOTA: La modificacion del parametro Tarea sélo es posible en la modalidad
offline.
Procedimiento

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para definir el tipo de tarea que
se asigna a los canales de un médulo.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Hacer clic en el botdn Tarea del menu desplegable para asignar una tarea al grupo
que desee.

Resultado: Aparece la lista siguiente.

FAST
MAST

3 Seleccionar la tarea deseada.

4 Validar la modificacion mediante el comando de menu Edicién > Confirmar.

Modificacién del parametro de control de error de la fuente de
alimentacioén externa

Presentacion

Este parametro define el estado (activo o inactivo) del control de fallos de
alimentacion externa.

Trabaja por grupos de 16 canales consecutivos.

De forma predeterminada, el control se encuentra activo (casilla de verificacion
activada).

298 35012477.18



Configuracion Médulos de entrada/salida binaria

Procedimiento

La tabla siguiente muestra cémo desactivar o activar la funcién de control de
fuente de alimentacién externa.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo deseado.
2 Activar la casilla de verificacion Vigilancia de la alimentacion en el area

Parametros generales.

Resultado: Se abre la ventana Editor de E/S. Haga clic en Aceptar.

3 Validar la modificacion haciendo clic en Edicion > Validar.

Modificacidn del parametro de modalidad de retorno

Resumen

Este parametro permite definir la modalidad de retorno adoptada por las salidas
cuando el PLC cambia a STOP (parada) debido a los siguientes motivos:

* un error del procesador
* un error de conexion del bastidor
« un error de conexion de cableado entre bastidores
* un comando STOP en Control Expert
Las modalidades son las siguientes:

Modalidad Significado

Retorno Los canales se definen como 0 o 1 en funcién del valor de retorno definido para
el grupo de 8 canales correspondiente.

Mantenimiento Las salidas conservan el estado en que se encontraban antes de pasar a Stop.

Procedimiento

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para definir la modalidad de
retorno que debe asignarse a un grupo de canales.

Paso Accion
1 Abra la pantalla de configuracién del médulo deseado.
2 En el grupo de canales deseado, haga clic en la flecha del menu desplegable

Modalidad de retorno.
Resultado: aparece la lista siguiente.

allback mode
allback _~
Fallback

3 Seleccione la modalidad de retorno deseada.

4 En el caso de la modalidad de Retorno, configure cada canal del grupo seleccionado.

Para ello, haga clic en la flecha del menu desplegable del canal que se desea
configurar, situada en la columna Valor de retorno.

5 Haga clic en el valor deseado (0 0 1).

6 Confirme la modificacién mediante el comando de menu Editar > Validar.
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Modificacién del parametro Restablecimiento de salida

Presentacion
Este parametro define la modalidad de reactivacion de las salidas desconectadas.
Las modalidades son los siguientes:
Modalidad Significado
Programada La reactivacion se realiza por medio de un comando de la aplicacién del PLC o
a través de la pantalla de depuracion apropiada.
Observaciones: Para evitar las reactivaciones repetidas, el médulo garantiza
una espera de 10 s automatica entre dos restablecimientos.
Automatico La reactivacion se realiza automaticamente cada 10s hasta que desaparezca el
fallo.
La modalidad de reactivacion se define para grupos de 8 canales.
Procedimiento

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para definir la modalidad de
restablecimiento de los canales de salida de un méodulo.

Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del moédulo deseado.
2 En el grupo de canales deseado, hacer clic en la flecha del menu desplegable
Reactivar.

Resultado : Aparece la lista siguiente.

Reactivate

Programmed v

Programmed

3 Seleccionar la modalidad de reactivacion deseada.

4 Validar la modificacion haciendo clic en Edicion > Confirmar.
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Objetos de lenguaje de moédulos binarios
especificos de la aplicacion

Contenido de este capitulo

Objetos de lenguaje € IODDT.........uiiiiiiiii e e e 301
IODDT de mddulos binarios y DDT de dispositivos ...........ccccvviiviiiiiiieiiiinnnnnn. 303

Objeto de esta seccion

En este capitulo se describen los objetos de lenguaje asociados a los médulos
binarios especificos de la aplicacion de varios IODDT.

Objetos de lenguaje e IODDT

Objeto de este apartado

En esta seccion se ofrece informacidn general relativa a los objetos de lenguaje e
IODDT de la funciéon Binario.

Descripcion de los lenguajes de objetos de funcidén binaria

aspectos generales

Los médulos binarios tienen diferentes IODDT asociados.

Los IODDT estan predefinidos por el fabricante. Los IODDT contienen objetos de
lenguaje de entradas/salidas que pertenecen a un canal de un médulo de
aplicacién especifico.
Existen 4 tipos de IODDT para los médulos binarios:

* T DIS IN GEN

* T DIS IN STD

* T DIS OUT GEN

* T DIS OUT STD

NOTA: Se puede crear una variable de tipo IODDT de dos maneras:

+ Desde la ficha Objetos de E/S (consulte EcoStruxure™ Control Expert,
Modalidades de funcionamiento).

* Desde el Editor de datos.
Tipos de objetos de lenguaje

En cada IODDT se incluye un grupo de objetos de lenguaje que permite
controlarlos y comprobar su funcionamiento.
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Existen dos tipos de objetosde lenguaje:

+ Objetos de intercambios implicitos, que se intercambian automaticamente
en cada paso de ciclo de la tarea asociada al médulo.

+ Objetos de intercambios explicitos, que se intercambian bajo solicitud
desde la aplicacion y utilizan instrucciones de intercambios explicitos.

Los intercambios implicitos afectan a las entradas/salidas del médulo: resultados
de medicién, informaciones y operaciones.

Los intercambios explicitos permiten establecer los parametros del médulo y
realizar su diagndstico.

NOTA: Para evitar distintos intercambios explicitos simultaneos del mismo
canal, es necesario comprobar el valor de la palabra EXCH_STS del IODDT
asociado al canal antes de la llamada a EF con este canal.
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IODDT de médulos binarios y DDT de dispositivos

Finalidad de esta seccion

Vinculos IODDT

En esta seccion se presentan los distintos objetos de lenguaje IODDT
relacionados con los médulos de entradas/salidas binarias y los DDT de

dispositivo.

Tabla de vinculos IODDT

En la tabla siguiente se describen los IODDT vinculados a cada médulo de
entradas/salidas binarias:

Referencia del médulo

10DDT vinculados al médulo binario

T_DIS_IN_GEN

T_DIS_IN_STD

T_DIS_OUT_GEN

T_DIS_OUT_STD

BMX DDI 1602

X

X

BMX DDI 1603

X

X

BMX DDI 1604T

X

X

BMX DDI 3202 K

BMX DDI 3203

BMX DDI 3232

BMX DDI 6402 K

BMX DAI 1602

BMX DAI 1603

BMX DAI 1604

BMX DAl 1614

BMX DAI 1615

BMX DAI 0805

BMX DAI 0814

BMX DDO 1602

BMX DDO 1612

BMX DDO 3202

BMX DDO 3202K

BMX DDO 6402 K

BMX DRA 0804T

BMX DRA 0805

BMX DRA 0815

BMX DRA 1605

BMX DRC 0805

BMX DAO 1605

BMX DAO 1615

BMX DDM 16022

BMX DDM 16025

BMX DDM 3202K

X Vinculado

— No vinculados
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Detalles acerca del intercambio implicito de objetos IODDT de
tipo T_DIS _IN_GEN

Presentacion

En esta seccion se describe el intercambio implicito de objetos IODDT de tipo T
DIS IN GEN que se aplica a todos los mddulos de entradas binarias.

Indicador de entrada

La tabla siguiente presenta el significado del bit VALUE (%lr.m.c).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
VALOR EBOOL L Indica el estado del sensor que controla el canal de %lr.m.c
entrada c.
Bit de error
La tabla siguiente presenta el significado del bit CH_ERROR (%Ir.m.c.ERR).
Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccién
CH_ERROR BOOL L Indica que existe un error en el canal de entrada c. %Ir.m.c.ERR
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Detalles acerca del intercambio implicito de objetos IODDT de
tipo T_DIS IN_STD

Presentacion

En esta seccion se presentan los objetos de intercambio explicito IODDT de tipo
T DIS IN STD aplicables a los modulos de entradas binarias.

Indicador de entrada

La tabla siguiente muestra el significado del bit VALUE (%lr.m.c).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
VALOR EBOOL L Indica el estado del sensor que controla el canal de %lr.m.c
entrada c.

Bit de error

La tabla siguiente presenta el significado del bit CH_ERROR (%Ir.m.c.ERR).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion

CH_ERROR BOOL L Indica que existe un error en el canal de entrada c. %Ir.m.c.ERR
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Detalles acerca del intercambio explicito de objetos IODDT de
tipo T_DIS IN_STD

Presentacion

En esta seccion se presentan los objetos de intercambio explicito IODDT de tipo
T DIS IN STD aplicables a los modulos de entradas binarias. En esta seccion
se incluyen los objetos de tipo palabra cuyos bits tienen un significado especifico.
Estos objetos se describen con detalle a continuacion.

Ejemplo de declaracién de una variable:

IODDT VARl detipoT DIS INT STD

NOTA: En general, el significado de los bits se indica para el estado 1 del bit.
En algunos casos especificos se explica cada estado del bit.

NOTA: No se utilizan todos los bits.
Indicadores de ejecucion de un intercambio explicito: EXCH_STS

En la tabla siguiente se muestran los significados de los bits de control de
intercambios del canal EXCH_STS (%MWr.m.c.0).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
STS IN PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del canal en curso %MWr.m.c.0.0
CMD_IN PROGR BOOL R Intercambio de parametros de comando en curso %MWr.m.c.0.1

Informe de intercambio explicito: EXCH_RPT

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de informe de
intercambio EXCH_RPT (%MWr.m.c.1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccién

STS_ERR BOOL R Error de lectura de las palabras de estado del canal (1 = %MWr.m.c.1.0
error)

CMD_ERR BOOL R Error durante un intercambio de pardmetros de comando | %MWr.m.c.1.1
(1 = error)

Estado de canal estandar: CH_FLT

En la tabla siguiente se muestra el significado de los bits de la palabra de estado
CH_FLT (%MWr.m.c.2). La lectura se realiza mediante READ_STS (IODDT

VAR1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Numero

TRIP BOOL R Evento externo: disyuncion %MWr.m.c.2.0
FUSE BOOL R Evento externo: fusible %MWr.m.c.2.1
BLK BOOL R Cableado incorrecto del bloque de terminales %MWr.m.c.2.2
EXT PS FLT BOOL R Evento de alimentacion externa %MWr.m.c.2.3
INTERNAL FLT BOOL R Evento interno modulo inoperativo %MWr.m.c.2.4
CONF_FLT BOOL R Fallo de configuracién de hardware o software %MWr.m.c.2.5
COM_FLT BOOL R Interrupcién en la comunicacion %MWr.m.c.2.6
SHORT_CIRCUIT BOOL R Evento externo: cortocircuito en un canal %MWr.m.c.2.8
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Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Numero
LINE FLT BOOL R Deteccion de cable abierto() %MWr.m.c.2.9
(1) Sélo para los médulos BMX DAl 1614 y BMX DAI 1615

Palabra de estado: CH_CMD

En la tabla siguiente se muestran los significados de los bits de la palabra de
estado cH_CMD (%MWr.m.c.3). El comando se efectia mediante un WRITE CMD

(IODDT VAR1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Numero
PS _CTRL_DIS BOOL R/W Deshabilitar los controles de la alimentacion externa. %MWr.m.c.3.1
PS CTRL_EN BOOL R/W Habilitar los controles de la alimentacién externa. %MWr.m.c.3.2

NOTA: El control de la fuente de alimentacién externa se gestiona para
habilitar o deshabilitar un grupo de 16 canales desde la aplicacion del PLC y
mediante una instruccion WRITE_CMD que direcciona el primer canal del
grupo de 16 canales (es decir, el canal 0, 16, 32, 46). Sin embargo, este
comando no funciona con los ultimos ocho canales de los grupos de 16
canales (es decir, los canales 8 a 15,24 a 31,40 a47 y 56 a 63).
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Detalles acerca del intercambio implicito de objetos IODDT de
tipo T_DIS _OUT_GEN

Presentacion

En esta seccion se presenta el intercambio implicito de objetos IODDT de tipo T
DIS OUT_ GEN que se aplica a los médulos de salidas binarias.

Indicador de salida

La siguiente tabla presenta el significado del bit VALUE (%Qr.m.c).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Numero

VALOR EBOOL L/E Indica el estado del canal de salida c. %Qr.m.c

Bit de error

La tabla siguiente presenta el significado del bit CH ERROR (%Ir.m.c.ERR).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Numero

CH_ERROR BOOL L Indica que existe un error en el canal de salida ¢ %Ir.m.c.ERR
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Detalles acerca del intercambio implicito de objetos IODDT de
tipo T_DIS_OUT_STD

Presentacion

En esta seccion se presenta el intercambio implicito de objetos IODDT de tipo T
DIS OUT STD que se aplica a los modulos de salidas binarias.

Indicador de salida

La tabla siguiente presenta los significados del bit VALUE (%Qr.m.c).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Nuamero

VALOR EBOOL L/E Indica el estado del canal de salida c. %Qr.m.c

Bit de error

La tabla siguiente presenta el significado del bit CH ERROR (%lIr.m.c.ERR).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Nuamero

CH_ERROR BOOL L Indica que existe un error en el canal de entrada ¢ %Ir.m.c.ERR
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Detalles del intercambio explicito de objetos del IODDT de tipo T_
DIS OUT_STD

Resumen

En esta seccion se presenta el intercambio explicito de objetos IODDT de tipo T
DIS OUT_STD que se aplica a los modulos de salidas binarias. Agrupa los
objetos de tipo palabra cuyos bits tienen un significado particular. Estos objetos
se describen con detalle a continuacion.

Ejemplo de declaracién de una variable:

IODDT VAR1 deltipoT DIS OUT STD

NOTA: De forma general, el significado de los bits se indica para el estado 1
de cada bit. En los casos especificos se explica cada estado del bit.

NOTA: No se utilizan todos los bits.
Indicadores de ejecucion de un intercambio explicito: EXCH_STS

En la siguiente tabla se muestran los significados de los bits de control de
intercambio del canal desde el canal EXCH STS (%MWr.m.c.0).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion
STS IN PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del canal en curso %MWr.m.c.0.0
CMD_IN PROGR BOOL R Intercambio de parametros de comando en curso %MWr.m.c.0.1

Informe de intercambios explicitos: EXCH_RPT

En la tabla siguiente se presenta el significado de los bits de informe de
intercambio EXCH_RPT (%MWr.m.c.1).

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion
STS_ERR BOOL R Error de lectura de las palabras de estado del canal (1 = error) %MWr.m.c.1.0
CMD_ERR BOOL R Error durante un intercambio de parametros de comando (1 = error) | %MWr.m.c.1.1

Estado estandar del canal: CH_FLT

En la tabla siguiente se muestra el significado de los bits de la palabra de estado
CH FLT (%MWr.m.c.2). La lectura se realiza mediante READ STS (IODDT

VAR1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Numero
TRIP BOOL R Evento externo: disparado %MWr.m.c.2.0
FUSE BOOL R Evento externo: fusible %MWr.m.c.2.1
BLK BOOL R Cableado incorrecto de los terminales %MWr.m.c.2.2
EXT PS FLT BOOL R Evento de alimentacion externa %MWr.m.c.2.3
INTERNAL FLT BOOL R Evento interno médulo inoperativo %MWr.m.c.2.4
CONF_FLT BOOL R Fallo de configuracién de hardware o software %MWr.m.c.2.5
COM_FLT BOOL R Interrupcion en la comunicacion %MWr.m.c.2.6
SHORT CIRCUIT BOOL R Fallo externo detectado: %MWr.m.c.2.8

» cortocircuito en un canal

* carga abierta en un canal(")
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Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Nuamero
LINE FLT BOOL R Reservado para evoluciéon %MWr.m.c.2.9

(1) Solo para el médulo BMX DDO 3202

Palabra de estado: CH_CMD

En la tabla siguiente se muestran los significados de los bits de la palabra de
estado cH_CMD (%MWr.m.c.3). El comando se efectia mediante un WRITE CMD
(IODDT VARI1).

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion

REAC_OUT BOOL R/W Reactivacion de las salidas disparadas (salidas protegidas) %MWr.m.c.3.0

PS CTRL DIS BOOL R/wW Inhibicion del control de alimentacion externa %MWr.m.c.3.1

PS_CTRL_EN BOOL R/W Validacién del control de alimentacion externa %MWr.m.c.3.2
NOTA: Este objeto es especifico de los médulos de salida con reactivacion.
NOTA: El control de la fuente de alimentacién externa se gestiona para
habilitar o deshabilitar un grupo de 16 canales desde la aplicacién del PLC y
mediante una instruccion WRITE_CMD que direcciona el primer canal del
grupo de 16 canales (es decir, el canal 0, 16, 32 y 46). Sin embargo, este
comando no funciona con los ultimos ocho canales de los grupos de 16
canales (es decir, los canales 8 a 15,24 a 31,40 a47 y 56 a 63).
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Detalles de los objetos de lenguaje del IODDT de tipo T_GEN _
MOD

Introduccion

Los médulos Modicon X80 tienen un IODDT asociado de tipo T_GEN_MOD.

Observaciones

En general, el significado de los bits se indica para el estado 1 del bit. En los
casos especificos, se explica cada estado del bit.

Algunos bits no se utilizan.

Lista de objetos

La tabla siguiente muestra los objetos del IODDT.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direcciéon
MOD_ERROR BOOL R Bit de error del médulo detectado %Ir.m.MOD.ERR
EXCH_STS INT R Palabra de control de intercambio del médulo %MWr.m.MOD.0
STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del médulo en curso %MWr.m.MOD.0.0
EXCH_RPT INT R Palabra de informe de intercambio %MWr.m.MOD.1
STS_ERR BOOL R Evento al leer las palabras de estado del médulo %MWr.m.MOD.1.0
MOD_FLT INT R Palabra de errores internos detectados del médulo %MWr.m.MOD.2
MOD_FAIL BOOL R Médulo no operativo %MWr.m.MOD.2.0
CH_FLT BOOL R Canales no operativos %MWr.m.MOD.2.1
BLK BOOL R Cableado incorrecto del bloque de terminales %MWr.m.MOD.2.2
CONF_FLT BOOL R Anomalia de configuracién de hardware o software %MWr.m.MOD.2.5
NO_MOD BOOL R Falta el médulo o no esta operativo %MWr.m.MOD.2.6
EXT_MOD_FLT BOOL R Palabra de errores internos detectados del médulo (sélo | %MWr.m.MOD.2.7
extension Fipio)
MOD_FAIL_EXT BOOL R Error interno detectado, modulo fuera de servicio (s6lo %MWr.m.MOD.2.8
extension Fipio)
CH_FLT_EXT BOOL R Canales no operativos (sélo extension Fipio) %MWr.m.MOD.2.9
BLK_EXT BOOL R Bloque de terminales cableado incorrectamente (sélo %MWr.m.MOD.2.10
extension Fipio)
CONF_FLT_EXT BOOL R Anomalia en la configuracion de hardware o software %MWr.m.MOD.2.13
(s6lo extension Fipio)
NO_MOD_EXT BOOL R Falta el médulo o no esta operativo (sélo extension Fipio) | %MWr.m.MOD.2.14
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Objetos de lenguaje de modulos binarios especificos de la

aplicacion

Constantes de configuracién del médulo de E/S binarias Modicon

X80

Constantes de nivel de médulo

En la tabla siguiente se describen las %KW comunes para cada uno de los
grupos de canales del médulo:

Objeto Tipo Detalles Grupo de canales
%KWr.m.c.0 INT Para cada grupo de canales 0-7 8-15 16-23 24-31 32-39 40-47 48-55 56-63
gru- | grupo | grupo grupo grupo 5 | grupo 6 | grupo 7 | grupo
dondec=0, 8, bit 0: Funcion de entrada de pol |2 3 4 8
16, 24, 32, 40, validacion =1
48, 56.
bit 1: Funcién de salida de
validacion =1
bit 2: Estrategia de retorno: 1
= obtener valor, 0 =
permanecer en valor actual
bit 3: Filtrado de entrada (1 =
rapido, 0 = normal), fijado en
0
bit 4: Proteccién de salida (1 =
si, 0 = no)
bit 5: Restablecer salidas: 1 =
automatico, 0 = mediante
comando
bit 6: Sin utilizar
bit 7: Inhibicion de control de
fuente de alimentacion (1 = si,
0=0)
Valor de retorno (salidas) o tipo de sensor (entradas) para el canal:
bit 8 0 8 16 24 32 40 48 56
bit 9 1 9 17 25 33 41 49 57
bit 10 2 10 18 26 34 42 50 58
bit 11 3 11 19 27 35 43 51 59
bit 12 4 12 20 28 36 44 52 60
bit 13 5 13 21 29 37 45 53 61
bit 14 6 14 22 30 38 46 54 62
bit 15 7 15 23 31 39 47 55 63
%KWr.m.c.1 INT
Byte O byte Validacion de control de linea abierta de entrada/salida para el canal:
bit 0 0 8 16 24 32 40 48 56
bit 1 1 9 17 25 33 41 49 57
bit 2 2 10 18 26 34 42 50 58
bit 3 3 11 19 27 35 43 51 59
bit 4 4 12 20 28 36 44 52 60
bit 5 5 13 21 29 37 45 53 61
bit 6 6 14 22 30 38 46 54 62
bit 7 7 15 23 31 39 31 55 63
byte 1 byte Validacién de la memorizacion de valores para el canal:
bit 8 0 8 16 24 32 40 48 56
bit 9 1 9 17 25 33 41 49 57
bit 10 2 10 18 26 34 42 50 58
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Objeto Tipo Detalles Grupo de canales
bit 11 3 11 19 27 35 43 51 59
bit 12 4 12 20 28 36 44 52 60
bit 13 5 13 21 29 37 45 53 61
bit 14 6 14 22 30 38 46 54 62
bit 15 7 15 23 31 39 47 55 63
%KWr.m.c.2 INT
Byte 0 byte No se utiliza
byte 1 byte No se utiliza

Existe un %KWr.m.c.0, un %KWr.m.c.1 y un %KWr.m.c.2 comunes para todos los
canales para un grupo de este FB_type.

NOTA: No es posible configurar un médulo mediante programacién utilizando
objetos de lenguaje directos %KW, estas palabras sélo estan accesibles en
formato de sdlo lectura.
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Objetos de lenguaje de modulos binarios especificos de la
aplicacion

Nombres de DDT de dispositivos binarios

Introduccion

En este tema se describe el DDT de dispositivos binarios de Control Expert. La
denominacioén predeterminada de instancia se describe en Regla de
denominacion de instancia de DDT de dispositivos (consulte EcoStruxure™
Control Expert, Lenguajes y estructura del programa, Manual de referencia).

El nombre de un DDT de dispositivo contiene la siguiente informacion:

plataforma con:

o U para estructura unificada entre el médulo Modicon X80 y Quantum
tipo de dispositivo ((DIS para tipo binario)

funcién ((STD para estandar)

direccion:
o IN
o OUT

canales maximos (1, 2, 4 ...64)

Ejemplo

Para un médulo Modicon X80 con 16 entradas/salidas estandar: T_U_DIS_STD_
IN_16_OUT_16

Lista de DDT de dispositivos implicitos

En la siguiente tabla se muestra la lista de DDT de dispositivo y sus mddulos X80:

Tipo de DDT de dispositivos Dispositivos Modicon X80

T U DIS _STD IN 8 BMX DAI 0805

BMX DAI 0814

T U DIS STD IN 16 BMX DAI 1602

BMX DAI 1603
BMX DAI 1604
BMX DAI 1614
BMX DAI 1615
BMX DDI 1602
BMX DDI 1603
BMX DDI 1604

T U DIS STD IN 32 BMX DDI 3202K

BMX DDI 3203
BMX DDI 3232

T U DIS STD IN 64 BMX DDI 6404K

T U DIS STD OUT 8 BMX DRA 0804

BMX DRA 0805
BMX DRA 0815

BMX DRC 0805
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Tipo de DDT de dispositivos

Dispositivos Modicon X80

T U DIS STD OUT 16

BMX DDO 1612
BMX DDO 1602
BMX DAO 1605
BMX DAO 1615

BMX DRA 1605
T U DIS STD OUT 32 BMX DDO 3202

BMX DDO 3202K
T U DIS STD OUT 64 BMX DDO 6404K

T U DIS STD IN 8 OUT 8

BMX DDM 16022
BMX DDM 16025

T U DIS STD IN 16 OUT 16

BMX DDM 3202K

Descripcién de DDT de dispositivos implicitos

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado T U DIS STD

IN xyT U DIS STD OUT y:

Simbolo estandar Tipo Significado Acceso

MOD_HEALTH BOOL 0 = el médulo tiene un error detectado Lectura
1 = el médulo estéa funcionando
correctamente

MOD_FLT? BYTE byte de errores internos detectados del | Lectura
madulo

DIS_CH_IN ARRAY [0..x-1]de T U DIS STD CH IN matriz de estructuras

DIS_CH_OUT ARRAY [0..y-1]de T U DIS STD CH OUT matriz de estructuras

1 Estado del médulo se intercambia de manera implicita mediante el campo MOD FLT

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado T U DIS STD

IN x OUT y:

Simbolo estandar Tipo Significado Acceso

MOD_HEALTH BOOL 0 = el médulo tiene un error detectado Lectura
1 = el médulo estéa funcionando
correctamente

MOD_FLT? BYTE byte de errores internos detectados del | Lectura
maodulo

DIS_CH_IN ARRAY [0..x-1]de T U DIS STD CH IN matriz de estructuras

DIS_CH_OUT ARRAY [x...(x+y-1)]de T U DIS STD CH OUT matriz de estructuras

1 Estado del médulo se intercambia de manera implicita mediante el campo MOD FLT

En la tabla siguiente se muestra el significado de la estructurade T U DIS STD

CH IN[0...x-1]yT U DIS STD CH OUT[x... (x+y-1)]
Simbolo estandar Tipo Significado Acceso
CH_HEALTH BOOL 0 = el canal tiene un error detectado Lectura
1 = el canal funciona correctamente
VALUE EBOOL indica el estado del sensor que controla el canal de entrada c. Lectura’

1 AVALUE de laestructuraT U DIS STD CH OUT se puede acceder en lectura/escritura
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Objetos de lenguaje de modulos binarios especificos de la
aplicacion

Descripcion de instancias de DDT explicitas

Los intercambios explicitos (Estado de lectura o Comando de escritura), solo
aplicables a los canales de E/S de Modicon X80, se gestionan con las instancias
EFB READ STS QX 0 WRITE CMD_ QX para Modicon Quantumy con las
instancias EFB READ_STS MX 0 WRITE CMD MX para Modicon M580.

La direccion de canal de destino (ADDR) se puede gestionar con el EF
ADDMX (conectar ADDMX OUT a ADDR)

El parametro de salida READ_STS_QX o READ_STS_MX (STS) se puede
conectar a una instancia de DDT "T M xxx_yyy CH STS" (variable que se
creara manualmente), donde:

o xxx representa el tipo de dispositivo
o yyy representa la funcioén
Ejemplo: T M DIS STD CH STS

El parametro de entrada WRITE_CMD_QX o WRITE_CMD_MX (CMD) se
puede conectar a una instancia de DDT "'T M DIS STD xxx yyy CMD",

donde:

o xxx representa el tipo de dispositivo
o yyy representa la direccion
Ejemplo: T M DIS STD CH IN CMD

Para obtener mas detalles sobre EF y EFB, consulte EcoStruxure™ Control
Expert, Gestién de E/S, Biblioteca de bloquesy EcoStruxure™ Control Expert,
Comunicacioén, Biblioteca de bloques.

En la tabla siguiente se muestran los bits de palabra de estado de estructura T
M DIS STD CH STS:

Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso
CH_FLT TRIP BOOL 0 error externo detectado disparado Lectura
FUSIBLE BOOL 1 error externo detectado: fusible Lectura
BLK BOOL 2 error detectado del bloque de terminales Lectura
EXT_PS_FLT BOOL 3 error interno detectado: médulo fuera de Lectura
servicio
INTERNAL_FLT BOOL 4 error externo de alimentacion detectado Lectura
CONF_FLT BOOL 5 error de configuracion detectado: Lectura
configuraciones de hardware y software
diferentes
COM_FLT BOOL 6 error detectado en la comunicacién con el Lectura
controlador
- BOOL 7 reservado Lectura
SHORT_CIRCUIT BOOL 8 error externo detectado: Lectura
«  cortocircuito en un canal
* carga abierta en un canal(")
LINE_FLT BOOL 9 deteccion de cable abierto(? Lectura

(1) Solo para BMX DDO 3202

(2) Solo para los médulos BMX DAI 1614 y BMX DAI 1615

En la tabla siguiente se presentan los bits de palabra de estado de estructura T
M DIS STD CH IN CMD:

Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso
CH_CMD [INT] PS_CTRL_DIS BOOL 1 deshabilitar los controles de la alimentacion Lectura/
externa escritura

PS_CTRL_EN BOOL 2 habilitar los controles de la alimentacién Lectura/

externa escritura
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aplicacion Modulos de entrada/salida binaria
En la tabla siguiente se presentan los bits de palabra de estado de estructura T
M DIS STD CH OUT CMD:
Simbolo estandar Tipo Bit Significado Acceso
CH_CMD [INT] REAC_OUT BOOL 0 reactivacion de las salidas disparadas (salidas | Lectura/
protegidas) escritura
PS_CTRL_DIS BOOL 1 deshabilitar los controles de la alimentacién Lectura/
externa escritura
PS_CTRL_EN BOOL 2 habilitar los controles de la alimentacién Lectura/
externa escritura

NOTA: En una aplicacion de usuario, WRITE_CMD QX (en una estacion EIO)
puede también definir el estado activo o inactivo de la monitorizacién de la
fuente de alimentacion externa, con lo que anula la configuracion de
Supervision de la alimentacion.

WRITE CMD OX solo funciona en los 8 primeros canales (0-7, 16-23, 32-39 y
48-55) de los grupos de 16 canales, pero afecta a los 16 canales del grupo.
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Descripcion del byte MOD_FLT

Descripcion del byte MOD_FLT en DDT de dispositivo

Estructura del byte MOD_FLT:

Bit | Simbolo Descripcion

0 MOD_FAIL .

: error detectado interno o error de médulo detectado.

o =

: no se han detectado errores.

1 | CH_FLT .

1: canales no operativos.
* 0: canales operativos.

2 BLK * 1: error detectado del bloque de terminales.
* 0: no se han detectado errores.
NOTA: No se puede gestionar este bit.

3 - * 1: mddulo en autoverificacién.
* 0: el médulo no esta en autoverificacion.
NOTA: No se puede gestionar este bit.

4 - No se utiliza.

5 CONF_FLT » 1: error detectado de configuracién de hardware o software.
* 0:no se han detectado errores.

6 NO_MOD * 1: médulo ausente o no en funcionamiento.
* 0: el médulo esta en funcionamiento.

NOTA: Este bit sélo se gestiona por mdédulos que se encuentran en un
bastidor remoto con un médulo adaptador BME CRA 312 10. Los
maédulos que se encuentran en el bastidor local no gestionan este bit,
que permanece en 0.

7 - No se utiliza.
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Depuracion

Contenido de este capitulo

Introduccidn a la funcion de depuracién de un médulo binario.............c..cc.e.... 321
Pantalla de depuracion .............ooou oo 321
Acceso a la funcion Forzar/Cancelar forzado.............ccoeoviiiiiiiiiiiiiiiieec 323
Acceso alos comando SETY RESET .....coooiiiiiiiiiiiiiice e 324
Acceso a la reactivacion de comandos de salidas...............ccoooeieiiiiiiinnnn, 324
Salidas aplicadas de un modulo binario ............coeeeeiiiiiiiiii e 324

Objeto de esta seccion

En esta seccion se describe la apariencia de la depuracion del médulo binario
especifico de la aplicacion para su implementacion.

Introduccion a la funcion de depuracion de un médulo
binario

Introduccion

En cada médulo de entradas/salidas binarias, la funcién de depuracion permite:

+ Visualizar los parametros de cada uno de sus canales (estado de canal, valor
de filtrado, etc.).

» Acceder a las funciones de diagndstico y ajuste del canal seleccionado
(forzado de canal, enmascaramiento de canal, etc.).

Esta funcion también da acceso al diagndstico del médulo en caso de error
detectado.

NOTA: Esta funcién sélo esta disponible en la modalidad online.

Pantalla de depuracién

Resumen

La pantalla de depuracién (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades
de funcionamiento) describe en tiempo real el valor y el estado de cada uno de los
canales del moédulo seleccionado. También permite acceder a los comandos de
los canales (forzar el valor de entrada o salida, reactivar las salidas, etc.).
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llustracion

La siguiente ilustraciéon es un ejemplo de pantalla de depuracion.

_ 0.4 : BMX DDM 16025
2 ! . 6 C &
i
B Dig 8 In 24 VDC 8 Out Relays Version 2.0 Run Er 10
3 BMX DDM 16025 [A! Configuration \| fifi Debugging W
3 Channel 0 (st_ddi_out)
- ©Channel 8 Symbol Value | Error
0 [st_ddi_out VALUE | 0 @
1 0 @
2 0 [©)
3 0 @
4 0 @
5 0 @
6 0 @
7 0 @
4
Task:
[MAST -]
]
5
Descripcion
En la tabla siguiente se muestran las distintas partes de la pantalla de depuracion
y sus funciones.
Nuamero Elemento Funcion
1 Fichas La ficha en primer plano sefala la modalidad activa (Depuracion en este caso). La modalidad se puede
seleccionar mediante la ficha correspondiente.
+ Depuracioén, accesible solo en modalidad online.
» Configuracion
2 Area Médulo Muestra el nombre abreviado del médulo.
En la misma area se encuentran tres indicadores LED que informan sobre la modalidad de
funcionamiento del médulo:
* RUN sefala el estado de funcionamiento del modulo.
* ERR sefala un evento interno en el moédulo.
+ /O sefala un evento externo al médulo o un problema de la aplicacion.
3 Area Canal Permite:
» Al hacer clic en el nimero de referencia, mostrar las siguientes fichas:
o Descripcion, que proporciona las caracteristicas del dispositivo.
o Objetos E/S, (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento) que se
utiliza para presimbolizar los objetos de entrada/salida.
o Fallo, que muestra el estado del dispositivo (en modalidad online).
» Para seleccionar un canal
» Para visualizar el Simbolo, nombre del canal definido por el usuario (con el editor de variables).
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Numero Elemento Funcion
4 Area Especifica los parametros del canal:
Parametros +  Funcién: especifica la funcién configurada. El encabezado no puede modificarse. El botén
generales Cancelar forzado global proporciona acceso directo a la funcién de cancelacion de forzado global
de los canales.
» Tarea :especifica la tarea MAST o FAST configurada. El encabezado no puede modificarse.
5 Area Esta area muestra el estado de las entradas y salidas y los diferentes parametros actuales.
Parametros . S .
actuales En cada canal hay cuatro elementos de informacion disponibles:

* La columna Simbolo muestra el simbolo asociado al canal después de que el usuario lo haya
definido (desde el editor de variables).

* Valor muestra el estado de cada uno de los canales del médulo.

« Error: proporciona acceso directo al diagnostico canal por canal cuando estan inoperativos
(sefialado por el indicador LED integrado en el botdon de acceso al diagnéstico, que se vuelve de
color rojo).

Acceso a la funcion Forzar/Cancelar forzado

Presentacion

Procedimiento

Esta funcion le permite modificar el estado de todos o de parte de los canales de
un modulo.

NOTA: El estado de una salida forzada esta congelado y sélo puede
modificarse mediante la aplicacion después de una cancelacién de forzado.
No obstante, en caso de que un error detectado provoque un retorno de
salida, el estado de estas salidas asume el valor definido al configurar el
parametro Modalidad de retorno.

A continuacion, se muestran los diferentes comandos disponibles.

Para uno o varios canales:

o forzadoa 1

o forzadoaO

o cancelar forzado (cuando se fuerza el canal o los canales seleccionados)

Para todos los canales del médulo (cuando se fuerza un canal como
minimo):

o cancelacién de forzado global de los canales

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para forzar o cancelar el
forzado de todos o de parte de los canales de un médulo.

Paso Accion para un canal Accion para todos los canales

1

Acceder a la pantalla de depuracion del médulo.

2 En la columna Valor, haga clic con el Haga clic en el botén Cancelar
botdn derecho del raton en la celda del forzado globalmente que se
canal apropiado. encuentra en el area de parametros
generales.
3 Seleccionar la funcién deseada:

« forzara0
« forzara1
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Acceso alos comando SETy RESET

Presentacién
Estos comandos permiten modificar el estado de las salidas de un médulo a 0
(RESET) o 1 (SET).
NOTA: El estado de la salida asignada por uno de estos comandos es
provisional y en cualquier momento se puede modificar mediante la aplicacién
cuando el PLC esta en RUN.
Procedimiento

En la tabla siguiente se muestra el procedimiento para signarel valor0 6 1 a
todos o a parte de los canales de un médulo.

Paso Accion para un canal
1 Acceder a la pantalla de depuracion del médulo.
2 Hacer clic con el botén derecho del ratén en la columna Valor, en la celda del canal
apropiado.
3 Seleccionar la funciéon deseada.
« Set
* Reset

Acceso a la reactivacion de comandos de salidas

Resumen
Cuando un evento provoca la disyuncion de una salida, este comando permite
reactivar esta ultima si no se detecta ningun error en sus terminales.
La reactivacion se define por grupos de 8 canales. No tiene efecto sobre un canal
inactivo o que no presente errores detectados.
Procedimiento
En la siguiente tabla se muestra el procedimiento para reactivar salidas con
disyuncién.
Paso Accion
1 Acceda a la pantalla de depuracién del moédulo.
2 Haga clic, para el grupo de canales deseado, en el boton Resetear situado en el area
Parametros generales.

Salidas aplicadas de un médulo binario

Presentacion

Este control (indicador LED Stopiluminado de color rojo) informa al usuario que
un determinado grupo de canales de salida no esta correctamente aplicado por el
PLC (estado de retorno).
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Las causas posibles son:
» procesador defectuoso
+ error de conexion del bastidor
» error de conexion entre bastidores
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Diagndsticos de los médulos

Contenido de este capitulo

Acceso a la funcion de diagnOSTICO ........veveeiiiiiiiii e 326
Acceso a la funcion de diagnéstico de canal de un médulo binario .................. 327

Objeto de esta seccion

En esta seccion se describe el aspecto del diagnéstico en la implementacion de
los médulos binarios especificos de la aplicacion.

Acceso a la funcién de diagnéstico

Resumen

La funcion Diagnéstico del médulo muestra los errores detectados y donde se
encuentran. Estos se clasifican por categorias.

* Eventos internos:
o Mébdulo inoperativo
o Autoverificaciones en marcha
* Eventos externos
+ Otros eventos:
o Error de configuracion
o Moddulo ausente o desconectado
o canal(es) inoperativo(s)

El estado de un mdédulo se sefiala mediante el cambio de color a rojo de ciertos
indicadores LED, tales como:

» En el editor de configuracién del bastidor:

o el indicador LED de numero del bastidor

o el indicador LED de numero de ranura del médulo en el bastidor
» En el editor de configuracién del médulo:

o el indicador LED I/O, dependiendo del tipo de evento

o Elindicador LED Canal del campo Canal.

o Laficha Fallo.

Procedimiento

En la siguiente tabla se describe el procedimiento para acceder a la pantalla
Estado del médulo.
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Paso Accion
1 Acceda a la pantalla de depuracién del moédulo.
2 Hacer clic en la referencia del médulo en el area del canal y seleccionar el comando
Fallo.

Resultado: Aparece la lista de errores detectados.

& 0.4:BMX DDM 16025 H m]
Dig 8 In 24 VDC 8 Out Relays Version 2.00 RonEn 16 \
1 BMX DDM 16025 f@ Description 1 e Error 7] [ /O objects ]

®Channel 0 Internal errors External errors Other errors

| (st_ddi_out) - Faulty channel(s)
"©Channel 8

Observacion: No se puede acceder a la pantalla de diagnéstico del médulo si se
detecta alguno de estos errores:

« configuracion
* error grave
* modulo ausente

En la pantalla aparecera el mensaje siguiente: E1 médulo esté ausente o es
diferente del que se ha configurado en esta posicién.

Acceso a la funcién de diagnéstico de canal de un médulo
binario

Presentacion
La funcion Diagnéstico del canal muestra los errores existentes y donde se
encuentran. Los errores se clasifican por categorias:
* Eventos internos:
o canal inoperativo
+ Eventos externos:
o fallo de conexion o de alimentacion del sensor.
+ Otros eventos:
o cableado incorrecto del bloque de terminales
o Error de configuracion
o interrupcion en la comunicacion
Un error de canal aparece en la ficha Depurar cuando el indicador LED [e | ,
situado en la columna Error, se ilumine de color rojo.
Procedimiento

En la siguiente tabla se describe el procedimiento para acceder a la pantalla
Error de canal.
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Paso Accion
1 Acceder a la pantalla de depuracion del médulo.
2

Hacer clic en el botdn # situado en la columna Error del canal inoperativo.

Resultado: aparece la lista de errores del canal.

Dialog box

Internal errors——— - External errors
- External supply

Other errors ———————

OK

Nota: A la informaciéon de diagnoéstico del canal también se puede acceder mediante
programa con la instruccion READ STS.
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Apéndices

Contenido de esta parte

Direccionamiento topolégico/de memoria de sefial de los médulos .................. 330

Descripcién general

Estos apéndices contienen informacién que deberia resultar util para programar la
aplicacion.
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Direccionamiento topolégico/de memoria de sefial de los
Maodulos de entrada/salida binaria maddulos

Direccionamiento topolégico/de memoria de senal
de los médulos

Contenido de este capitulo

Direccionamiento topoldgico/de memoria de sefial de los médulos binarios
1Y ToTe ToTo ] 10 € U S 330

Direccionamiento topolégico/de memoria de senal de los
modulos binarios Modicon X80

Modulos binarios

Con firmware del controlador 2.4 o cualquier version posterior compatible, puede
acceder a los médulos mediante direcciones topoldgicas o de memoria de sefial.
Consulte también Ficha Memoria (consulte EcoStruxure™ Control Expert,
Modalidades de funcionamiento).

En la tabla siguiente se muestran los objetos de mddulos binarios de Modicon
X80 que se pueden asignar a las direcciones topolédgicas o de memoria de sefial.

Referencia del Direccién topolégica Direccion de memoria de senal

moédulo

BMX DAI 0805 %I rack.slot.channel, channel [0,7] -%I|Start address ... %IStart address + 7, one channel per %]
BMX DAI 0814 o

-%I|WStart address, one channel per bit of %IW

BMX DAI 1602 %I rack.slot.channel, channel [0,15] - %I|Start address ... %IStart address + 15, one channel per %
|

(o]

- %IWStart address, one channel per bit of %IW

BMX DAI 1603 %I rack.slot.channel, channel [0,15] - %l|Start address ... %IStart address + 15, one channel per %
|

(o]

- %IWStart address, one channel per bit of %IW

BMX DAI 1604 %I rack.slot.channel, channel [0,15] - %IStart address ... %IStart address + 15, one channel per %
|

(o]

- %lWStart address, one channel per bit of %IW

BMX DAI 0804 %I rack.slot.channel, channel [0,7] - %IStart address ... %IStart address + 7, one channel per %l
o

- %IWStart address, one channel per bit of %IW

BMX DAI 1614 %I rack.slot.channel, channel [0,15] - %l|Start address ... %IStart address + 15, one channel per %
|
BMX DAI 1615

(o]

- %IWStart address, one channel per bit of %IW

BMX DAO 1605 %Q rack.slot.channel, channel [0,15] - %MStart address ... %MStart address + 15, one channel per
%M

(]

- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DAO 1615 %Q rack.slot.channel, channel [0,15] - %MStart address ... %MStart address + 15, one channel per
%M
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madulos

Maédulos de entrada/salida binaria

Referencia del Direccion topolégica

Direcciéon de memoria de seiial

médulo
o
- %MWStart address, one channel per bit of %6 MW
BMX DAO 0805 %Q rack.slot.channel, channel [0,7] - %MStart address ... %MStart address + 7, one channel per
%M
o
- %MWStart address, one channel per bit of %6MW
BMX DDI 1602 %I rack.slot.channel, channel [0,15] - %I|Start address ... %lStart address + 15, one channel per %
|
o
- %IWStart address, one channel per bit of %IW
BMX DDI 1603 %I rack.slot.channel, channel [0,15] - %IStart address ... %IStart address + 15, one channel per %
|
o
- %IWStart address, one channel per bit of %IW
BMX DDI 1604 %] rack.slot.channel, channel [0,15] - %I|Start address ... %l|Start address + 15, one channel per %
|
o
- %IWStart address, one channel per bit of %IW
BMX DDI 0804 %I rack.slot.channel, channel [0,7] - %IStart address ... %IStart address + 7, one channel per %l

o

- %IWStart address, one channel per bit of %IW

BMX DDI 3202K %I rack.slot.channel, channel [0,31]

- %IStart address ... %IStart address + 31, one channel per %
|

(o]

- %IWStart address ... %IWStart address + 1, one channel
per bit of %IW

BMX DDI 3203 %] rack.slot.channel, channel [0,31] - %I|Start address ... %l|Start address + 31, one channel per %
|
o
- %IWStart address ... %lWStart address + 1, one channel
per bit of %IW

BMX DDI 3232 %I rack.slot.channel, channel [0,31] - %IStart address ... %IStart address + 31, one channel per %

|
o

- %IWStart address ... %IWStart address + 1, one channel
per bit of %IW

BMX DDI 6402K %I rack.slot.channel, channel [0,63]

- %IStart address ... %IStart address + 63, one channel per %
|

o

- %IWStart address ... %IWStart address + 3, one channel
per bit of %IW

BMX DDM 16022 %I rack.slot.channel, channel [0,7]

%Q rack.slot.channel, channel [16,23]

- %I|Start address ... %l|Start address + 7, one channel per %l

y

- %M Start address ... %MStart address + 7, one channel per
%M

o
- %IWStart address, one channel per bit of %IW

y
%MWStart address, one channel per bit of %MW
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Direccionamiento topolégico/de memoria de sefial de los

modulos

Referencia del
maédulo

Direccion topolégica

Direccion de memoria de sefal

BMX DDM 16025

%I rack.slot.channel, channel [0,7]

%Q rack.slot.channel, channel [16,23]

- %I|Start address ... %IStart address + 7, one channel per %I

y

- %M Start address ... %MStart address + 7, one channel per
%M

o
- %IWStart address one channel per bit of %IW

y
- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DDM 3202K

%I rack.slot.channel, channel [0,15]

%Q rack.slot.channel, channel [16,31]

- %lStart address ... %IStart address + 15, one channel per %
|

y

- %M Start address ... %MStart address + 15, one channel
per %M

o
- %IWStart address, one channel per bit of %IW and

- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DDO 1602

%Q rack.slot.channel, channel [0,15]

- %MStart address ... %MStart address + 15, one channel per
%M

o

- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DDO 1612

%Q rack.slot.channel, channel [0,15]

- %MStart address ... %MStart address + 15, one channel per
%M

(o]

- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DDO 3202 %Q rack.slot.channel, channel [0,31] - %MStart address ... %MStart address + 31, one channel per
%M
o
- %MWStart address ... %MWStart address + 1, one channel
per bit of %MW

BMX DDO 3202K %Q rack.slot.channel, channel [0,31] - %MStart address ... %MStart address + 31, one channel per
%M
o
- %MWStart address ... %MWStart address + 1, one channel
per bit of %MW

BMX DDO 6402K %Q rack.slot.channel, channel [0,63] - %MStart address ... %MStart address + 63, one channel per
%M
o
- %MWStart address ... %MWStart address + 3, one channel
per bit of %MW

BMX DRA 0804 %Q rack.slot.channel, channel [0,7] - %MStart address ... %MStart address + 7, one channel per
%M
o
- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DRA 0805 %Q rack.slot.channel, channel [0,7] - %MStart address ... %MStart address + 7, one channel per

%M
o

- %MWStart address, one channel per bit of %MW

BMX DRA 0815

%Q rack.slot.channel, channel [0,7]

- %MStart address ... %MStart address + 7, one channel per
%M

(o]
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modulos

Maédulos de entrada/salida binaria

Referencia del

Direccion topolégica

Direcciéon de memoria de seiial

moédulo
- %MWStart address, one channel per bit of %MW
BMX DRC 0805 %Q rack.slot.channel, channel [0,7] - %MStart address ... %MStart address + 7, one channel per
%M
o
- %MWStart address, one channel per bit of %6 MW
BMX DRA 1605 %Q rack.slot.channel, channel [0,15] - %MStart address ... %MStart address + 15, one channel per

%M
(0]

- %MWStart address, one channel per bit of %6 MW

Si desea obtener mas informacion, consulte Conversion especial para médulos E/
S Compact (consulte EcoStruxure™ Control Expert, Convertidor de aplicaciones

Concept, Manual del usuario).
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Modulos de entrada/salida binaria

Glosario

D
DDT:

(tipo de datos derivados) Un conjunto de elementos con el mismo tipo (array) o
de distintos tipos (estructura).
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- BMXDDIBO03H ..o 96
Indice BMXDDIB0AT ..oooooooooooooooioii 102
BMXDDIB202K +..oovoooooooooooooooeooooooooooioi 157
BMXDDIB202KH vvvvoooooooooooooooeooooeeoeooeoee 157
A BMXDDIB203.......cuevveeeeceeeeeeeeeeee e 108
BMXDDIB203H +..oovooooooooeooooooeoooooeoeooii 108
RBETHOgR S s 208 BVXDDIB232.c.eo oo oo oo oo e 114
ABE-THOBR21 ... ooooooooooooooooooooooooeeoeo oo 267  BMXDDISZI2H oo 114
ABE-THO8S21 .\ 271 BMXDDIBAOZK oo 163
ABE-THA2RA0 oo 265  DMXDDIBA02KH ..o 163
ABE-THAZRM oo 265 ~ DMXDDMTB022 ..o 229
ABE-TH12R20 ..o 269  BMXDDMIB022H. ...ooooovvvvcvrcvvicvvns 229
ABE-THAZR21 oo 269  BMXDDMIG025 oo 237
ABE-TH12R50 ... oovvooooooooeeoooeeoeeoeeoeeeee oo o277 BMXDDMIBO2SH. ..o 237
ABE-THA2821 oo 273 BMXDDMB202K... oo 244
ABE-TH16F43...... oo 281 BMXDDOTEO0Z ..o 169
ABE-THTBR0 ovoooooooooooooooooooooooooion 263 BMXDDOMBOZH...ooooooovvvvcsrvvis 169
ABE-THABRIN oo 263 BMXDDOMOTZ oo 174
ABE-TH16R20 ... 267  BMXDDOTEIZH...oooovvvo 174
ABE-TH1BR2T oo 267  BMXDDOS202 oo 203
ABE-TH1BR23 oo 267 BMXDDOS20ZH...oioooovvvccirivics 203
ABE-TH1BR30 ... oo 275 BMXDDOB20ZK. ..oooovvor 209
ABETHGRa] T T BMXDDOB202KC ...occoreooosoos oo oo 209
BB TH1OREg T or BMXDDOBAO2K ......ccorororoo oo 214
ABETH1Gags T Ty BMXDDOBAOZKC ...ooccorcoescoroosoes o 214
ABE-TH16S43 .o 0gp BMXDRAOBOAT oo 179
ABR-TXXX, FIES ... 1rrvvooooooooeeoooooee oo 286 DM DN ADO0 1
ABS-TEXX, 1188 .. ovoovooooooooooooooioooiioo 286  BMXDRAOBOSH.......ovvoirri
it o o B BMXDRAOBTS ..o oo oo 188
"""""""""""""""""""" BMXDRAOST5H -1rvvvvoooooooeoooooooeoooooooeoooioen 188
BMXDRATBE05 .....vvvooooooeeeooooooeeoooooeeeeoooeeee 193
o BMXDRATB05H oovvoooooooooooooooooioo 193
BMXDRCOBO5 .....ovvvoooooooooeoooooooeoooooooeoooeoee 198
bloque de terminales de 20 pins del médulo BMXDRCO805H.......ccieiiiieeieiiieeeeei e 198
DINAMO ..., 18 BMXFCCO5T ... 72
bloque de terminales de 20 pins, binario ................. 18 BMXFCCO53 ... 72
bloque de terminales de 40 pins del médulo BMXFCCT00T ..o 72
DINAMO ..., 19 BMXFCCT003......ouiiiiiiiee e 72
bloque de terminales de 40 pins, binario ................. 19 BMXFCCT0T oo 72
bloques de terminales BMXFCCT03 ..o e 72
instalacion ..............oooeeiiiiie 35-36 BMXFCC201 ..o 72
Bloques de terminales de 20 pins BMXFCC203 ... 72
INStAlACION ..o, 52 BMXFCC30T .ooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee 72
Bloques de terminales de 40 pins BMXFCC303 ... 72
INStalacioN ........ccveiiiiee e 55  BMXFCCSB0T .oviiiiiiiieeeiiiieiiii e 72
BMWETB2020 ..ovooooooooeoooooeoooooooeeooooeio 39 BMXFCCS503 ooovooooooooooooooooooeoooooiooioo 72
BMWETBA020 oo 42 BMXFOWAOOT oo 68
BMWETBAO20H oo 42 BMXFCOWA003 oo 68
BMXDAIOBOS .......oovooooooooeoooooeooooooooooooooi 149 BMXFCOW30T oo 68
BMXDAIOBOSH +..ovvooooooooooooooeooeooooeoeooeoee 149 BMXFCWB303. .. oooooooooooooooooooooeooooooooooeoo 68
BMXDAIOBT4 ... 153 BMXFCWS0T oo 68
BMXDAIB02. oo 121 BMXFCOWS03. oo 68
BMXDAIB0ZH ovvoooooooooooooooeooooeeoeooeoee 121 BMXFTB2000 . ooooooooooooooooooooooooeoeoooooooeooeoo 39
BMXDAMB03......ooooooooooooooioooo 127 BMXFTB2010 o oooooooooooooooooooooooeoeoo oo 39
BMXDAIB03H +..oovooooooooeooooeooooooeoooooi 127 BMXFTBA000 oo 42
BMXDAIB0A ... ovvooooooooooooooooooooeeoeoooeoee 131 BMXFTBA000H oo 42
BMXDAMB04H oooooooooooooo 131 BMXFTWAOOT oo 46
BMXDAIGT4 ..o 135 BMXFTW30T oooooovoooooeoeoooeoeeoeoeeoeeoee 46
BMXDAMBTA2 oo 135 BMXFTW305 o ooooooooooooooooooooooooooeooooooeoeeoo 49
BMXDAMGT4H oo 135 BMXFTWSOT ooooooooooooooooooooooooooeoeoo oo 46
BMXDAIB5 ..ooovoooooooeooooeoeoooeooooioe 143 BMXFTWS505 . .oooooooooooooeoeooeoeeeoeeeoeeeeee 49
BMXDAMBT5H oo 143
BMXDAOABO05 ...oooooooooooooooooooooio 219
BMXDAOABOBH 1ovvvooooooooooooooooooooeoeooooe 219 C
S oy s 225 cables de CONeXiON..............occccorrsere 68, 72
BMXDDI1602........... . e 90 Cables de conexion BMXFTWee1 i, 47
BMXDDI602H ... 90 Cables de conexion BMXFTWee5 ..........ccccoeiiniiiniii. 50
BUXDDIIB02H o 90 Ganal.csiructura do datos para 0dos 68 modios
"""""""""""""""""""""""""""" T GEN_MOD ... 313
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certificaciones..........cooeeiiiiiii i 34 T GEN_MOD ..o, 313
conector de tipo FCN T U DIS_STD IN_16 ..ooveveeeereeeeeeeeeeeeee 316
INStalar.........ooveiii e 59 T _U DIS_STD IN_16_OUT 16...cccieieiircnnn.. 316
conector FCN T U DIS STD IN 32 ......................................... 316
iNStalar.........coooeeiiii e 68,72 T U DIS STD IN 64 ......................................... 316
conexion de 40 pins, binaria.............cc..coeeiieiieinnn, 20 TU DIS STD IN 8 ........................................... 316
conexion de médulo binario de 40 pins.................... 200 T U DIS STD IN. 8 OUT 8...cccoevvieiiiieiiieeenn. 316
CONEXION, DASES ....eviiniiiiiieeeee e 251 T U DIS STD OUT 16 s 316
configuracion de pardmetros.............ccccceeveeiennnnnnn. 301 T U DIS STD OUT 32 .o, 316
T_U_DIS_STD_OUT 64 ..o 316
T U DIS_STD _OUT 8 .o 316
D TELEFAST 2.0, 251
Lo =T o U] = Ter o] o AR 321
descenso de temperatura .............o.coeeiiiiiiiinen 32
diagnoOStiCo ...coevveieiiiii e 327
diagnOStiCoS. .....uuniiiiiiiiie e 326
direccionamiento de memoria de sefal/
topologico de los modulos binarios X80............... 330
direccionamiento topoldgico/de memoria de
sefal de los moédulos binarios X80 ...................... 330
E
Estandares .........cocoiviiiiiiii e, 34
estructura de datos de canal para todos los médulos
T DIS IN GEN....ooovviieie e, 305
T DIS_IN_STD..oeiiiiiiieieieieeeeee e 306-307
T DIS_OUT_GEN ...t 309
T DIS OUT STD..oovviieiiiieeeeceeeeee 310-311
F
fOrZaAr. ..o 323
M
MOD _FLT it 320
modalidad de retorno...........ccoeeeeviiiiiiiiiiie, 299
P
parametrotarea ..........ccooceeiiiiiiii 298
parametros de entrada .............ccoeveviiiiiiiieinee, 295
parametros de salida...........ccooooiiiiiiiii i, 296
precauciones de cableado ..............ccceeviiiiiiiiiiennnns 64
R
reactivacion de salidas .............c..ccoeeiiiienenen. 324
TS . e 283, 287
RESET ... 324
restablecimiento de salida............................ 300
S
salidas aplicadas..........cccoeveieiiiiiiiiii e, 324
SE T e 324
SIMUIAAON. ... 290
T
T DIS_IN_GEN ..o, 305
T DIS IN STD..ooiiiiiieeieeeeeee e 306-307
T DIS_OUT_GEN.....cooiiiiiiiieeieieeeeee e 309
T _DIS_OUT_STD .ccvviiieiiiiiiieeeeeii e 310-311
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